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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegélnych wymagan technicznych
dotyczgcych wykonania i odbioru robot.

Zakres stosowania SST

Szczegolowe Specyfikacje Techniczne stanowiq czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robdt .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowac w powiqzaniu z innymi Szczegdlowymi Specyfikaciami Technicznymi.
Ogélne wymagania dotyczqce Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich zgodnos$c¢ z Dokumentacjq Projektowq, SST i
Ppoleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajqcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiqzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakoviczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymezasowe urzqdzenia

zabezpieczajqce w tym. ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony Robot, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystqpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podiega odrebnej zaplacie.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiqzek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotyczqce ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy i{ wykopy w stanie bez wody stojqcej,

-podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczqcych ochrony
srodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla osoéb lub wlasnosci
spolecznej i innych, a wynikajqcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujqc sie do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktore w sposcb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszezone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét bedq mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedqcych wlascicielami tych urzqdzen potwierdzenie informacyi

dostarczonych mu przez Zamawiafqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i wrzqdzen w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowiqzany jest umiescic¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore
majq byc¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadz.

i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzqdzen podziemnych.
Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczqcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materiaty i urzqdzenia uZywane do Robot od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakoriczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposcb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczqcé Roboty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sq w jakikolwiek sposdb zwiqzane z Robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytveznych podczas prowadzenia Robot.

MATERIALY
Zrodla uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czesci) materialéw z danego Zrédia nie ozhacza automatycznie, ze wszelkie materiafy z danego
Frédla uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowiqzany jest do udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédia w sposob ciagly spelniajq wymagania Szczegdlowej Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robot.

Materialy nie odpowiadajgqce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom zostanq przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robét, w ktorym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczqe sie z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedq one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosé i wlasciwosé do Robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budeowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wphywu na
jakos¢ wykonywanych Robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania warunkow Umowy , zostanq przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplynq niekorzystnie na
Jjakosé wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowaq oraz za jakos¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjq Projektowq, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Robot oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacyi Projektowej lub przekazanymi przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawee w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.

Polecenia Inspektora bedq wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbq zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawea.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jakosei oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystqpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

llosci badan kontrolnych , ktore Wykonawca winien zrobic i przedioZy¢ Inspektorowi podane sq w innych SST. W
przypadku niejasnosci lub braku szczegotowyeh zapisow ilosé badan do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedq przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natvchmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inspektor i przedstawiane do wglgdu na Zyczenie
Zamawiajqcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajq nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi Robot zanikajqcych i ulegajacych zakryciu,
- adbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac Operat Kolaudacyjny zawierajqcy dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.






D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robot
zwiqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST
Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw
inzynierskich.

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwiqzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodzq:

a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowyeh,
b)uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c)wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wwmagania
ogoine”.

Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwoidziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostalych punkiow nalezy stosowad paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejqcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujqcy sprzet:

—~teodolity lub tachimetry,

—niwelatory,

—dalmierze,

—tyezki,

—laty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru,

WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.



Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiqzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawea powinien przeprowadzié¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szezegolowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawea powinien natychmiast poinformowaé INSPEKTORA o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperow roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roziniq sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Iniyniera. Uksztaftowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez InZyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq by¢ zaopatrzonme w oznaczenia
okreslajqee w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystvke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezq do obowiqzkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiqzane do punktow pomocniczych, polozonych poza granicq robot
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naleiy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.
Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaftowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw,

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wieksze 5 cm . Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokltadnosciq do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowey.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastqpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

Wyznaczenie przekrojow popriecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjq projektowq oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspekiora.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowad w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosc ta
co najmniej powinna odpowiadad odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie zgodnym z dokumentacjaq projektowq.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robor

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot zwiqzanych z rozbiorkq elementow drog, ogrodzen i przepustow

Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszef specyfikacji dotyezq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z rozbicrkq elementow
drogowych.

Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogdolne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”

MATERIALY

Ogdine wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
., Wymagania ogolne”.

SPRZET

Ogdélne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwiqzanych z rozbiorkq elementow drog, ogrodzedi i przepustéw moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.

Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustow obejmujq usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq si¢ wlasnosciq Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST stajq si¢ wiasnosciq Wykonawcy, powinny by¢é usuniete z terenu budowy.



Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementow drég, ogrodzeii i przepustow znajdujqce si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szezegéinosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajqcego terenu i zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdline zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Kontrola jakosci robot rozbicrkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.



D.02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegblowef specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych.

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cz¢$é Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i
obejmujq:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Ogdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
MATERIALY (GRUNTY).

Ogdlne wymagania dotyczqce materialéw
Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
SPRZET. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z

nastepujqcego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

— Jjednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
ip.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociqgi itp.),

— sprzetu zageszczajqcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objelosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé srodkow transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiafu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc¢ podstawq roszczer Wykonawey, dotyczqeych
dodatkowej zaptaty za transport.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”’
Dokitadnosé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczac + I cm i -3 em.

Szeroko$c gornef powierzchni korpusu nie moze roinic sig od szerokosci projektowanef o wiecef niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mieé wyraznych zalaman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno rdini¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kaqla.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczac + 10 cm .

Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiqcych elementy systeméw odwadniajqcych, ujetych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonad urzqdzenia, kiére zapewniq odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemmych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wvykonawca ma obowiqzek takiego wykonywania wykopdw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac w calym okresie trwania
robot spadki, zapewniajqce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawey, grunty ulegnq nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwalq nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiqzek usuniecia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajqcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiad jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych,
Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadac przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajqce szybki odphyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzglednié ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania irnych robot na spetnienie
wymagan dotyezqcych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrédla wody, odstoniete przy
wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot
ziemnych.

Rowy

Rowy powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja projektowq i SST. Szeroko$¢ dna i glebokos¢ rowu nie mogq réznic si¢ od
wymiaréw projektowanych o wiecej niz +3 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentacjq projektowq.
Szczegding uwage nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Szerokosc korpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm.

Szerokosc dna rowow

Szeroko$é dna rowéw nie moze roznic sig od szerokosci projekiowanej o wigcej niz + 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq roznic si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartofel pochylenia wyrazonego tangensem
kqta.

Rownosc korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogq przekraczac 3 cm.
Rdéwnosc skarp

Nieréwnosci skarp nie mogq przekraczac + 10 cm.

Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.



Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiafy nie spetniajqce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostanq odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajqce wymagan zostanq whudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspekiora Wykonawea wymieni je na
wlasciwe, na wlasny koszt,

Wszystkie roboty, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech od okreslonych w specyfikacji powinny byé ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.






D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach nieskalistych.

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cze$¢ Dokumentdw Przetargowych i naleiy je stosowad w zlecaniu | wykonaniu
robdt opisanych wyzej.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i
obejmujq wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujqcy w podloiu wykopu jest gruntem rodzimym, kiory bedzie stanowil podioie nawierzchni powinien
charakteryzowa¢ si¢ grupq nosnosci G,. Gdy podioZe nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioze
doprowadzic do grupy nosnosci G,.

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robdt

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich statecznosé w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzef,
wynikajqcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowe;
obciqza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o réinym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajqcy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilq przysiqpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujqcych te czynnosé budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowodujq uszkodzeh
powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzeri powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obciqza Wykonawce robét ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
QOgélne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-02.00.01
Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W
czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrdcic na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajqcy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢} odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokladnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykoriczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu .

OBMIAR ROBOT

Ogdline zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01






D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czgé¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu 1 wykonywaniu Robét.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
profilowania i zageszczenia podloza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do ulozenia konstrukcji
nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Materialy Nie wystepuja.

SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioia powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— rtowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na whasciwosei gruntu podtoza.

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogéblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezpoérednio przed rozpoczgciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi 1 w rz¢dach réwnoleghtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zaggszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora ,
dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gérej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe.

Do profilowania podloza nalezy stosowac¢ rowniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Badania w czasie robot

Czestotliwo§¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szerokosé koryta (profilowanego podloza)

Szeroko$é koryta i profilowanego podioza nie moze roznié si¢ od szerokoci projektowanej o wigeej niz +10 cm
i-5cm.

Réwnosé koryta (profilowanego podioza)
Nierownoéci nie moga przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.

Rzedne wysokoSciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

05 w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™



D.04.04.00 ;
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczqce
wykonania i odbioru robot zwiqzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowadé w zlecaniu
i wykonaniu robét.

Zakres robot objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowe;.

Ogdolne wymagania dotyczgce robot
QOgdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”,

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”
Rodzaje materialow.

Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczqcych
poszczegdlnych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materialow
Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna lezeé miedzy krzywymi granicznymi pol

dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodq
stabilizacji mechanicznej
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1-2 lkruszywo na podbudowe zasadniczq (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowq

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (dolnq warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciggla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej gramicznej uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczad 2/3 grubosci warstwy ukladanef jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelniac wymagania okresione w tablicy 1.
Tablica 1. cz.1

Wymagania
Ip Wyszezeginienic Kruszywa naturalne Kruszywa lamane Fusel B
wilasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawartosc ziarn od 2 do od?2 od 2 do od?2 od 2 do od2 PN-B-06714-
mniejszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 10 dol2 |15/[3]
% (m/m)

2 | Zawartosé nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wiecej niz g 10 & “ ? 44 15/3]

3 | Zawartosé ziarn PN-B-06714-
nieforemnych i % 4 40 ) ) 16 [4]
%(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawartosé zanieczyszczen
organicznych, %o(m/m), 1 1 1 1 1 1 fg_3_04481
nie wiecej niz

§ |Wskainikpiaskowppe | aenas | sdi0-de | od3e |ed30de70 BN-64/8931
pigalokueliym 70 70 do 70 - © |01 26
zageszczeniu metodq
I lub IT wg PN-B-04481,

%

6 |Scieralnosé w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]

a) Scieralnos¢ calkowita
po pelnej liczbie obrotow,
nie wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnosé czesciowa
po 1/5 peinej liczby
obrotow, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35

Tablica 1. cz.2

Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane 5 .
Lp. Wyszczegolnienie Zuzel Badawia
wlasciwosci Podbudowa wedfug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza
T _B- 3

7 N-aszq_klzwos?, Ya(m/m), 25 4 3 5 6 P PN-B-06714
nie wiecej niz 18 /6]

& | Mrozoodpornosé, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach 3 10 5 10 5 10 19 [7]
zamrazania, %o(m/m), nie
wiecej niz

g Rozpad krzemianowy i BN-B-06714-
zelazawy lqcznie, % - - - - i 3 17 10}
(m/m) ri:'e wi cej' niz EN-BG713

et £ 39711]

10 Z_awalrtosc zw;qzko_w PN-B-067]4-
siarki w przeliczeniu na 1 ) 1 1 2 4 28 [9]

SOs, Y(m/m), nie wiecej




niz

11 | Wskaznik nosnosci Wy PN-506102
mieszanki kruszywa, %, [21]

nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu I 80 60 80 60 80 60
1,00 120 - 120 - 120 -
b) przy zageszczeniu I
1,03

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczqee sprietu
Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujqcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sie

mozliwosciq korzystania z nastepujqcego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzqdzenia dozujqce wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,

¢} walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny byc stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogdolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

Przygotowanie podioia

Podioze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okresione w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem
i zageszezeniem podloza™ i SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu [ wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujqcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia jednovodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byc¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposéb, aby nie ulegia
rozsegregowaniu i wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byc rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubosc¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczaé 20 cm
po zageszczeniu, Warstwa podbudowy powinna by¢ rozioiona w sposéb zapewniajqcy osiqgniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna byc wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastqpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostac osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jeieli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10%
Jjef wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiqzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosci robot




Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
Badania w czasie robot

Crestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw ustala Inspekior Nadzoru. Liczba badan zageszczenia i nosnosci kaidej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczete 100 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé w/w badanie do lqcznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogolna
grubosé podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidlowe, gdy stosunek widrnego modutu E;
do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E5

§ 22

E,

Szerokosé podbudowy

Szerokosé podbudowy nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweinikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezqcej o co
najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowey.

Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byc zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq + 0,5
%. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+ I cm, -2 cm.

Ulsztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
05 podbudowy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +35 cm.
Grubosé podbudowy i ulepszonego podloza

Grubosé podbudowy nie moze si¢ roznic od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej +10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnosé podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskasnik o Minimalny modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia Mc_zksy malTe Ugigcle cenia mierzony plytq o
oy E, sie sprezyste pod kolem, mm Srednicy 30 cm, MPa
mnuiejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E,
obcigzenia
E
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 L25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.



D.04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogodlne dotyczqee
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu
i wykonaniu robot.

MATERIALY

Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn iwiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne .
Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczqce rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne”.

Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne”.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogilne”,






D-05.03.01

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszef szczegolowej specyfikacji technicznej (SS5T) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiqzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z wykonywaniem nawierzchni kostkowych -
z kostki kamiennej nieregularnej, regularnej i rzedowej.

— MATERIALY

—  Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow

— Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, pedano w SST D-M-00.00.00
. Wymagania ogolne” pkt 2.

— Kamienna kostka drogowa

—  Klasyfikacjia

—  Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 [8] jest stosowana do budowy nawierzchni z kostki kamiennej wg PN-
S§-06100 [11] oraz do budowy nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej wg PN-S-96026 [12]
— W zaleznosci od ksztaitow rozrdznia sie trzy typy kosthi:
— regularng,
—  rzedowq,
— nieregularng.
— Rozroznia sie dwa rodzaje kostki regularnej: normalng i fgcznikowq.
— W zaleinosci od jakosci surowca skalnego uiytego do wyrobu kostki rozréznia sie dwie klasy kostki: I, II.
— W zaleinosci od dokladnosci wykonania rozréznia sie trzy gatunki kostki: 1, 2, 3.

— W zaleznosci od wymiaru zasadniczego - wysokosci kostki, rozrdznia sie nastepujqce wielkosci (cm):
—  kostka regularna i rzedowa - 12, 14, 161 18,
— kostka nieregularna - 5, 6, 8 i 10.

—  Wymagania

= Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sq skaly magmowe, osadowe i przeobrazone. Wymagane cechy fizvczne i
wytrzymalosciowe przedstawia tablica 1.



— Tablica I. Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalosciowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne Klasa Badania
i wytrzymaloS§ciowe I II wedlug
Wytrzymatos¢ na S$ciskanie w  stanig PN-B-04110
1 . . L 160 120
owietrzno-suchym, MPa, nie mniej niz [3]
Kcieralno§¢ na  tarczy  Boehmego PN-B-04111
2 RN 0,2 04
w centymetrach, nie wigcej niz [4]
'Wytrzymalo$¢ na uderzenie (zwigzlosc), PN-B-04115
3 1. £ G 12 8
liczba uderzen, nie mniej niz [5]
4 [Nasigkliwo$¢ woda, w %, nie wigcej niz 0,5 1,0 PN-B-04101 [1]
5 [Odpomo$¢ na zamrazanie nie bada sie | catkowita | PN-B-04102 [2]
WYKONANIE ROBOT

Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej

Kostki duze o wysoko$ci kostki od 16 do 18 cm powinny by ukladane w rzedy poprzeczne. Kostki $rednie o wysokosci od 12 do 14
em oraz kostki mate, o wysokosci od 8 do 10 cm, mogq byé ukiadane w rzedy poprzeczne, w rzedy ukosne lub w jodetke.

Ukiadanie kostek przy kraweinikach wymaga stosowania kostek regularnych lqcznikowych dla uzyskania mijania sig spoin w
kierunku podiuinym. Warunki wikladania kostki rzedowej sq takie same jak dla kostki regularnej.

Kostke rzedowq uklada sie w rzedy poprzeczne prostopadle do osi drogi. Dopuszcza sig ukladanie kostek w rzedy ukosne lub jodelke.

Warunki priystgpienia do robdt

Kostke na zaprawie cementowo-piaskowej 1:3 i cementowo-zwirowej 1:3 moina uktadaé bez Srodkow ochronnych przed mrozem,
Jjedeli temperatura otoczenia jest +5°C lub wyssza. Nie nalezy ukladac kostki w temperaturze 0°C lub niZszej. Jezeli w ciqgu dnia
temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5°C, a w nocy spodziewane sq przymrozki, kostke nalezy zabezpieczyc przez nakrycie
materialem o zlym przewodnictwie cieplnym. $wiezo wykonanq nawierzchnie na podsypce cementowo-zwirowej nalezy chroni¢ w
sposob podany w PN-B-06251 [6].

Ubijanie kostki

Sposéb ubijania kostki powinien byé dostosowany do rodzaju podsypki oraz materiaiu do wypelnienia spoin.
Ubijanie kostek wykonuje si¢ ubijakami stalowymi o cigzarze okoto 30 kg, uderzajqc ubijakiem kazdq kostke oddzielnie. Ubijanie w
przekroju poprzecznym prowadzi sie od kraweznika do Srodka jezdni.
Drugie ubicie nalezy poprzedzié uzupelnieniem spoin i polac wodg.
Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzchni kostkowej do wymaganego przekroju poprzecznego i podiuinego jezdni.
Zamiast trzeciego ubijania moina stosowaé walowanie walcem o masie do 10 t - najpierw w kierunku podiuznym, postepujac od
kraweznikow w kierunku osi, a nastepnie w kierunku poprzecznym.
b) Kostke na podsypce Zwirowo-cementowej przy wypeinianiu spoin zaprawq cementowo-piaskowq, nalezy ubijac dwukrotnie.
Pierwsze mocne ubicie powinno nastqpi¢ przed zalaniem spoin i spowodowac obnizenie kostek do wymaganej niwelety.
Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do wymaganego przekroju poprzecznego Jezdni. Drugi
ubicie nastepuje bezposrednio po zalaniu spoin zaprawq cementowo-piaskowq. Zamiast drugiego ubijania mozna stosowac wibratory
phytowe lub lekkie walce wibracyjne.
¢) Kostke na podsypce iwirowej przy wypelnieniu spoin masq zalewowq nalezy ubijac trzykrotnie. Spoiny zalewa sig¢ po catkowitym
trzykrotnym ubiciu nawierzchni.
Kostki, kidre peknq podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cafe. Ostatni rzqd kostek na zakonczenie dzialki roboczej, przy
ubijaniu nalezy zabezpieczyd przed przesunigciem za pomocq np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w podlozu.
Wypelnienie spoin

Zaprawe cementowo-piaskowq 13 mozna stosowaé przy nawievzchniach z kostki kazdego typu ukiadanej na podsypce cementowo-
swirowej. Bitumiczng mase zalewowq nalezy stosowaé przy nawierzchniach z kostki nieregularnej ukladanej na podsypce bitumiczno-
swirowej, fwirowej lub piaskowej. Wypelnienie spoin piaskiem mozna stosowac przy nawierzchniach z kostki nieregularnej ukiadanej
na podsypee zwirowej lub piaskowey.
Wypelnienie spoin zaprawq cementowo-piaskowq powinno byé wykonane z zachowaniem nastepujqcych wymagan:

—  piasek powinien odpowiadac wymaganiom wg pkt 2.5,

— cement powinien odpowiadac¢ wymaganiom wg pkt 2.4,

—  wytrzymalo$é zaprawy na sciskanie powinna wynosic nie mniej niz 30 MPa,

—  przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona wodq z dodatkiem 1%

cemenitu w stosunku objetosciowym,



—  glebokosé wypetnienia spoin zaprawq cementowo-piaskowq 1:3 powinna wynosic okoto 5 cm,

— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypelnic spoiny i tworzyd monolit z kostkq.

Wypetnienie spoin masq zalewowq powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastepujgcych wymagan:

— masa zalewowa powinna odpowiadac wymaganiom wg pkt 2.7,

— spoiny przed zalaniem masq zalewowq powinny byé suche i dokladnie oczyszczone na glebokosé okoto 5 cm,
— bezposrednio przed zalaniem masa powinna by¢ podgrzana do temperatury od 150 do 18(°C,

— masa powinna doktadnie wypelniac spoiny i wykazywa¢ dobrq przyczepnosé do kostek.

Wypetnianie spoin przez zamulanie piaskiem powinno byé wykonane z zachowaniem nastepujgcych wymagar:
— piasek powinien odpowiadad wymaganiom wg pkt 2.5,

— w czasie zamulania piasek powinien by¢ obficie polewany wodq, aby wypetnit catkowicie spoiny.

Pielegnacja nawierzchni

Sposcb pielegnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypelnienia spoin i od rodzaju podsypki.

Pielegnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sq wypeinione zaprawq cementowo-piaskowq polega na polaniu
nawierzchni wodq w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w stalej wilgotnosci przez okres jednej doby.
Nastepnie nawierzchnie naleZy przykry¢ piaskiem i utrzymywac w stalej wilgotnosci przez okres 7 dni. Po upfywie
od 2 do 3 tygodni - w zaleznosci od warunkow atmosferycznych, nawierzchnie nalezy oczyscic¢ dokfadnie z piasku i
mozna oddaé do ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaly wypelnione masq zalewowq, moze byé oddana do ruchu
bezposrednio po wykonaniu, bez czynnosci pielegnacyjnych.

Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaly wypetnione piaskiem i pokryte warstwq piasku, mozna oddad
natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypelnia spoiny i po kilku dniach pielegnacje nawierzchni mozna
uznac za ukoviczong.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pht 6.

Badania przed prrystgpieniem do robot

- Przed przystqpieniem do robot Wykonawea powinien uzyskac w zakresie kostki kamiennej

— aprobate techniczng,
— certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodno$ci dostawcy oraz ewentuaine wyniki badan cech charakterystycznych
kostek, w przypadku Zqdania ich przez InZyniera,

Badania w czasie robot
Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacjq projektowq oraz z wymaganiami
okreslonymi w p. 5.4.

Badanie prawidlowosci ukiadania kostki

Badanie prawidlowosci ukladania kostki polega na:

— zmierzeniu szerokosci spoin oraz powiqzania spoin

— zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki

— sprawdzeniu prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych

Sprawdzenie wiqzania kostki wykonuje si¢ wyrywkowo w kilku miejscach przez ogledziny nawierzchni

Ubicie kostki sprawdza sig przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokoSci 15 cm ubijaka o masie 25 kg na
poszczegélne kostki. Pod wplywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno byé dostrzegane.

OBMIAR ROBOT

OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robdt podane w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest m’ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki kamiennej.



ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rebét

Ogélne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projekiowq, SST i wymaganiami Inyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Roboty zwiqzane z wykonaniem podsypki nalezq do robdt ulegajqcych zakryciu. Zasady ich odbioru sq okreslone w SST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.2.

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platno$ci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D-07.01.01
OZNAKOWANIE POZIOME

WSTEP

PRZEDMIOT SST

Przedmiotem hiniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyezace wykonania i odbioru oznakowania
poziomego drog.

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych j/w

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania
poziomego stosowanego na drogach o nawierzchni twardej.

Ogdlne wymagania dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine”

materialy

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 2.
Dokument dopuszczajqcy do stosowania materiatow

Kazdy material uzywany przez Wykonawce do poziomego znakowania drég musi posiadaé aprobate techniczng.

Badanie materialow, ktorych jako$é budzi watpliwosé

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budzq watpliwosci jego lub InZyniera, co do jakosci,
w celu stwierdzenia czy odpowiadajq one wymaganiom okreslonym w punkcie 2. Badania te Wykonawca zleci IBDiM lub
akredytowanemu laboratorium. Badania powinny by¢ wykonane zgodnie z ,, Warunkami technicznymi POD-97" [4]. Wymagania

wobec materiatow do poziomego znakowania drog
Materialy do znakowania cienkowarstwowego

Materialami do znakowania cienkowarstwowego powinny byé farby nakladane warstwq grubosci od 0,3 mm do 0,8 mm (na mokro).
Powinny by¢ nimi ciekle produkty zawierajqce ciata stale rozproszone w organicznym rozpuszczalniku lub wodzie, ktére mogq
wystepowac w ukiadach jedno- lub wieloskiadnikowych.

Podczas nakladania farb, do znakowania cienkowarstwowego, na nawierzchnig pedzlem, walkiem lub przez natrysk, powinny one

tworzy¢ warstwe kohezyjng w procesie odparowania i/lub w procesie chemicznym.
Wiasciwosci fizyczne materiatow do znakowania cienkowarstwowego okresla aprobata techniczna odpowiadajqca wymaganiom

POD-97 [4].
Materialy do znakowania grubowarstwowego

Materialami do znakowania grubowarstwowego powinny by¢ materialy umoiliwiajqce nakladanie ich warstwq grubosci od 0,9
mm do 5 mm, jak masy chemoutwardzalne stosowane na zimno.

Masy chemoutwardzalne powinny byc substancjami jedno- lub dwuskladnikowymi, mieszanymi ze sobq w proporcjach ustalonych
przez producenta i nakladanymi na nawierzchni¢ odpowiednim aplikatorem. Masy te powinny tworzy¢ warstwe kohezyjng w wyniku

reakcji chemicznej.
Wiasciwosci fizyczne materialéw do znakowania grubowarstwowego i wykonanych z nich elementow prefabrykowanych okresla

aprobata techniczna, odpowiadajqca wymaganiom POD-97 [4].
Kulki szklane

Materialy w postaci kulek szklanych refleksyjnych do posypywania lub narzucania pod cisnieniem na materialy do oznakowania
powinny zapewnia¢ widzialnos¢ w nocy poprzez odbicie powrotne w kierunku pojazdu wiqzki Swiatla wysylanej przez reflektory
pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowac sig wspotczynnikiem zalamania powyzej 1,50, wykazywaé odpornosé na wode i zawierac nie
wigcej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wykazywac stopier hydrofobizacji co najmniej 80%.

Wiasciwosci kulek szklanych okresla aprobata techniczna, odpowiadajgca wymaganiom POD-97 [4].

Material uszorstniajqcy oznakowanie



Materiat uszorstniajqey oznakowanie powinien skladaé sie z naturalnego lub sztucznego twardego kruszywa (np. krystobalitu),
stosowanego w celu zapewnienia oznakowaniu odpowiednief szorstkosci (wlasciwosei antyposlizgowych). Material uszorstniajqcy nie
mose zawierac wigcej niz 1% czgstek mniejszych niz 90 mm. Potrzeba stosowania materialu uszorsiniaiqecego powinna byc okreslona

w SST.
Material uszorstniajqcy oraz mieszanina kulek szklanych z materialem uszorsiniajqcym powinny odpowiadaé wymaganiom
okreslonym w aprobacie technicznej lub POD-97 [4].

Wymagania wobec materialéw ze wzgledu na ochrone warunkéw pracy i srodowiska

Materialy stosowane do znakowania nawierzchni nie powinny zawierad substancji zagrazajacych zdrowiu ludzi i powodujqcych
skazenie srodowiska.

Przechowywanie i skladowanie materialéw
Materialy przechowywaé nalezy zgodnie z zalecaniami producenta.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dofyczqce transportu
Ogdine wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 4.
Przewdz materialow do poziomego znakowania drég

Materialy do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajqcych szczelnosc, bezpieczny transport i
zachowanie wymaganych wlasciwosci materiatéw. Pojemniki powinny byé oznakowane zgodnie z normgq PN-O- 79252 [2].

Materialy do znakowania poziomego naleiy przewozic krytymi srodkami transportowymi, chroniqe opakowania przed uszkodzeniem
mechanicznym, zgodnie z PN-C-81400 [1] oraz zgodnie z prawem przewozowym.

WYKONANIE ROBOT

OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogéine” pkt 5.

Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosic co najmniej 5°C, a wilgotnosé wzgledna
powietrza powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta lub wynosic co najwyzej 85%

Jednorednosé nawierzchni znakowanej

Poprawno$é wykonania znakowania wymaga jednorodnosci nawierzchni znakowanej. Nieréwnomiernosci i/albo migjsca fatania
nawierzchni, ktore nie wyrézniajq sie od starej nawierzchni i nie majq wigkszego rozmiaru niz 15% powierzehni znakowanej, uznaje
sie za powierzchnie jednorodne. Dla powierzchni niejednorodnych nalezy ustalié w SST wymagania wobec materialu do znakowania
nawierzchni.

Przygorowanie podioia do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego naleiy oczySci¢ powierzchnig nawierzehni malowanej z pylu, kurzu, piasku, smarow,
olejow i innych zanieczyszczen, przy uiyciu sprzetu wymienionego w SST i zaakceptowanego przez Inzyniera.
Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ czysta i sucha.

Prredznakowanie

W celu dokladnego wykonania poziomego oznakowania drogi, mozna wykonac przedznakowanie, stosujqc sie do ustalen zawartych w
dokumentacji projektowej, ,, Instrukcji o znakach drogowych poziomych” [3], SST i wskazaniach InZyniera.

Do wykonania przedznakowania mozina stosowaé nietrwalq farbe, np. farbe silnie rozcienczonq rozpuszezalnikiem. Zaleca si¢
wykonywanie przedznakowania w postaci cienkich linii lub krapek. Poczqtek i koniec znakowania nalezy zaznaczyé malq kreskq

poprzeczng.
W przypadku ednawiania znakowania drogi, gdy stare znakowanie jest wystarczajqco czytelne i zgodne z dokumentaciq projektowg,
mozna przedznakowania nie wykonywac.

Wykonanie znakowania drogi
Dostarczenie materialéw i spetnienie zalecen producenta materialéw

Materialy do znakowania drogi, spelniajqce wymagania podane w punkcie 2, powinny byé dostarczone w oryginalnych
opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z zaleceniami 55T, producenta oraz wymaganiami znajdujqcymi sie w aprobacie
technicznej.

Wykonanie znakowania drogi materialami cienkowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno byé zgodne z zaleceniami producenia materiatéw, a w przypadku ich braku lub niepetnych danych -
zgodne z ponizszymi wskazaniami,

Farbe do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymieszac w czasie od 2 do 4 min do uzyskania petnej
Jednorodnosci. Przed lub w czasie napelniania zbiornika malowarki zaleca sig przecedzic¢ farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno
stosowac do malowania mechanicznego farby, w ktorej osad na dnie opakowania nie daje si¢ catkowicie wymieszac lub na jej
powierzchni znajduje sie koZuch.



Farbe nalezy nakiadac réwnomiernq warstwq o grubosci ustalonej w SST, zachowujgc wymiary i ostro$¢ krawedzi. Grubosé
nanoszonej warstwy zaleca sig kontrolowac przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce szklanej lub metalowej podkiadanej na
drodze malowarki. llosé farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez srednie zuzycie na metr kwadratowy nie moze si¢ réznic od ilosci
ustalonej, wiecef niz o 20%.

Wszystkie wigksze prace powinny by¢é wykonane przy uiyciu samojezdnych malowarek z automatycznym podziatem linii i
posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materiatem uszorstniajqcym. W przypadku mniejszych prac, wielkosé, wydajnosé i jakosc
sprzetu nalezy dostosowaé do zakresu i rozmiaru prac. Decyzje dotyczqeq rodzaju sprzetu i sposobu wykonania znakowania
podejmuje Inzynier na wniosek Wykonawcy.

Wykonanie znakowania drogi materialami grubowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materialdw, a w przypadku ich braku lub niepelnych danych -
zgodne z ponizszymi wskazaniami.

Materiat znakujqcy nalezy naktadac réwnomierng warstwq o grubosci ustalonej w SST, zachowujqc wymiary i ostro$¢ krawedzi,
Grubos¢ nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowad przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce szklanej lub metalowej,
podktadanej na drodze malowarki. llosé materiatu zuzyta w czasie prac, okreslona przez srednie zuzycie na metr kwadratowy, nie
moze sig roznic od ilosci ustalonej, wigcej niz o 20%.

W przypadku mas termoplastycznych wszystkie wigksze prace powinny byé wykonywane przy uiyciu urzqdzer samojezdnych z
automatycznym podzialem linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materialem uszorstniajqcym. W przypadku mniejszych prac,
wielkosé, wydajnosé i jako$¢ sprzetu nalezy dostosowac do ich zakresu i rozmiaru. Decyzje dotyczqeq rodzaju sprzetu i sposobu
wykonania znakowania podejmuje InZynier na wniosek Wykonawcy. W przypadku znakowania nawierzchni betonowej nalezy
zastosowad podkiad (primer) poprawiajqcy przyczepnosé nakladanego termoplastu do nawierzchni.

W przypadku dwusktadnikowych mas chemoutwardzalnych prace moina wykonywadé recznie, przy uiyciu prostych urzqdzen, np. typu
. Plastomarker” lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku koniecznodci usunigcia istniejqcego oznakowania poziomego, czynnosé te nalezy wykonaé jak najmmiej uszkadzajge
nawierzchnie.

Zaleca si¢ wykonywac usuwanie oznakowania jednq z metod bezinwazyjnych: usuwanie chemicznie, Srutowanie, piskowanie.

Srodki zastosowane do usuniecia oznakowania nie mogq wplywac ujemnie na przyczepnoscé nowego oznakowania do podioza, na jego
szorsthosé, trwalosc oraz na wlasciwosci podioza.

Usuwanie oznakowania na czas robot drogowych moze byé wykonane przez zamalowanie nietrwalq farbq barwy czarnej.

Materialy pozostate po usunigciu oznakowania nalezy usunql z drogi tak, aby nie zanieczyszczaly Srodowiska, w miejsce
zaakceptowane przez Inzyniera.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”
Badanie prrygotowania podiloia i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami punktu

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 7.
Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq oznakowania poziomego jest m’ ! (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych znakéw lub liczba umieszczonych
punktowych elementéw odblaskowych. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Iniyniera, jezeli wszystkie pomiary daly
wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 9.
Szezegolowy zakres robot objetych platnoscig:

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






D-07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
L.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania

i odbioru oznakowania pionowego .

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z wykonywaniem i odbiorem
oznakowania pionowego stosowanego ha drogach,
Opracowanie obejmuje oznakowanie docelowe i na czas budowy.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogélne wymagania dotyczqce materialdw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.3. Materialy stosowane do fundamentow znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakow mogq byé wykonywane jako:
—prefabrykaty betonowe,
—z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
—inne rozwiqzania zaakceptowane przez Inzyniera.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukcji — nie dotyczy

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadaé wymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera.
2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalosé materialow na wplywy zewnetrzne

Materialy uzyte na lico i tarcze znaku oraz polqczenie lica znaku z tarczq znaku, a takze sposob wykorczenia znaku, muszq
wykazywac pelng odpornosc na oddzialywanie $wiatla, zmian temperatury, wphwy atmosferyczne i wystepujgce w normalnych
warunkach oddzialywania chemiczne (w tym korozje elektrochemicznq) - przez caly czas trwalosci znaku, okreslony przez
wytwarce lub dostawce.

3.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5. oraz zgodhnie z projekiem
docelowej i tymezasowej organizacyi ruchu.

3.2. Trwalos¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposéb trwaly, zapewniajqcy pelnq czytelnosé przedstawionego na nim symbolu
Tub napisu w calym okresie jego uiythowania, przy czym wplywy zewnetrzne dzialajqce na znak, nie mogq powodowa¢
znieksztalcenia tresci znaku.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne " pkt 6.

5. OBMIAR ROBOT
5.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.



5.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sq:

a)szt. (sztuka), dla znakow konwencjonalnych oraz konstrukeji wsporczych,
6. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w S§T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary daly
wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1 Ogolne ustalenia dotyczqcee podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 9.

Szczegdlowy zakres robit objetych platnosciq:

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D.08.01.01a
KRAWEZNIKI KAMIENNE

IWSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiqzanych z ustawieniem kraweinikéw kamiennych

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu

robot opisanych wyzej.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z ustawieniem kraweznikow:
—  kamiennych na lawie kamiennej z oporem lub zwykiej,
— kamiennych wtopionych na lawie kamiennej, Zwirowej lub thuczniowe,

Szczegolowy zakres robot objetych platnosciq obejmuje:

[ zakres rzeczowo-ilosciowy zgodn 1y z przedmiarem robot

1.5. Ogédlne wymagania dotyczqce robét
Ogdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”’ pkt

2.2, Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sq:

—  krawezniki kamienne istniejqce oraz krawezniki o wymiarach dostosowanych do istniejqcych
— cement do podsypki i zapraw,

- woda,
— materialy do wykonania lawy pod krawezniki.

2.4. Kraweziniki kamienne - wymagania techniczne

Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
Wymagania techniczne stawiane betonowym kraweznikom

Krawezniki kamienne powinny posiadac aprobate techniczng, wydang przez uprawnionq jednostke (Instytut Badawczy

Drog i Mostow).

Krawezniki kamienne powinnay odpowiadac wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej.

Wymiary krawgznikéw zgodnie z dokumentacjq projektowq. Jezeli dokumentacjia projektowa nie podaje szczegétow nalezy uzyé
typowych kraweznikow kamiennych typu lekkiego o wymiarach i parametrach istniejqcych kraweznikow

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow kamiennych powinny by bez rys, pekniec i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie

elementow powinny byc réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie z BN-80/6773-03/01 [14], nie powinny

przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow kamiennych

Dopuszezalna wielkosc wad i

Rodzaj wad i uszkodzen uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestosé lub wypuklosé powierzchni kraweznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenia ograniczajqcych — powierzchnie  gorne

g ; g niedopuszczalne
krawedzi i narozy (Scieralne), mm P

ograniczajqcych pozostale
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugosc, mm, max 20 40
- glebokosé, mm, max 6 10

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowq powinien odpowiadad wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”,
odpowiadajqcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,, 1" i odpowiadac wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na lawy

Zgodnie z dokumentacjq projektowq. Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegotow nalezy whudowac krawezniki na qwie
z betonu CI12/135.

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na gorqeo, powinna odpowiadac wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub
aprobaty technicznej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotyczqce transportu

Ogdine wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogdine zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji
szalunku.

Wykonanie faw powinno byc zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa Zwirowa

Eawy zwirowe o wysokosci do 10 em wykonuje sie¢ jednowarstwowo przez zasypanie koryla wirem i zageszczenie go polewajqc

wodq.
Lawy o wysokosei powyzej 10 cm nalezy wykonywad dwuwarstwowo, starannie zageszczajqe poszczegolne warstwy.

5.3.2. Lawa Huczniowa

Lawy nalezy wykonywaé przez zasypanie wykopu koryta tluczniem.
Thuczen nalezy starannie ubié polewajqc wodq. Gornq powierzchnie fawy Huczniowej nalezy wyrownac klincem i ostatecznie

zagescid,

Przy grubosci warstwy tlucznia w tawie wynoszqcej powyzej 10 cm nalezy tawe wykonad dwuwarstwowo, starannie zageszczajqe
poszczegolne warstwy.

5.3.3. Lawa betonowa

Lawy kamienne zwykle w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowad szalowanie.



Lawy kamienne z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyrownywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy
stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeinione bitumiczng masq zalewowq.

5.4. Ustawienie kraweZnikow kamiennych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikéw

Swiatlo (odleglosé gérmej powierzchni kraweznika od Jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w
przypadku braku takich ustalen powinno wynosic od 10 do 12 em, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,, wyrobienie”
Scieku) moze byé zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem, iwirem, tuczniem
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinne by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie krawgznikow na lawie Zwirowej lub tluczniowej

Ustawianie kraweznikow na lawie Zwirowej i tluczniowej powinno byé wykonywane na podsypce z piasku o grubosci warstwy od 3
do 5 em po zageszezeniu.

5.4.3. Ustawienie kraweznikow na fawie kamiennej
Ustawianie kraweznikow na lawie kamiennej zgodnie z dokumentacjq projektowq.
5.4.4. Wypelnianie spoin

Spoiny krawezinikow nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnic iwirem, piaskiem lub zaprawq cementowo-
piaskowq, przygotowanq w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweinikow zaprawq cementowo-piaskowq stosuje sie wylqcznie do
kraweznikow ustawionych na tawie kamiennej.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawq nalezy oczysci¢ i zmy¢é wodq. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury
krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawaq nalezy zalewaé co 50 m bitumiczng masq
zalewowq nad szezeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoine zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdzac wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawginikéw w poziomie od linii projektowanej, ktdre wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego
kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi + I ecm na kazde 100
m ustawionego kraweznika,

¢) rowno$¢ gornej powierzchni kraweinikow, sprawdzane przez przylozenie w dwich punktach na kaide 100 m kraweznika,
trzymetrowgj taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchniq kraweznika i przylozong tatq nie moze przekraczaé 1 cm,

d) dokiadnosé wypelnienia spoin bada sig co 10 metréw. Spoiny muszq byé wypetnione catkowicie na petng glebokosé.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” oraz Umowa z Wykonaweq .
ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne’ .

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






D-03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK

WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacyi technicznej (ST) sq wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych ,wodociggowych i telefonicznych .

Zakres stosowania SS§T
Szczegolowa specyfikacja techniczna( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwiqzanych z wykonaniem i

odbiorem przypowierzchniowej regulacyji pionowej :

-wilazow kanalowych studni rewizyjnych kanalizacji deszczowej i sanitarnej
-zaworow wodociqgowych ,

-studzienek telefonicznych .

MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczqce materialow
Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00

,» Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

Materialy do wykonania regulacyi pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy uzy¢é:

a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbicrki otaczajqcej nawierzchni, nadajqce sie do
ponownego whudowania,

b) materialy nowe, bedqce materialem uzupelniajqcym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak material rozbiorkowy,
odpowiadajgce wymaganiom:

- SST D-03.02.01 [2] w przypadku materialow do naprawy studzienki,

- 88T, wymienionych w pkcie 3.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materialow potrzebnych do ulozenia nowej
nawierzchni.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczqce sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 3.

Sprzet stosowany do wykonania regulacyi pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przystepujqcy do wykonania naprawy, powinien wykazac sie mozliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu.

- pily tarczowej,

- mlota pneumatycznego,

- sprezarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

- zageszczarki wibracyjney,

- sprzetu pomocniczego (szczotka, lopata, szablon itp.).

TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ [1] pkt 4.



Transport materialow
Transport nowych materiaiow do wykonania naprawy, powinien odpowiadac¢ wymaganiom okreslonym w:
a) 85T D-03.02.01 [2], w przypadku materialow do naprawy studzienki,

WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

Uszkodzenia zapadnietych studzienek, podlegajqce naprawie
Uszkodzenie studzienek urzqdzen podziemnych wystepuje, gdy roznica poziomow pomiedzy:

- kratkq wpustu ulicznego a gérnq powierzchniq warstwy Scieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wlazem studzienki a gérnq powierzchniq nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajqcej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:

roboty przygotowawcze

- rozpoznanie uszkodzenia,

- wyznaczenie powierzchni podlegajqcej naprawie,

wykonanie naprawy

- naprawe uszkodzonej studzienki,

- uloZenie nowej nawierzchni.

Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

- ustaleniu sposobu deformacyji studzienki,

- okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim ofoczeniu studzienki,

- wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,

- rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementow urzqdzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowac caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokdt
zapadnietej studzienki. Powierzchni tej nalezy nadad ksztalt prostokatnej figury geometrycznej.
Powierzchnie przeznaczonq do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

Wykonanie regulacji pionowej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacji pionowej
studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez Iniyniera, obejmuje:

-zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratki Sciekowej, nasady z wlewem bocznym) urzqdzenia podziemnego,
-rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studzienki:
- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -z
pionowym wycieciem krawedzi uszkodzenia pilq tarczowq i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy
mlotow pneumatycznych, drqgow stalowych itp.,
-rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, plyt Zelbetowych pod studzienkq, kregow
podporowych itp.),
-zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
skladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materialu przydatnego do dalszych robot,
-szczegolowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koricowej decyzji o sposobie naprawy
wykorzystaniu istniejqcych materiatow,
-sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina wlazowego) z
ew. uzupelnieniem ubytkow,
-w przypadku niewielkiego zapadniecia -poziomowanie gérnej czesci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy uzyciu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzer wiekszych -wykonanie deskowania oraz ulozenie i zaggszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedlug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu
powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielgcego itp.), a takze rozebranie deskowania,
-osadzenie przykrycia studzienki lub kratki Sciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materialow oraz ew.
wyréwnaniem zaprawq cementowq.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano wSST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

Badania przed przystqpieniem do robot



Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci,
ew. badania materialow wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdzic cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest 1 szt.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli
waszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancyii wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

QOdbior robdt zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Odbiorowi robor zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu podlegajq:
- roboty rozbiorkowe,

- naprawa studzienki.

Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej
SST.

PODSTAWA PEATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczqcee podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,, Wymagania ogélne” pkt






D - 04.06.01

STABILIZACJA CEMENTOWO - PIASKOWA

WSTEP

L.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyezace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy — stabilizacji cementowo piaskowej

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

L.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w nini¢jszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wzmocnieniem istniejacego podioza
gruntowego poprzez wykonanie stabilizacji cementowo piaskowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja cemento-piaskowa - material budowlany  powstaly przez wymieszanie mieszanki kruszyw z cementem w proporcjach
zapewniajqcych osiqgniecie wytrzymalosci na Sciskanie Rz w granicach 5 MPa.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materialow
Ogolne wymagania dotyczqce materiaiéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowac cementy powszechnego uzytku: portlandzki CEM I klasy 32,5 N, cement portlandzki wieloskiadnikowy CEM 11 klasy
32,5 N, cement hutniczy CEM III klasy 32,5 N, cement pucolanowy CEM IV klasy 32,5 N wedlug PN-EN 197-1:2002 [5] .
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla cementu do chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu 32,5
1 | Wytrzymalosé na sciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz: 16
2 | Wytrzymalosé na sciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 325
3 | Poczqtek czasu wiqzania, min , nie wezesniej niz: 75
4 | Stalosc objetosci, mm, nie wigcej niz: 10

Przechowywanie cementu powinno si¢ odbywac zgodnie z BN-88/6731-08 [22].

2.3. Kruszywo

Do wykonania stabilizacji nalezy stosowad:
~  Zwir i mieszanke wg PN-B-11111:1996 [14],
— piasek wg PN-B-11113:1996 [16],
= kruszywo tamane wg PN-B-11112:1996 [15] i WT/MK-CZDP84 [26],



—  lkruszywo zuzlowe z 3uzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004. 1938 [17],
—  kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm.
- Kruszywo powinno spetniaé wymagania okreslone w normie PN-5-96013:1997 [{20].
Kruszywo zuzlowe powinno byé calkowicie odporne na rozpad krzemianowy wedlug PN-B-06714-37:1980 [12] i zelazawy wedlug
PN-B-06714-39:1978 [13].

2.4. Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do pielegnacii wykonanej podbudowy nalezy stosowaé wodg odpowiadajgcq
wymaganiom normy PN-B-32250:1988 [18]. Bez badar laboratoryjnych mozna stosowaé wodociqgowq wodg pitnq.

2.6. Materialy do pielegnacji stabilizacji cementowo piaskowej

Do pielegnacji stabilizacji cementowo piaskowej mogq byé stosowane:
— preparaty pielegnacyjne posiadajqce aprobate techniczng,
— folie z tworzyw sztucznych,
—  wldkniny wedlug PN-P-01715:1985 [19],

— piasek i woda.
3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczqce sprzetu
Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu podano w ,, Wymaganiach ogdlnych” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania stabilizacfi cementowo pisakowej.

Wykonawca przystepujacy do wykonania stabilizacji cementowo piaskowej powinien wykazac si¢ moZliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu:
— wytwérni stacjonarnej lub mobilnej do wytwarzania chudej mieszanki betonowej. Wytwérnia powinna byc wyposazona w urzqdzenia
do wagowego dozowania wszystkich skiadnikéw, gwarantujqce nastepujqce tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy
poszezegdlnych skladnikéw: kruszywo + 3%, cement +0,5%, woda +2%. InZynier moze dopuscic objetosciowe dozowanie wody,
- przewoznych zbiornikéw na wode,
= ukiadarek albo réwniarek do rozkiadania chudej mieszanki betonowej,
- walcow wibracyinych lub statycznych do zageszezania lub plyty wibracyjne,
- zageszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych lub malych walcow wibracyjnych do zageszezania w miejscach trudno dostepnych.

A

TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqcee transportu podano w ., Wymaganiach ogélnych” pkt 4.
4.2, Transport materialow

Transport cementu powinien odbywad si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [22]. Cement luzem nalezy przewozic cementowozami, nator. .l
cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem.

Kruszywo moina przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i zawilgoceniem.

Woda moze byé dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody,

Transport mieszanki chudego betonu powinien odbywacé sig zgodnie z PN-S-96013:1997 [20].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ,, Wymaganiach ogdlnych”
5.2. Projektowanie stabilizacji cementowo piaskowej

Przed przystqpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceptacji projekt
skiadu materiatu do stabilizacji cementowo piaskowej oraz wyniki badan laboratoryinych poszezegolnych skladnikéw i probki materialow
pobrane w obecnosci Iniyniera do wykonania badan kontrolnych przez InZyniera. Projektowana mieszanka powinna osiqgaé wytrzymalosc na
Sciskanie Roy w granicach 5 MPa.

Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na:

—  doborze kruszywa do mieszanki,
—  doborze ilosci cementu,
—  doborze ilosci wody.



Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne wg
PN-5-96013: 1997 [20].

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych podano w tablicy 3 i na rysunku 1 i 2.

Uziarnienie kruszywa powinno byé tak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywata maksymalng szczelnosé i urabialnosé przy
minimalnym zuzyciu cementu i wody.
Tablica 3.Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralinej.

Sito o boku oczka Przechodzi przez sito Przechodzi przez sito
kwadratowego (mm) (%) (%)
63 - 100
315 100 od 60 do 85
16 od 60 do 80 od 40 do 67
8 od 40 do 65 od 30 do 55
4 od 25 do 55 od 25 do 45
2 od 20do 45 od 20 do 40
1 od 15 do 35 od 15 do 35
05 od 7 do 20 od 8do 20
025 od2do 12 od4do i3
0,125 od0do 5 od0do 5

Zawarto$¢ cementu powinna odpowiadac wytrzymalosci na mieszanki na Sciskanie o Ry w granicach 5 MPa.
Zawartos¢ wedy powinna odpowiadad wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug normainej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481:
1988 [9] (duzy cylinder, metoda II).

Rysunek I. Graniczne krzywe uziarnienia do chudego betonu od 0 do 31,5 mm.
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Rysunek 2. Graniczne krzywe uziarnienia kruszywa do chudego betonu od 0 do 63 mm.

5.3. Wlasciwosci mieszanki stabilizacji cementowo - piaskowej
Stabilizacja powiania spetniac wymagania okreslone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania wedlug
I | Wytrzymatos$c na sciskanie po 7 dniach, MPa 0d 2.5do 5,0 PN-B-06250 [10]
2 | Wytrzymalosé na Sciskanie po 28 dniach, MPa 5MPa PN-B-06250 [10]
3 | Nasigkliwosé, % m/m, nie wiecej niz: 9 PN-B-06250 [10]
4 ﬂ;o;?;riﬁzz)éé, zmniejszenie wytrzymatosci, % 20 PN-B-06250 [10]

5.4. Warunki przystqpienia do robit
Stabilizacja nie powinna byé wykonywana gdy temperatura powietrza jest nizsza niz 5°C [ wyisza niz 25" C oraz gdy podioze jest

zamarzhigte.

5.5. Przygotowanie podioia

Podioze pod stabilizacie cementowo piaskowq powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST.

5.6. Wytwarzanie mieszanki stabilizacji

Stabilizacje cementowo piaskowq nalezy wykonad o Scisle okreslonym skiadzie zawartym w recepcie laboratoryjnej nalezy wytwarzaé
w mieszarkach zapewniajqcych ciqglosé produkcji i gwarantujqcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Skladniki stabilizacji powinny by¢ dozowane wagowo zgodnie z normgq PN-5-96013:1997 [20 ].

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania, w sposob zabezpieczony przed

segregacjq i nadmiernym wysychaniem.
5.7. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki stabilizacji
Ukladanie satbilizacji nalezy wykonywad ukladarkami mechanicznymi, poruszajqcymi si¢ po prowadnicach.

Przy uktadaniu stabilizacji za pomocq rowniarek konieczne jest stosowanie prowadnic. Wbudowanie za pomocq rowniarek bez
stosowania prowadnic, moze odbywac sig tylko w wyjatkowych wypadkach, okreslonych w SST i za zgodq Inzyniera.

Stabilizacje cementowo piaskowq wykonuje si¢ w jednej warstwie o grubosci od 10 do 20 em, po zageszczeniu. Gdy wymagana jest
wigksza grubosé, to do ukladania drugiej warstwy mozna przystqpic po odbiorze jej przez InZyniera.

Natyehmiast po rozlozeniu i wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczqc jej zageszczanie. Powierzchnia zageszczonej warstwy
powinna mieé prawidlowy przekréj poprzeczny i jednolity wyglad.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiqgnigcia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego niz 0,98 maksymalnego zageszczenia
okreslonego wedlug normainej proby Proctora zgodnie z PN-B-04481: 1988 [9], (duzy cylinder metoda 11). Zageszczenie powinno byc

zakonczone przed rozpoczeciem czasu wiqzania cementu.



Wilgotnosc mieszanki chudego betonu podezas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z toleranciq + 10% i - 20%
Jej wartosci.
5.8. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowad roboty, aby unikaé podiuinych spoin roboczych, poprzez wykonanie podbudowy na calej
szerokosci koryta.

Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wystepujq spoiny robocze, to spoiny w gérnej warstwie podbudowy powinny byé wzgledem nich
preesunigte o co najmnief 30 cm dla spoiny podiuznej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.9. Nacinanie szczelin

W poczqikowej fazie twardnienia betonu zaleca sie wyciecie szczelin pozornych na glebokosé okoto 1/3 jej grubosei.
Szerokos¢ nacigtych szczelin pozornych powinna wynosi¢ od 3 do 5 mm. Szczeliny te naleiy wyciqé tak, aby cala powierzchnia
podbudowy byla podzielona na kwadratowe lub prostokqtne plyty. Stosunek dlugosci plyt do ich szerokosci powinien byé nie wiekszy niz od 1,5

do 1,0.
W przypadku przekroczenia gornej granicy siedmiodniowej wytrzymalosci i spodziewanego przekroczenia dwudziestoosmiodniowej

wytrzymatosci na Sciskanie chudego betonu, wyciecie szczelin pozornych jest konieczne.
Alternatywnie mozna wloZy¢ na podbudowie warstwe antyspekaniowq w postaci:
—  membrany z polimeroasfaltu,
—  geowldkniny o odpowiedniej gestosci, wytrzymalosci, grubosci i wspolezynniku wodoprzepuszczalnosci poziomej i pionowej,
—  warstwy kruszywa od 8 do 12 ¢cm o odpowiednio dobranym uziarnieniu.

5.10. Pielegnacja stabilizacji

Stabilizacja cementowo piaskowa powinna byé natychmiast po zageszczeniu poddana pielegnacji. Pielegnacjia powinna byé
przeprowadzona wedlug jednego z nastgpujqeych sposobow:
a) skropienie preparatem pielegnacyjnym posiadajqcym aprobate techniczng, w ilosci ustalonej w SST,
b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszczalng foliq z tworzywa sztucznego, ufoionq na zaklad co najmniej 30 ¢cm i zabezpieczong
przed zerwaniem z powierzchni podbudowy przez wiatr,
¢) przykrycie matami lub widkninami i spryskiwanie wodq przez okres 7 do 10 dni,
d) przykrycie warstwq piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okres 7 do 10 dni.
Stosowanie innych srodkéw do pielegnacji podbudowy wymaga kazdorazowej zgody InZyniera.
Nie nalezy dopuszczaé Zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 do 10 dni pielegnacji, a po tym czasie
ewentualny ruch budowlany moze odbywacd sie wylqcznie za zgodq InZyniera.

5.11. Odcinek probny

Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy sprz¢t do produkcji mieszanki betonowej, rozkladania i zageszczania jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy whbudowanej mieszanki przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy
zageszczonej,
— okreslenia liczby przejsé walcow dia uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia podbudowy.
Na odcinku  probrym Wykonawca powinien uiyé materiatow oraz sprzetu do mieszania , rozkladania i zageszczania , jakie bedq
stosowane do wykonywania podbudowy z chudego betonu.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosicé od 400 m’ do 800 w’, a dlugosé nie powinna byé mniejsza niz 200 m.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawea moze przystapic do wykonywania podbudowy z chudego betonu po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inzyniera.

5.12. Utrzymanie stabilizacji

Stabilizacja po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ chroniona przed uszkodzeniami. Jezeli Wykonawca
bedzie wykorzystywal, za zgodq Iniyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to powinien naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch, na wlasny koszt.

Wykonawca jest zobowiqzany do przeprowadzenia biezqcych napraw stabilizacji uszkodzonef wskutek oddzialywania czynnikéw
atmosferyeznych, takich jak opady deszczu, Sniegu i mroz.

Wykonawca jest zobowiqzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu, jeieli wystqpi moiliwosé

uszkodzenia stabilizacyi
Stabilizacja cementowo piaskowa musi byc przed zimq przykryta co najmniej jednq warstwq mieszanki mineralno-asfaltowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoine zasady kontroli jakosci robdot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania cementu, kruszywa oraz w przypadkach watpliwych wody i
przedstawié wyniki tych badan InZynierowi do akceptacyi.



6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiardéw w czasie wykonywania podbudowy z chudego betonu podano w tablicy 5.

6.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Wiasciwosei kruszywa nalezy okreslié przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa i dia kazdej partii. Wlasciwosci kruszywa powinny byc
zgodne z wymaganiami normy PN-S5-96013:1997[20].

6.3.3. Wiasciwosci wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzié¢ badania wody wedlug PN-B-32250:1988 [18].
6.3.4. Wlasciwosei cementu

Dla kazdej dostawy cementu nalezy okresli¢ wlasciwosci podane w tablicy 2.

6.3.5. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do badah nalezy pobierac z wytwérni po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem cementu. Badanie nalezy wykonac zgc
z normq PN-B-06714-15:1991 [11].

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna byé zgodna z receptq.
6.3.6. Wilgotnosé mieszanki stabilizacyi

Wilgotnosé mieszanki do stabilizacji powinna bycé réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w recepcie z tolerancjq + 10%, - 20%
Jjej wartosci.

6.3.7. Zageszczenie podbudowy

Mieszanka chudego betonu powinna byé zageszczana do osiqgniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 maksymainego
zageszczenia laboratoryjnego oznaczonego zgodnie z normalng probg Proctora (metoda 1), wediug PN-B-04481:1988 [9].

6.3.8. Grubosc podbudowy

Grubosc warstwy nalezy mierzyé bezposrednio po jej zageszczeniu. Grubosc podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjq
projektowq z tolerancjiq + 1 cm.

6.3.9. Wytrzymalosé na sciskanie mieszanki stabilizacji cementowo - piaskowej

Wytrzymalosc na Sciskanie okresla si¢ na prébkach walcowych o Srednicy i wysokosei 16,0 cm. Prébki do badan nalezy pobier "z
miejse wybranych losowo, w swieio rozlozonej warstwie. Probki w ilosci 6 sziuk nalezy formowad i przechowywad zgodnie z normq F. -
96013: 1997 [20]. Trzy probki nalezy badac po 7 dniach i trzy po 28 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymalosci na sciskanie powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokosé podbudowy powinna byé zgodna z dokumentaciq projektowq z tolerancjq +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawesnikow szerokosé podbudowy powinna by¢ wigksza o co najmniej 25 cm od szerokoSci warstwy na niej
uktadanej lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowey.

6.4.3. Rownosé podbudowy

Nierdwnosci podiuine podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowq latq lub planografem, zgodnie z normq BN-68/8931-04 [23].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq fatq.
Nieréwnosci podbudowy nie mogaq przekraczaé:

- 9 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projekiowq z tolerancjq +0,5 %a
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Rzedne wysokosSciowe podbudowy powinny byc zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq +1 cm, -2 cm.



6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

08 podbudowy w planie powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projekiowq z tolerancjq + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych i +3
cm dla pozostalych drég.

6.4.7. Grubosé podbudowy

Grubosé podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projektowq z tolerancjq:
= dla podbudowy zasadniczej + I em,
— dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

OBMIAR ROBOT

Ogdélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w 85T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” oraz Umowa z Wykonaweq .
ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






