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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D—-01.01.01.20.

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH DROGI
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wy-
konania i1 odbioru robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych
drogi w zwiazku z projektem budowlano - wykonawczym budowy drogi dojazdowej do

kompleksu przemystowo — ustugowego przy ul. Starobrzeskiej w Brzegu.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontrak-

towy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotycza specyfikacje, obejmuja wszystkie czynnosci umozli-
wiajace 1 majace na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z Do-
kumentacja Projektowa, w terenie rowninnym lub pagérkowatym, w zwiazku z projek-
tem budowlano - wykonawczym budowy drogi dojazdowej do kompleksu przemystowo

—ustugowego przy ul. Starobrzeskiej w Brzegu.
1.3.1. Odtworzenie trasy 1 punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem (wytyczeniem) trasy

1 punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wytyczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow gltownych osi tra-
sy 1 punktow wysokosciowych,

b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz

oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy — sa to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi nor-

mami oraz z definicjami podanymi w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST oraz z poleceniem Inspektora.
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania

0golne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania

podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
z gwozdziem lub prg¢tem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci
okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zalamania trasy
w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ §rednice 0.15 + 0.20 m 1 dlugos¢ 1.5 + 1.7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dlugo-
$ci o dlugosci okoto 0.30 m 1 $rednicy 0.05 + 0.08 m, a dla punktow utrwalanych w ist-
niejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm 1 dlugosci od 0,04 do 0,05 m.
,.Swiadki” wbijane obok palikow osiowych powinny mieé¢ dlugo$é okoto 0.50 m i prze-

kroj prostokatny.
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymaga-
nia ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Roboty zwiazane ze stabilizacja 1 oznaczeniem gléwnych elementow trasy oraz
roboczych punktow wysokosciowych beda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe
zwiazane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementow
trasy wykonane beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym:

e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
e dalmierze,
o tyczki,
o flaty,
e tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktow glownych powinien gwaran-

towac uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wy-

magania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Mozna uzywa¢ dowolne $rodki transportu do przewozu materialow uzywanych

w robotach przygotowawczych.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST D-M 00.00.00. Prace

pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegotowego wytycze-
nia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa nie-
zgodnosci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa, ST, oraz zmianami wprowa-
dzonymi w nich zawczasu przez Inspektora.

Wykonawca powinien sprawdza¢ czy rzedne terenu okreslone w doku-
mentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rz¢gdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej de-
cyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych te-
renu podanych w dokumentacji projektowej i1 rzednych rzeczywistych, akceptowane
przez Inspektora, zostanag wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiado-
mienia Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wyko-
nawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga byc
rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakte-
rystyke 1 potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakcep-
towane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych
11ich oznaczen w czasie trwania robodt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama-

wiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a
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ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtwo-
rzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji ro-

bot naleza do obowiazkow Wykonawcy.
5.3. Wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projek-
towa, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3
cm w stosunku do projektowanych, a rzgdne punktoéw na osi nalezy wyznaczy¢ z do-

ktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.
5.3. Wyznaczenie punktow wysokosciowych osi trasy

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posred-
nich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie
rzadziej, niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do doku-
mentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne punktow osi nalezy wy-
znaczy¢ z dokladnosci do 1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych
lub rur metalowych. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca robo6t zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi

poza granica robot.
5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
a) wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie grani-
cy robot ziemnych),
b) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturow) nasypow
1 wykopdw w przekrojach poprzecznych .
Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widocz-

ne paliki lub wiechy.
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Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow
1 wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa. Konieczne jest profilowa-
nie przekrojéw poprzecznych we wszystkich punktach, zgodnie z dokumentacja projek-

towa oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych przez Inspektora.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST D-M. 00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” w punkcie 6. Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem
(wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg. ogdlnych za-

sad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK.
6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg. nastgpuja-
cych zasad:
a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych 1 krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 100 m na prostych,
b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dtugosci bu-
dowanego odcinka,
¢) wyznaczenie nasypow 1 wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica,
co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych wat-

pliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST D-M. 00.00.00. ,,Wymagania og6l-
ne” punkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy

1 punktéw wysokosciowych w terenie jest 1 ha.
8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M. 00.00.00. ,,Wymagania og6l-
ne”, punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja projektowa, ST 1 wy-
maganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt.
6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie na-
stgpuje na podstawie szkicow 1 dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokdtu

z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Inspektorowi.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne zasady podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M. 00.00.00.
»Wymagania ogdlne”, punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ za 1 ha nalezy przyjmowac na podstawie szkicéw 1 dziennikdw pomia-
row geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.
Cena wykonania robot obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
e wykonywanie pomiarow biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa,
e zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i ozna-

kowanie utatwiajace odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.
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10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. BN-72/8932-01 — Budowle drogowe 1 kolejowe. Roboty ziemne oraz
2. PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Terminologia, wymaga-

nia 1badania.
10.2. Inne dokumenty

3. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodez;i 1
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokos$ciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

A S IR AR

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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