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ZAWARTOSC DOKUMENTACJI:

I - CZESC OPISOWA

Lp. NR ST NAZWA ST STRONA
2. ST-1.0 Roboty przygotowawcze 22
Wytyczenie trasy, obiektow i p-ktow )
3. ST-1.1 wysokosciowych 5 )
4. ST-1.2 Zabezpieczenie zieleni i wycinka drzew 30-34

9| st 74.85

13. 3 Roboty montazowe kabli energetycznych i _
. ST-9.0 o$wietleniowych 122-130
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1  WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ST — 00.00 ,, Wymagania ogo6lne” odnosi si¢ do wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach projektu
inwestycji pn. PRZYSTAN RZECZNA W BREZGU”

Zakres robot obejmuje:
e Przystan dla matych jednostek ptywajacych

o Hangar wraz instalacjami - OB.1

o Pomost pontonowy — OB.2

o Slipikeje—0OB.3
Przystan pasazerska — OB.4
Uktad drog wewngtrznych i placow
Przytacze wody wraz z instalacja
Przyltacze kanalizacji sanitarnej wraz z instalacja

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.2 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna ST-00.00 wg Wspdlnego
Stownika Zamowien (zgodnie z Rozporzadzeniem Komisji (WE) Nr 2151/2003 z
16 grudnia)
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
wykonanie 1 odbidr robot zgodnie z pkt 1.1.
W ramach inwestycji obj¢tej niniejsza ST nalezy wykonac:
e Przystan dla matych jednostek ptywajacych
o Hangar wraz instalacjami - OB.1
o Pomost pontonowy — OB.2
o Slipikeje—OB.3
Przystan pasazerska — OB.4
Uktad drég wewngtrznych i placow
Przytacze wody wraz z instalacja
Przytacze kanalizacji sanitarnej wraz z instalacja

»Wymagania Ogdlne” nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

Lp. |Nr ST Nazwa ST

1. |ST-00.00 Wymagania ogolne

2. |ST-1.0 Roboty przygotowawcze
3. ST-1.01 Wytyczenie obiektow , trasy i p-ktow wysokosciowych
4. ST-1.2 Zabezpieczenie zieleni i wycinka drzew
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> ST-2.0 Roboty ziemne i poglebiarskie
6. ST-3.0 Roboty betonowe i Zelbetowe
7. |ST-4.0 Roboty murowe
8. |ST-5.0 Roboty stalowe
9. |ST-6.0 Roboty wykonczeniowe
10. | ST-7.0 Roboty drogowe
1. ST-8.0 Roboty montazowe instalacji elektrycznych
12. |ST-9.0 Roboty montazowe kabli energetycznych i oSwietleniowych
13. |ST-10.0 Roboty montazowe sieci wodociagowej
14. |ST-11.0 Roboty montazowe sieci kanalizacyjnej
15. [ST-12.0 Roboty montazowe instalacji wod-kan.

1.3 Niektore okreslenia podstawowe i skroty

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
Inspektor nadzoru — oznacza osobg wyznaczona przez Inwestora, odpowiedzialng za bezposrednie
monitorowanie realizacji robot lub ktorej Inwestor przekazuje prawa oraz/lub pelnomocnictwa na
podstawie Umowy.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do nadzorowania nad
realizacja budowy.
Sie¢ wodociggowa — rurociagi zewngtrzne przeznaczona do rozprowadzenia wody pitnej i na cele
przeciwpozarowe.
Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna ( kanaly i studzienki ) przeznaczona do
odprowadzania §ciekéw sanitarnych.
Kanal — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.
Przylacza kanalizacyjne (przykanaliki sanitarne) — kanaty i studzienki przeznaczone do
polaczenia kanalizowanej posesji z siecia kanalizacji sanitarnej
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bgdaca autorem Dokumentacji Projektowej
Laboratorium —laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru , stuzace do
przeprowadzania wszelkich badan i préb zwiazanych z realizacja inwestycji oraz ocena jakosSci
Materiatoéw oraz Robot.
Materialy — oznaczaja wszelkiego rodzaju rzeczy — tworzywa (inne niz urzadzenia) majace
stanowi¢ lub stanowiace czgs¢ Robot Statych, wlacznie z pozycjami obejmujacymi same dostawy
(jezeli wystgpuja), ktore maja by¢ dostarczone przez Wykonawceg wg Umowy
Odpowiednia zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony — z przecig¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczna wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez jednostke
upowazniong do udzielania aprobat technicznych
Certyfikat zgodnos$ci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wykazujacy, ze
zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano wyrob, proces lub ustuga,
sa zgodne z okres$lona norma lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobow
dopuszczonych do obrotu lub stosowania
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Dokumentacja projektowa — dluzaca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie robot

budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budowg — sktada si¢ w szczegolnosci z:

projektu budowlanego, projektéw wykonawczych, przedmiaru robo6t i informacji dotyczace;j

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu — uporzadkowany zbidér danych przestrzennych i

opisowych sieci uzbrojenia terenu, a takze informacje o podmiotach wtadajacych siecia.

Geodezyjne czynnosci w budownictwie — polegaja na:

a) inwentaryzacji architektoniczno-budowlane;j

b) opracowaniu geodezyjnym projektu zagospodarowania dziatki lub terenu inwestycji,

¢) Geodezyjne wytyczenie obiektoéw budowlanych w terenie i utrwaleniu na gruncie gtéwnych osi
naziemnych oraz charakterystycznych punktéw i punktow wysokosciowych (reperéw),

d) Geodezyjnej obstudze budowy i montazu obiektu budowlanego,

e) Pomiarach przemieszczen obiektu i jego podtoza oraz odksztalcen,

f) Geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej obiektow budowlanych lub elementéw
ulegajacych zakryciu,

g) Pomiarze stanu wyj$ciowego obiektow wymagajacych w trakcie uzytkowania okresowego
badania przemieszczen i1 odksztatcen.

Geotechniczne warunki posadowienia obiektow budowlanych — zesp6t czynnosci zmierzajacy

do okreslenia przydatnos$ci gruntow na potrzeby budownictwa oraz parametrow geotechnicznych

podtoza gruntowego, wykonywanych w terenie i laboratorium.

Grupy, klasy, kategorie robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w

Rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dn. 5 listopada 2002r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien

(Dz.Urz. L340 z 16.12.2002r. z pdzn. zm.).

Inspektor nadzoru inwestycyjnego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne 1

praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w

budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on

interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jakosci 1 ilosci wykonanych robét,

bierze udziatl w sprawdzianach i odbiorach robdt zakrywanych i1 zanikajacych, badaniu i odbiorze

instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Instrukcja techniczna obshugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce

urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejno$¢ lub wspotzaleznos¢ czynnosci

obstugi, przegladow i1 zabiegéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne

uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji

powykonawczej obiektu budowlanego.

Istotne wymagania — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych

aspektow interesu wspdlnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

Przedmiar Rob6t — oznacza dokumenty o takich nazwach objete Wykazem.

Roboty — oznaczaja Roboty Stale 1 Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie co jest

odpowiednie.

Plac Budowy- oznacza miejsca, gdzie maja by¢ realizowane Roboty State i do ktorych maja by¢

dostarczone Urzadzenia i Materiaty oraz wszelkie inne miejsca, wyraznie w Umowie

wyszczegolnione jako stanowiace czgs$ci Placu Budowy.

Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-

uzytkowa (drogg) albo jego czg$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny

(obiekt mostowy, korpus ziemny, we¢zet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu

pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych

wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem

ruchu.
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Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzgdowy dokument przebiegu robdot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
toku wykonywania robot.

Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skarpami
rOWOwW.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Ksigga obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicéw 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralna a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprg¢zen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyroéwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Podbudowa zasadnicza - gérna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gigbokosci przemarzania.
Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.
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Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane - cze¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna catos¢
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

Raporty dzienne — oznaczaja ksiazke codziennych wpisow , gdzie zapisuje si¢ wszystkie szczegoly
dotyczace naktadow robocizny, materialow sprzg¢tu jak i wykonywanych przez Wykonawcg robot.
Wspolny Slownik Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robdt budowlanych,
stworzonym na potrzeby zaméwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gtdéwnego oraz stownika
uzupehniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
Rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okres$lenia przedmiotu zamdwienia przez
zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowiazkowe z dniem 20
grudnia 2003r.

Wyrob budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisOw o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposoOb trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jak wyrdb pojedynczy lub zestaw
wyrobow do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowiacym integralna cato$¢ uzytkowa.

Skréty uzywane w niniejszej ST nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

ST — Specyfikacja Techniczna.

DP - Dokumentacja Projektowa.

PN — Polska Norma.

PN — EN — Polska Norma oparta na standardach europejskich.
BN - Branzowa Norma.

Dz.U. — Dziennik Ustaw.

DTR — Dokumentacja Techniczno — Ruchowa.

VVVVVVY

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem
organizacji robdt oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.4.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w Umowie, przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i
wspotrzedne punktow gldwnych oraz reperow panstwowych, Dziennik Budowy oraz Ksigge
Obmiaru Robét oraz 2 egzemplarze Dokumentacji Projektowej i 2 egzemplarze ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robdt. Uszkodzone Iub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.4.2 Dokumentacja Budowy- dokumentacja projektowa
Dokumentacj¢ Budowy, w rozumieniu Prawa Budowlanego i Umowy, stanowia:
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» Dokumentacja zalaczona do Dokumentoéw Przetargowych: Specyfikacja techniczna
Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych:

» Dokumentacja Projektowa bedaca w posiadaniu Zamawiajacego: Projekty Budowlane i
Wykonawcze przedmiotu zamowienia — do wgladu w siedzibie Inwestora — Zarzadzie
Inwestycji Miejskich we Wroctaw

1.4.3 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce w ramach Ceny Umownej.

» Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi harmonogram robot.
Koszty tego harmonogramu nalezy uwzgledni¢ w cenie Umowy.

» Wykonawca winien przedstawi¢ plan bezpieczenstwa do akceptacji przez Inspektora
Nadzoru. Plan ten powinien zosta¢ sporzadzony zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z 23.06.2003r Dz.U. Nr 120, poz.1126, zawiera¢ takie informacje jak:

- stosowanie i1 dostgpnos¢ srodkow pierwszej pomocy;

- stosowanie 1 dostgpnos¢ srodkéw ochrony osobistej;

- plan dziatania w zwiazku z organizacja ruchu;

- dzialania przeciwpozarowe;

- dzialania podjg¢te w celu przestrzegania przepisow BHP;

- zabezpieczenie placu budowy i utrzymanie porzadku;

- dzialania w zakresie magazynowania materiatow, paliw, itp. i ich ochrony przed
warunkami atmosferycznymi,

- inne dziatania gwarantujace bezpieczenstwo Robot.

» Wykonawca zobowiazany jest w cenie umowy opracowaé¢ dokumentacjg ,, Projekt placow
budowy i Zaplecza Wykonawcy”.

» Wykonawca zobowiazany jest w cenie umowy uzyskac, zgodnie z obowiazujacymi
procedurami, stosowne pozwolenia na zajgcie pasa drogowego. W zaleznos$ci od potrzeb i
postepu Robot projekt organizacji ruchu zastgpczego powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco. Koszty ewentualnych zmian w projekcie nalezy uwzgledni¢ w
cenie umowne;j.

» Wykonawca sporzadzi dokumentacj¢ powykonawcza , w tym dokumentacj¢ geodezyjno-
wykonawcza, dla zrealizowanych Robot — zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
umozliwiajaca naniesienie zmian na mapg zasadnicza, do ewidencji gruntéw i budynkow i
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopii mapy powstatej w oparciu o geodezyjna
inwentaryzacj¢ powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach
jednostkowych Robét.

1.4.4 Zgodnosc¢ Robdt ze Specyfikacjami Technicznymi i Dokumentacjg Projektowg

Specyfikacje Techniczne i Dokumentacja Projektowa oraz inne dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowig cz¢$s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuja
ustalenia ujete w czesci pn. ,,Warunki Szczegdlne Umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach, a o ich
wykryciu winien niezwlocznie powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone
Materiaty beda zgodne ze ST i DP. Dane okreslone w ST i DP bgda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw, urzadzen i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a odchylenia nie moga przekracza¢ okreslonego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy Materiat lub Roboty nie beda w petni zgodne ze ST lub DP i wptynie to
niezadowalajaco na jako$¢, to takie materiaty zostana niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.5 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy
1 Robot poza placem budowy, w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia i odbioru
koncowego Robot.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy przez
caty okres realizacji Umowy, od daty rozpoczecia do czasu na ukonczenia i rozliczenia
ostatecznego.

Wszystkie ewentualne zmiany w zatwierdzonym projekcie ,,Organizacji ruchu zastepczego”
wprowadzone przez Wykonawcg, przed przystapieniem do Robdt, Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia i uzgodni projekt zamienny z odpowiednim Zarzadem
Drog i organem zarzadzajacym ruchem. W zalezno$ci od potrzeb i postepu Robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

Na czas wykonywania rob6t Wykonawca ma obowiazek wykona¢ lub dostarczy¢
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak ploty, zapory, znaki, §wiatta ostrzegawcze,
sygnaty. Wykonawca zapewni odpowiednie i stale —catlodobowe warunki widocznosci urzadzen
zabezpieczajacych . Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢
zatwierdzone prze Inspektora Nadzoru prze ich ustawieniem.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w Ceng Umowna; w Ceng Umowna wlaczony winien by¢ tez koszt wykonania
poszczegolnych obiektow zaplecza, drogi montazowe (tymczasowe), koszt uzyskania,
doprowadzenia, przytaczenia wszelkich czynnikéw 1 mediow niezbednych dla zaplecza budowy; w
Ceng Umowna winny by¢ wlaczone roéwniez wszelkie oplaty wstepne, przesytowe i eksploatacyjne
zwiazane z korzystaniem z tych mediow w czasie trwania Umowy oraz koszty ewentualnej
likwidacji tych przylaczy po ukonczeniu Umowy. Zabezpieczenie korzystania z w/w mediow
nalezy do obowiazkow Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie warunkow
technicznych, dokonanie przytaczen, przeprowadzenie ewentualnych niezbgdnych prac
projektowych 1 otrzymanie niezbednych pozwolen i zezwolen.

Wykonawca w ramach Umowy, po zakonczeniu Robot, ma uprzatna¢ plac budowy i
doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego.

1.4.6 Tablice informacyjne o prowadzonej budowie.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca dostarczy i zainstaluje w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa
budowlanego . Kazda z tych tablic bgdzie podawata podstawowe informacje o budowie. Tres¢
informacji powinna by¢ zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Koszt zainstalowania i utrzymania
tablic informacyjnych jest uwzgledniony w cenach jednostkowych Robdt. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawcg przez caty okres realizacji Robot w dobrym stanie .

1.4.7 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
» Utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
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» Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki, majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu Robot oraz bedzie unikaé
uszkodzen, w szczego6lnosci istniejacego zadrzewienia, a takze uciazliwosci dla osob lub
wlasnosci spotecznej i1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacjg baz,
magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych, stosujac srodki ostroznosci 1
zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem ciekdw wodnych pytami, paliwem, olejami, materiatami

bitumicznymi, chemikaliami lub innymi substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- przekroczenia dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwoscia powstania pozaru.
Praca Sprzgtu uzywanego podczas realizacji Robot nie bedzie powodowac zanieczyszczen
srodowiska naturalnego poza Placem budowy.

» Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm, okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawce.

1.4.8 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony ppoz. Wykonawca begdzie utrzymywac
sprawny sprz¢t ppoz., wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie zaplecza budowy, w
pomieszczeniach biurowych zaplecza oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bgda sktadowane w sposodb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.9 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym niz dopuszczalne.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Roboét, beda mialy swiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatléw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po ich zakonczeniu ich
szkodliwo$¢ zanika ( np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych ich wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca winien otrzymac zgodg na ich uzycie od wtasciwych organdéw administracji
panstwowe;j.

1.4.10 Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wihasnosci
publicznej oraz/lub prywatne;.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem Robo6t lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona
wlasnos$¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej wlasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem uszkodzenia.
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W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wladze konserwatorskie i przerwie Roboty do
czasu otrzymania dalszej decyz;ji.

Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obslugujace urzadzenia i instalacje podziemne i
naziemne o prowadzonych robotach.

W przypadku przypadkowego uszkodzenia istniejacych instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub
naziemnych, Wykonawca natychmiast powiadomi o tym fakcie odpowiednia instytucje uzytkujaca
lub bedaca witascicielem tych instalacji i /lub urzadzen, a takze Inspektora Nadzoru. Wykonawca
bedzie wspotpracowat w usunigciu powstalej awarii z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub nadziemnych nie
wykazanych na planach i rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego /Inspektora
Nadzoru 1 powstale bez winy lub zaniedbania Wykonawcy, zostang usunigte na koszt
Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy uszkodzen obciaza Wykonawce.

1.4.11 Wymagania dotyczgce ruchu pojazdow.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
zwiagzanym z wykonywaniem Robot 1 naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone elementy na
wlasny koszt, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich
Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.12 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, by
pracownicy nie wykonywali prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnianiem tych wymogow nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Umowne;.

1.4.13 Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do Robét od Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Przejecia przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca bgdzie utrzymywac¢ Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie winno
by¢ prowadzone w taki sposob, by wszystkie elementy Budowy byly w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie Robot, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien je rozpocza¢ nie pozniej niz w 24 h po otrzymaniu polecenia jw.

1.4.14 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne 1
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miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnianie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystywania opatentowanych urzadzen
lub metod i bedzie informowal Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne niezb¢dne dokumenty.

1.4.15 Sprawy organizacyjne

Z chwila przejecia terenu Wykonawca odpowiada za niego przed wiascicielem terenu 1
Zamawiajacym.

Po zakonczeniu inwestycji Wykonawca jest zobowiazany doprowadzi¢ teren do stanu
pierwotnego. Przy przekazaniu terenu Wykonawca opisze w protokole udostepniony teren, sposob
zabezpieczenia wykopow 1 wszelkie szczegdtowe ustalenia dla tego terenu ( wjete w zatqczonych do PB
uzgodnieniach). Wykonawca powiadomi pisemnie wszystkie zainteresowane strony o terminie
rozpoczegcia prac 1 przewidywanym terminie ich zakonczenia.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania warunkow uzgodnien wydanych przez
zainteresowane jednostki, bedgce wltascicielami bqdz uzytkownikami terenow i urzqdzen, na ktorych
prowadzone bedq prace sieciowe.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem powyzszych wymogdow nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Umowne;j..

1.4.16 Odbiory techniczne.

Wykonawca w ramach Ceny Umownej zobowiazany jest do zawiadomienia o odbiorach
technicznych, odbiorze i przekazaniu do eksploatacji Instytucji, ktorych obecno$¢ jest wymagana
przepisami i ponosi oplaty za udziat tych przedstawicieli w odbiorach ( np. Straz Pozarna itp.).
Wszystkie formalno$ci z tym zwiagzane Wykonawca jest zobowigzany zatatwi¢ wlasnym staraniem,
a koszty nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa ujete w Cenie Umowne;.
Odbiory techniczne musza spetnia¢ wymagania stawiane przez ,,Prawo Budowlane”, a w
szczegolnosci:
» Przepisy techniczno — budowlane wg art. 7
» Zasady i tryb dopuszczania wyrobow budowlanych do stosowania w budownictwie wg
art.10
» Proby i sprawdzenia instalacji, urzadzen technicznych, protokotow odbioru robot
zanikajacych lub podlegajacych zakryciu; przygotowanie dokumentacji powykonawczej i1
inwentaryzacji geodezyjnej wg art. 22
» Pozytywna opinia n/w instytucji wg art. 56:
o Inspekcji Ochrony Srodowiska
o Inspekcji Sanitarnej
o Panstwowej Inspekcji Pracy
o Panstwowej Strazy Pozarnej
» Doprowadzenie do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy wg art.57
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2 MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne

Wszystkie materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Rob6t winny :

» Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych Specyfikacjach
Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz innych nie wymienionych, ale
obowiazujacych norm i przepisow.

» Mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym réwniez i $wiadectwa
dopuszczenia do obrotu oraz wymagane Ustawg z 3 kwietnia 1993 r. certyfikaty
bezpieczenstwa.

» Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostarczeniem Materialow do Robét.

2.2 Zrédla szukania materiatow

Co najmniej na 3 tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatoéw
przeznaczonych do Robot, Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw oraz odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie jednych
materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie zatwierdzenia wszystkich materiatow z tego
zrodta.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postepu
Robot.

2.3 Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek Zrédet miejscowych, wlaczajac w to zrodia wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodla. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru . Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie
wymagan ilosciowo — jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca ponosi koszty, w tym oplaty, wynagrodzenia i inne zwigzane z dostarczeniem
materiatow do Robét.

Humus 1 nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopdw, ukopoéw 1 miejsc pozyskania piasku i
zwiru, beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu po
zakonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Umowie, b¢da wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania
pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie begdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrgbie Terenu Budowy poza tymi ktore zostalty wyszczegdlnione w Umowie.

Eksploatacja zrodel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.4 Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
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sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci, a wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku prowadzenia inspekcji wytworni przez Inspektora Nadzoru bgdzie on miat
zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz Producenta, jak rowniez wolny dostep, w
dowolnym czasie do tych czg$ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych
do realizacji Umowy.

2.5 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét niz te, dla ktorych zostaty
zakupione, to zostanie dokonana przez Inspektora Nadzoru stosowna korekta ich kosztow.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérych znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.6 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, by tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu az beda one
potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1
wiasciwosci do Robot, dla ktorych sa przeznaczone i byly dostgpne dla Inspektora Nadzoru do
kontroli.

Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg. Po zakonczeniu Robot miejsca tymczasowego sktadowania Materialow beda
doprowadzone przez Wykonawcg do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

2.7 Wariantowe stosowanie materiatow

W przypadku mozliwo$ci wariantowego zastosowania materiatow innych, lecz w klasie
ujetej w ST lub DP, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zastosowaniem lub w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagato badan
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Ostatecznie wybrany i zaakceptowany material nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.8 Pochodzenie materiatow

Wszystkie zastosowane materiaty musza pochodzi¢ z Polski lub kraju UE. Odpowiednie
Certyfikaty pochodzenia beda wymagane przez Inspektora Nadzoru przed wbudowaniem.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzgt uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 winien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazanym w ST,
DP lub projekcie organizacji robot, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku
ustalen w dokumentach jw., sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w DP, ST i1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
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Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jesli DP lub ST
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem
sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji, nie moze by¢ poézniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Umowy, zostanie przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do Robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w DP, ST i wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
o ruchu drogowym w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Umowy lub poleceniom Inspektora
Nadzoru beda usunigte z Terenu Budowy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i
zniszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu
budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robo6t zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z DP, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w DP lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczaniu i wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagad
tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na jego wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenie wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
Robot beda oparte na wymaganiach Umowy, DP 1 ST, a takze w obowiazujacych normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatlow i
Robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i badaniach materiatow, zdobyte
doswiadczenie, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki majace wptyw na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozba wstrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program Zapewnienia Jakosci ( PZJ)

Do obowiazkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty przez
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci PZJ, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania Rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujace
wykonanie Robd6t zgodnie z DP, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru.

PZJ bedzie zawierac:
Czes¢ ogolng opisujaca:

Organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy 1 sposob prowadzenia Robot,

Organizacje ruchu na Budowie wraz z oznakowaniem Robot,

bhp,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw Robot,

system ( sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli sterowania jakos$cia wykonywanych
Robot,

wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiardw 1 kontroli,

sposob oraz formg prowadzenia wynikéw koniecznych badan, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i1 zastosowanych ewentualnych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych
informac;ji Inspektorowi Nadzoru .

YVV V VVVVY

Czes¢€ szezegotowq opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie, z ich parametrami technicznymi,
rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do ich magazynowania i zatadunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wtasciwos$ci w czasie transportu,
sposob i procedurg pomiaréw i badan dla poszczegdlnych elementéw Robot,

sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

YVVV VYV

6.2 Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robdt jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, by osiagnaé
zatozona jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robot i jakosci
materialéw 1 zapewni on odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, badania, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie niezb¢dne urzadzenia do wykonania potrzebnych prob i badan materiatow
1 Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zada¢ od Wykonawcy
prowadzenia badan celem zademonstrowania, ze ich poziom jest zadowalajacy. Wykonawca bgdzie
prowadzit pomiary i badania materiatow oraz Roboét z czgstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie,
ze wykonane one zostaty zgodnie z DP i ST. Minimalne wymagania co do zakresu i czgstotliwo$ci
badan sa ujete w ST oraz normach i wytycznych. W przypadku braku ich okreslenia jw., Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres jest konieczny, by zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, certyfikaty itp., ze stosowane
urzadzenia i sprz¢t posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymogom stosownych norm.
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Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do Terenu Budowy i elementoéw
Robdt 1 bedzie przekazywa¢ Wykonawcy wszelkie niedociagnigcia dotyczace sprzgtu, badan,
zaopatrzenia, pracy personelu lub metod prowadzenia Rob6t. Koszty zwiazane z prowadzeniem i
organizowaniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki pobierane beda losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bgdzie mie¢ zapewniona
mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie prowadzil dodatkowe badania tych
materialow, ktére budza watpliwosci co do ich jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek dostarczane przez Wykonawce zostana zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami stosownych norm.
W przypadku gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, DP, stosowac
mozna wytyczne krajowe lub inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju
miejsca i1 terminie pomiaru lub badania, a po ich wykonaniu przedstawi na pi§mie ich wyniki do
akceptacji Inspektorowi Nadzoru .

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywat Inspektorowi Nadzoru kopie raportow jak najszybciej, lecz
nie pozniej niz w terminie okreslonym w PZJ, na formularzach przez niego zaakceptowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania i
zapewniona mu bgdzie wszelka niezbgdna pomoc ze strony Wykonawcy i Producenta.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robo6t prowadzonego przez
Wykonawcg, oceni zgodnos¢ materiatow 1 Robot ze ST na podstawie wynikow badan,
dostarczonych przez Wykonawcg. Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jesli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, lub oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i Robot z DP 1 ST. W takim przypadku
koszty powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

6.7 Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci przez Wykonawcg, Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajace Atest Producenta, stwierdzajacy ich pelna zgodno$¢ z warunkami ST
i DP.
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W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robdt bedzie posiadaé atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bgda posiadac¢ atesty wydane przez producentow, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru .

Materiaty posiadajace atesty na urzadzenia — wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jesli zostana stwierdzone niezgodnosci ich wtasciwosci z DP lub ST to zostana one
odrzucone.

6.8 Dokumenty Budowy

1) Dziennik Budowy — jest wymaganym dokumentem prawnym, obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca
okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
spoczywa na Kierowniku Budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej stronie budowy. Kazdy zapis w
Dzienniku Budowy bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora go dokonata z
podaniem imienia, nazwiska i stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika 1
opatrzone data i podpisem Inspektora Nadzoru.

2) Ksigga Obmiardow — stanowi dokument, pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sig w sposob
ciagly w jednostkach przyjetych w Przedmiarze Robdt i wpisuje do Ksiggi Obmiaru

3) Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialdw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty
te stanowia zatacznik do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora
Nadzoru.

4) Pozostale dokumenty budowy:

Obok wymienionych w p-ktach 1+3 zalicza si¢ n/w dokumenty:

- pozwolenie na realizacj¢ inwestycji,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
- protokoty Odbioru Robdét,

- protokoly z narad i ustalen,

- korespondencje prowadzona w czasie Budowy.

5) Przechowywanie dokumentow budowy:

Beda one przechowywane przez Wykonawcg na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoéregokolwiek z dokumentoéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostgpne Inspektorowi Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1  Ogdlne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robét, zgodnie z DP 1 ST, w
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jednostkach ujetych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed ich wykonaniem.

Wyniki obmiaru zostana wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdziekolwiek w ST lub DP, nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku uwzglednienia i ukonczenia
wszystkich Robot. Biedne lub uzupelnione dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pi$mie.

Obmiar Robot bedzie prowadzony z czegsto$cia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej, szerokosci-po prostej prostopadiej do osi.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci wyliczone beda w m’ jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.
Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci winny by¢ uzupetione szkicami w ksigzce
obmiarow lub dotaczone do niej w formie zatacznika.

m’ — wykopu oznacza objeto$¢ gruntu mierzona w stanie rodzimym,

m’ — nasypu oznacza objeto$¢ materiatu mierzona po zageszczeniu nasypu.
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z
wymogami ST.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot, beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru oraz dostarczone przez Wykonawcg. Jesli urzadzenia te
lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje niezbedne urzadzenia wagowe, odpowiadajace
odno$nym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robdt, a takze
w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach lub zmiany Wykonawcy Robét.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Procedura Przejecia Robot

Zgodnie z warunkami Umowy proces zakonczenia Umowy odbywa si¢ wg
nastepujacych etapow:
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> Woystawienia Swiadectwa Przejecia
Gdy catos¢ Robot zostanie zasadniczo ukonczona, Wykonawca przedstawi wniosek o
wystawienie przez Inspektora Nadzoru Swiadectwa Przejecia.
Inspektor Nadzoru w ciagu 21 dni od otrzymania wniosku jw., wystawia Wykonawcy
Swiadectwo Przejecia lub wydaje polecenie wyszczegolniajace roboty, ktore winny byc¢
wykonane przed wystawieniem Swiadectwa. Wykonawca ma prawo otrzymaé Swiadectwo
Przejgcia w ciagu 21 dni od dnia ukonczenia tych Robot.

» Woystawienie Stwierdzenia Ukonczenia
Nie pdzniej niz na 84 dni po wydaniu Swiadectwa Przejecia, Wykonawca winien
przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru Stwierdzenie Ukonczenia z towarzyszacymi
dokumentami, zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru.

> Wystawienie Swiadectwa Wypelnienia Gwarancji
W ciagu 28 dni po uptywie Okresu Gwarancyjnego Inspektor Nadzoru wystawia
Swiadectwo Wypelnienia Gwarancji.

» Woystawienie Stwierdzenia Ostatecznego
W ciagu 56 dni po wystawieniu Swiadectwa Wypeienia Gwarancji, Wykonawca winien
przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do analizy projekt stwierdzenia ostatecznego wraz z
dokumentami towarzyszacymi. Po uzgodnieniu Wykonawca przedktada Inspektorowi
Nadzoru Stwierdzenie Ostateczne.

» Woystawienie Potwierdzenia
Po przedtozeniu Stwierdzenia Ostatecznego, Wykonawca winien przedtozy¢
Zamawiajacemu pisemne Potwierdzenie, ze kwota wymieniona w Stwierdzeniu
Ostatecznym przedstawia uregulowanie wszystkich ptatnosci, przewidzianych Umowa.

> Wystawienie Koncowego Swiadectwa Platnos$ci
W ciagu 28 dni po otrzymaniu Stwierdzenia Ostatecznego oraz pisemnego Potwierdzenia,
Inspektor Nadzoru winien wystawié¢ Zamawiajacemu Koncowe Swiadectwo Platnosci.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Nalezy , w uzgodnieniu z Zamawiajacym, okresli¢ czy rozliczenie robot podstawowych bedzie
dokonane w systemie przedmiarowym czy ryczaltowym oraz zasady platnosci za wykonane roboty.
Nalezy okresli¢ sposob rozliczania robdt tymcezasowych np. odwodnienia wykopow, tymczasowe
przektadanie instalacji na placu budowy, 1 in. a takze prac towarzyszacych , np. prace geodezyjne,
organizacja ruchu i in.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bgda na podstawie swiadectw ptatnosci
wystawionych przez wykonawce i akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przejsciowe $wiadectwa ptatnosci sa wystawiane przez wykonawcg 1 akceptowane przez inspektora
nadzoru inwestorskiego na podstawie ,,wykazu rob6t wykonanych czgsciowo”. Podstawa ptatnosci
beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w kosztorysie ofertowym, bgdacym
zatacznikiem do umowy.
Zasady rozliczania i ptatno$ci za wykonane roboty moga by¢ takze okreslone w umowie.

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

Specyfikacje techniczne w roznych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac, jako integralna cz¢$¢ i nalezy je czytaé tacznie
z Rysunkami i1 Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaty. Zastosowane bgda miaty ostatnie
wydania Polskich Norm. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z
Polskimi Normami (PN) Iub odpowiednimi normami Krajow UE.

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania wszelkich obowiazujacych norm przy
wykonywaniu robot okreslonych w Umowie oraz stosowania ich postanowien na réwni ze
wszystkimi innymi wymaganiami zawartymi w Specyfikacjach Technicznych.
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1  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wyznaczeniem lokalizacji obiektow, drog i placow, tras sieci i
instalacji oraz ich punktéw wysoko$ciowych , ktdre zostana wykonane w ramach projektu
inwestycji pn. ” Przystan rzeczna w Brzegu.”

Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2 Zakres robo6t objetych Specyfikacjaq Techniczna ST-01.01 wg Wspdlnego
Stownika Zaméwien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia.)

e Klasyfikacja robdot budowlanych objetych ST-01.01

45000000-7 Roboty budowlane

45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne.

45231000-5 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdéw, ciagow komunikacyjnych

i linii energetycznych.

45232000-2 — Roboty pomocnicze w zakresie rurociagdéw i kabli.
74000000-9 Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, Inspektor Nadzoru, budowy, prawa,
ksiggowosci

oraz inne
74313130-6 - Ustugi technicznego nadzoru budowlanego

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie lokalizacji obiektow, i
trasy sieci 1 przytaczy, niwelety drdg i placow.

1.4.1 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z wytyczeniem i odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych obiektow
budowlanych, osi trasy sieci i punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4 Okreslenia podstawowe
Punkty gléwne - punkty narozne obiektéow budowlanych , punkty zatamania osi trasy, punkty
kierunkowe oraz poczatkowy i1 koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST 00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
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1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2 MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane §rednicy od 0,05 do
0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3 SPRZET

3.1 Ogoédine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2 Sprzet pomiarowy
Do wytyczenia i odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy
stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany sprzg¢t powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 4

4.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gldéwnych oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich blgdach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Biedy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;
sa zgodne z rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw

wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i1 inne punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwatly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkoéw betonowych, a takze dowiazane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy sieci, a takze przy kazdym obiekcie.
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Projektowana o$ obiektu budowlanego, budynku a takze osi rurociagu (przewodu) lub dno kanatu
nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaty 1 widoczny z zatozeniem ciagu reperdw roboczych.

» Punkty na osi lub dnach nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw. kotkow
osiowych z gwozdziami .

Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i we¢zle, a na odcinkach prostych co
okoto 30-50 m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty.

Kotki swiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos$¢ odtworzenia jego
osi lub dna kanatu podczas prowadzenia robot.

W terenie zabudowanym repery robocze nalezy nawiaza¢ do reperdw sieci panstwowe;j .
Szkice sytuacyjne reperow i ich rzgdne Wykonawca przekaze Inspektorowi Nadzoru .

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby sredni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w nawiazaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

VVV VY 'V

Y

5.4 Wytyczenie i odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktdéw osi trasy nalezy wyznaczy¢
z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa
oraz w miejscach wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w
miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr.

Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 6.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2 Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiardw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru .

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST-1.1. Wytyczenie trasy, obiektow i punktow wysokosciowych.
Str.29

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji 1
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGiK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.

™
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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ZABEZPIECZENIE ZIELENI
I WYCINKA DRZEW
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11  WSTEP

11.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wycinka drzew oraz ochrona zieleni na czas wykonywana robot
wykonywanych w ramach projektu inwestycji pn ” Przystan rzeczna w Brzegu.”

11.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i Umowny przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

11.3 Zakres robé6t objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych ochrona i zabezpieczeniem zieleni na czas
wykonywania robot, usunigcie 1 karczowanie drzew

11.4 Zakres robo6t objetych Specyfikacjq Techniczna ST-01.02 wg Wspdlnego
Stownika Zamowien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia.)

11.4.1 Klasyfikacja robot budowlanych objetych ST-01.02

45000000-7 Roboty budowlane
45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne
45112710-5 - Roboty w zakresie ksztaltowania terenow zielonych
74000000-9 Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, Inspektor Nadzoruii, budowy, prawa,
ksiggowosci
oraz inne
74313130-6 - Ustugi technicznego nadzoru budowlanego

11.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST 00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt 1.4.

11.6 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz ich zoOdnosc z dokumentacja
techniczna, ST praz poleceniami Inspektora. Wycinka drzew przeznaczonych do usunigcia musi
by¢ uzgodniona z odpowiednimi wladzami, a w szczegolnosci z Wojewoddzkim Konserwatorem
Przyrody. Przy wykonywaniu wycinki drzew nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisoéw bhp
odnos$nie wycinki drzew

12 MATERIALY

Materiaty do ochrony i pielggnacji zieleni.
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13  SPRZET

13.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Sprzet do usuwania drzew:
- pita spalinowa lub tancuchowa
- ciagnik
- lopata
- siekiera

14 TRANSPORT

14.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4
Pocigte drzewo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

14.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

15 WYKONANIE ROBOT

15.1 Ogdbine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

15.2 Zabezpieczenie koron, pni i korzeni wszystkich roslin rosnacych na placu
budowy i w bezposrednim sasiedztwie.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robdt powinna by¢ przez Wykonawcg zabezpieczona przed

uszkodzeniem. Jezeli roslinno$¢ zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna

by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

Zabezpieczenie roslin na terenie budowy nalezy wykona¢ nastgpujaco:

e Odkryte cze$ci korzeni podlewac oraz okrywa¢ matami.

e Korzenie odcigte o znacznej grubosci , zabezpiecza¢ obudowa azurowa z desek do wysokosci
2.0 m.

¢ Nie dopusci¢ do obsypywania pni ziemia z wykopow .

e Materialéw budowlanych oraz sprzegtu nie nalezy ustawia¢ pod koronami drzew a ziemig i
urobek z wykopow nie odktadac na pnie drzew.

e Roboty ziemne oraz inne roboty zwiazane z wykorzystaniem sprz¢tu mechanicznego lub
urzadzen technicznych prowadzone w poblizu drzew , moga by¢ wykonywane wytacznie w
sposob nie szkodzacy drzewom , zgodnie z art. 47¢. Ust.1 ustawy z dnia 16.X.1991r. o ochronie
przyrody — tekst jednolity ( Dz. U. z 2001r. Nr 99 poz. 1079 ze zmianami ).

W celu ochrony drzew oprécz wytycznych jak wyzej nalezy zastosowaé metodg tzw.
ekranu korzeniowego, pozwalajaca na regeneracj¢ systemu korzeniowego przez zespot zabiegow
specjalistycznych (impregnacja ran, odzywianie, nawadnianie, wzbogacanie podtoza w rejonie
wykopow).
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Dla wszystkich roslin - ograniczenie skutkow posuszy nalezy uzyskac przez:
wykonanie krotkich odcinkéw wykopow,

prowadzenie robdt poza sezonem wegetacyjnym,

podlewanie drzew i krzewow, ktorych czgs$¢ zostata uszkodzona ( powyzej 30% ),
zraszanie drzew w bardzo niesprzyjajacych warunkach meteorologicznych.

15.3 Woykonanie i pielegnacja zieleni

W przypadku wystapienia koniecznosci przesadzenia badz nasadzenia nowych krzewow w
miejscu zniszczonych nalezy :
e krzewy sadzi¢ w dotach 0,5 x 0,5m zaprawionych ziemiag humusowa,
e posadzone krzewy pielggnowaé w okresie gwarancyjnym, przewidywana pielggnacja bedzie
polegala na nawozeniu i podlewaniu w okresie letnim.
Zniszczone w czasie budowy trawniki nalezy odtworzy¢.

15.4 Usuniecie drzew.

Roboty zwiazanie z usuni¢ciem drzew obejmuja wycigcie i karczowanie drzew, wywiezienie
pni, karpiny 1 gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow oraz ewentualne
spalenie pozostato$ci poi wykarczowaniu.

Zgoda na prace zwiazanie z usunigciem drzew powinna by¢ zyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac¢ w tzw. sezonie
rgbnym przez Inspektora.

15.5 Zakres wykonywanych robot.

1. Zamocowanie na pniu drzewa stalowej liny odciagajacej, mozliwie wysoko tak aby
kontrolowany byl kierunek przewrdcenia si¢ odcigtego drzewa.

2. Odciecie drzewa przeznaczonego do usunigcia, za pomoca tancuchowej pity do
drzewa. Odcigcie pnia drzewa nalezy wykona¢ nisko przy ziemi z zachowaniem
szczegOlnej uwagi.

3. Odciagnigcie przewrdconego drzewa na linie odciagajacej, na miejsce gdzie zostana
odcigte galezie oraz odcigte drzewo pocigte na kloce o wymiarach zapewniajacych
dogodny zatadunek i transport.

4. Zatadunek i transport pocigtego drewna, pocigte kloce zatadowane zostana na §rodki
transportu, ktorymi dysponuje Wykonawca i odtransportowane na sktadowiska
wskazane przez Inspektora.

5. Usunigcie pozostatej czg$ci pnia z korzeniami polega na odkopaniu recznym lub
mechanicznym pnia, odcigciu korzeni oraz wyciagnigciu ciagnikiem na linie
stalowej. Karczowanie pni najlepiej wykona¢ wiosna.

Doty w obrgbie przewidywanych wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem
si¢ w nich wody.

16 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

16.1 Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

16.2 Kontrola jakosci prac ochrony zieleni.
Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie stanu zdrowotnego zieleni.

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST-1.2. Zabezpieczenie zieleni i wycinka drzew.
Str.34

16.3 Kontrola jakosci przy usuwaniu drzewo i krzakow.
Prawidtowos$¢ wykonania prac zwiazanych z usuni¢ciem drzew i krzewow z terenu budowy
podlega wizualnej ocenie Inspektora i powinna by¢ potwierdzona wpisem do dziennika budowy.
Kontroli podlega réwniez prawidtowos¢ sktadowania pocigtego drewna na sktadowisku.
Drewno powinno by¢ sktadowane w miejscu wskazanym przez Inspektora w sposob
uporzadkowany.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w ST-2.0

17 OBMIAR ROBOT

17.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

17.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z ochrong i pielggnacja drzew i krzewow jest:
- dla drzew — sztuka
- dla krzewow — hektar

18  ODBIOR ROBOT

18.1 Ogodline zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

19 PODSTAWA PLATNOSCI

19.1 Ogodline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

19.2 Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg p-ktu. 7
Cena wykonania robot obejmie:
Pielegnacjg zieleni.
Zabezpieczenie pni i systemu korzeniowego.
Uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
Wycinkg drzew
Mechaniczne karczowanie pni
Zatadunek 1 odwiezieni dtuznic

YVVVVYVYYY

20 PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 16.04.2004r o ochronie przyrody — tekst jednolity (Dz.U. z 2004, Nr 92
poz.880).

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST — 2.0 — Roboty ziemne i poglebiarskie

Str.35

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST —2.0

ROBOTY ZIEMNE I
POGLEBIARSKIE
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1 CZESC OGOLNA

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych
1 robot poglebiarskich przy budowie zadania p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3  Zakres robét objetych ST 02.00 wg Wspolnego Stownika Zaméwien, zgodnie z
Rozporzadzeniem Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003r.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot budowlanych na budowie

p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”, zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis techniczny i rysunki
podczas realizacji:

e Hangaru.

e Przystani turystycznej

e Przystani pasazerskiej

e Drég. placow, chodnikow i ogrodzenia

e Sieci 1 przylaczy

Roboty budowlane obejmuja wszystkie czynnos$ci zwiazane z:

zdjeciem humusu badz rozebraniem nawierzchni umocnionej,

wykonywaniem wykopow roboczych,

zabezpieczeniem w miejscach kolizyjnych istniejacych budowli oraz uzbrojenia podziemnego,
wykonaniem prac rozbidorkowych,

odwodnieniem,

wykonywaniem podsypki 1 obsypki,

nawozeniem gruntu i narzutu kamiennego,

zasypaniem wykopow gruntem z odktadu i dowiezionym z zaggszczeniem,

wykonanie robot poglebiarskich na rzece Odrze

wykonanie umocnien kamiennych

oraz wszystkie inne, nie wymienione wyzej czynnosci, jakie moga wystapi¢ przy wykonywaniu
robodt ziemnych w trakcie realizacji Zadania jw.

VVVVVVVVVYYVYY

Prace towarzyszgce

Zakres 1 ogolne wymagania dotyczace robdt towarzyszacych podano w ST 00.00 -
»Wymagania ogolne”

Po wytyczeniu miejsca usytuowania projektowanych obiektéw, urzadzen oraz trasy
poszczegolnych sieci nalezy wytyczy¢ obrysy wykopow, kontrolujac ciagle odlegtosci od granicy
dziatek.

Na przewidywanych powierzchniach prowadzony prac nalezy zebra¢ warstwy humusu oraz
rozebra¢ warstwy konstrukcyjne nawierzchni umocnionych na odktad.

W miejscach kolizyjnych nalezy doktadnie okresli¢ usytuowanie istniejace sieci. W czasie
realizacji wykopéw, przed ich zasypaniem nalezy wykonywaé wszystkie niezbgdne prace
montazowe podziemnego uzbrojenia, dzigki czemu uniknie si¢ stosowania dla nich odrgbnych
wykopow.

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST — 2.0 — Roboty ziemne i poglebiarskie

Str.37

Nie przewiduje si¢ budowy tymczasowych drég dojazdowych a dowoz materiatow odbywat
si¢ bedzie po drogach istniejacych a wywoz urobku z prac pogtebiarskich droga wodna.

Wszelkie roboty w sasiedztwie zieleni i drzew 1 wycinki prowadzi¢ zgodnie z ST 1.2 oraz
uzgodnieniem w zakresie ochrony zieleni.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Klasyfikacja ogolna robot budowlanych:

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub
ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodne;j
45240000-1 — Budowa obiektow inzynierii wodne;j
45241000-8 — Budowa portow
45242000-1 — Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45243000-2 — Budowa w zakresie ochrony przybrzeznej

Zakres robot budowlanych objetych ST 2.0

Dzial — 45000000 - 7 - Roboty budowlane
Grupa robét - 45100000 - 8 - Przygotowanie terenu pod budowg
45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej
45500000 -2 - Wynajem maszyn i urzadzen wraz z obstuga operatorska do
prowadzenia rob6t z zakresu budownictwa oraz inzynierii wodnej i
ladowe;j
Klasa robot - 45110000 - 1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne
45120000 -4 - Probne wiercenia i wykopy
45230000 - 8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk 1 kolei; wyréwnywanie terenu
45240000 - 1 — Budowa obiektéw inzynierii wodnej
Kategorie robot 45111000 - 8 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45112000 -5 - Roboty w zakresie usuwania gleby
45113000 -2 - Roboty na placu budowy
45122000 -1 - Probne wykopy
45231000- 5 - Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, ciagdéw
komunikacyjnych i linii elektroenergetycznych.
45232000 - 2 - Roboty pomocnicze w zakresie rurociagdw i kabli.
45236000 - 0 - Wyréwnywanie terenu.
45241000 - 8 - Budowa portow
45242000 -5 - Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45243000 - 2 - Roboty w zakresie ochrony przybrzeznej

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z okre§leniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢éci ST 00.00 - ,,Wymagania og6lne” ,
a takze podanymi ponize;j:
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Wykopy robocze- wykopy okresla dokumentacja, ktora powinna zawiera¢: rzuty i przekroje, plan
sytuacyjno-wysoko$ciowy, sposob zabezpieczenia i odwodnienia wykopow, wyniki techniczne
badan podtoza gruntowego, szczegoétowe warunki techniczne wykonania robot (np. wymagane
zaggszcezenie zasypki, itp.)

Glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu 1 rzednej dna robdt ziemnych po wykonaniu zdjgcia
warstwy urodzajne;j.

Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopoéw

Wskaznik zageszczenia gruntu - Wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru: Is = Pd/Pds gdzie:

Pd - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3)
Pds- maksymalna ggstos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-
04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach, badania zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mg/m3)

Wskaznik réznoziarnistosci - Wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru :

U:d6o/d1() gdzie:

» deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60 % gruntu (mm)

» djo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm)

Gleboko$¢ przemarzania gruntu - glgbokos¢, do ktorej zima zamarza grunt i zawarta w nim woda
gruntowa. Srednia glteboko$¢ przemarzania to ok. 0.8m. Wielko$¢ ta zalezy od strefy klimatycznej
(w mniejszym stopniu od rodzaju gruntu) i decyduje o glebokosci, na ktérej posadawia si¢ obiekty.

Podloze - powierzchnia elementu konstrukcyjnego np. grunt rodzimy, nasyp zageszczony lub
podktad na ktéry naktada si¢ wyprawg lub el. prefabrykowany.

Poziom wéd gruntowych - powierzchnia wody w warstwie wodonosnej, pozostajaca tylko pod
wplywem ci$nienia atmosferycznego.

Keja - okreslenie niewielkiego nabrzeza lub pomostu w przystani lub niewielkim porcie. Miejsce
do cumowania niewielkich ptywajacych jednostek turystycznych, lub sportowych, np. zagléwek,
jachtow czy motorowek.

Slip - mata pochylnia, budowla hydrotechniczna w postaci rowni pochylej schodzacej z ladu w glab
wody, stuzaca do wodowania lub wyciagania na brzeg niewielkich jednostek ptywajacych poprzez
przewozenie ich na wozku kotowym, ktérym mozna wjecha¢ do wody na glebokos¢ wigksza niz
zanurzenie jednostki.

Scianki szczelne - konstrukcje oporowe zlozone z podtuznych elementéw np. stalowych,
zaglebianych w grunt $cisle jeden obok drugiego, tak aby cato$¢ stanowita szczelna ptyte obciazona
pltytami poziomymi niekiedy réwniez sitami pionowymi. Scianki szczelne maja za zadanie
uniemozliwi¢ przemieszczanie znajdujacego si¢ za $cianka gruntu w kierunku poziomym, ponadto
uniemozliwiaja takze przeptyw wod otwartych, gruntowych lub powierzchniowych znajdujacych
si¢ za $cianka oraz zapewniaja przejecie spodziewanego parcia gruntu i wody.

1.5 Ogoéblne wymagania
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢

z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST —00. 00 ,,Wymagania ogdlne”.
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2 WYROBY BUDOWLANE
Wyrobami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa:
grunt wydobyty z wykopu
grunt piaszczysty
zwir, pospotka
mieszanka cementowo-piaszczysta 1:3
geowloknina separacyjna 190kg/m’
ksztattowniki 1 grodzice stalowe
ksztattowniki stalowe do umocnien $cian wykopow liniowych (lub systemowe szalunki
stupowo-ptytowe)
materialy do zabezpieczenia uzbrojenia podziemnego w wykopie
e ziemia urodzajna (humus, gleba)
e kamien tamany nienasiakliwy o min. wymiarze 20cm

Wyroby budowlane powinny by¢ jak okreslono w specyfikacji, badZ inne o ile
zatwierdzone zostana przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie wyroby przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami Kontraktu.
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace zrédla wytwarzania materialbw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

3 SPRZET
Roboty ziemne zwiazane z wykonywaniem wykopow prowadzone moga by¢ recznie oraz
przy uzyciu nastepujacego sprzgtu mechanicznego
e spycharka do zdjgcia i roz$cielenia humusu, zsypywania wykopow, plantowania terenu,
przemieszczania gruntu,
koparka z osprzegtem przedsigbiernym, podsigbiernym,
tadowarka do zatadunku i transportu materiatléw sypkich,
walec,
dzwig
sprzet do cigcia stali 1 betonu,
zaggszcezarka wibracyjna kroczaca do zaggszczania wykopow,
ubijak do zaggszczania,
pompy,
mtoty pneumatyczne,
specjalistyczny sprzet ptywajacy do wykonywania robot rozbidrkowych, poglebiarskich i
umocnien kamiennych ,,z powierzchni wody” (poglebiarka, koparka na pontonie, pchacz,
barka, promy ptywajace, dzwig na pontonie, mtot hydrauliczny, sprezarka powietrzna itp.)
e wciagarki,
e instrumenty geodezyjne (teodolit, niwelator, poziomica, fata miernicza, taSma itp.),
e inny sprzet — odpowiadajacy pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora Nadzoru.

4 TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace stosowania $rodkow transportu podano w ST 00.00
-,, Wymagania og6lne”.
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Nalezy przyjac, ze transport odbywat si¢ bedzie droga ladowa (materiaty ziemne, materiat
do umocnienia kamiennego) oraz droga wodna (urobek z poglebiania, material do umocnienia
kamiennego) — barki, pontony, pchacze, holowniki)

Do przewozu wszelkich materialow sypkich i zbrylonych jak ziemia (grunt kategorii I-1V),
kruszywo, gruz stosowane bgda samochody samowytadowcze — wywrotki. Samochody skrzyniowe,
naczepy do przewozu sprzgtu budowlanego. Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne
techniczne. Materialy nalezy umieszcza¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony
zostanie przez Inspektora Nadzoru.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1  Warunki ogélne wykonania robot

Przygotowanie robot ziemnych
Wykonywanie wykopéw moze nastapi¢ zgodnie ze Specyfikacja Techniczna 1 po wyrazeniu
zgody przez Inspektora Nadzoru. Roboty ziemne wykonywaé zgodnie z norma PN-B-06050, PN-

B-10736 .

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy:

e zapozna¢ si¢ z planem sytuacyjno-wysoko$ciowym 1 naniesionymi na nim konturami
1 wymiarami istniejacych 1 projektowanych budynkéw 1 budowli, wynikami badan
geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem projektowanych nasypow i skarp ziemnych

e wyznaczy¢ zarys robdt ziemnych na gruncie poprzez trwate oznaczenie w terenie potozenia
wszystkich charakterystycznych punktow przekroju podtuznego i1 przekrojow poprzecznych
zardbwno wykopow jak i nasypdw, potozenia ich osi geometrycznych, szerokosci, wysokosci
1 glebokosci wykopow, zarysy skarp, punktéw ich przecigcia z powierzchnia terenu. Do
wyznaczania zarysow robot ziemnych nalezy postugiwac si¢ instrumentami geodezyjnymi typu:
teodolit, niwelator oraz przyrzadami prostymi jak: poziomica, tata, tasma itp.

Wykopy pod przewody rurociagowe nalezy wykonywa¢ do glebokosci 0.1+0.2m.
mniejszej od projektowanej a nastgpnie poglebia¢ do gigbokosci wlasciwej bezposrednio przed
utozeniem fundamentu lub rurociagu. Minimalna szeroko$¢ wykopu w $wietle obudowy $cian
wykopu powinna by¢ dostosowana do $rednicy przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace
si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem a w razie
potrzeby podwieszone w sposdb zapewniajacy ich eksploatacj¢. Odchylenie odlegtosci krawedzi
wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno przekracza¢ + Scm.

Po wykonaniu wykopow lub w czasie jego wykonywania nalezy (przy udziale Inspektora Nadzoru)

sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu posadowienia obiektu wg przekazanego

Wykonawcy projektu. Roboty ziemne przy skrzyzowaniu z istniejacym uzbrojeniem prowadzi¢ pod

nadzorem uzytkownika tego uzbrojenia

Wykonanie robot powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile zatwierdzone
zostanie przez Inspektora Nadzoru.

Odspojenie i odktad urobku

Odspojenie gruntu w wykopie mechaniczne lub rgczne, potaczone z zastosowaniem
urzadzen do mechanicznego wydobycia urobku. Dno wykopu powinno by¢ rowne 1 wyprofilowane
zgodnie z spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowe;.
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Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu w odleglosci co
najmniej 1.0m. od krawedzi klina odtamu. Podczas trwania robdt szczeg6lng uwage nalezy zwrocié
na:

e bezpieczna odleglos¢ w pionie i poziomie od przewodow wodociagowych, kanalizacyjnych,
kabli energetycznych, telefonicznych itp. W przypadku natrafienia na urzadzenia nie oznaczone
w dokumentacji projektowej badz niewypat nalezy miejsce to zabezpieczy¢ 1 natychmiast
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i odpowiednie przedsigbiorstwa i instytucje

e nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt rgcznie na glgbokosciach i w miejscach w ktorych projekt
wskazuje przebieg innego uzbrojenia. Niezaleznie od powyzszego w czasie uzycia sprzetu
mechanicznego nalezy prowadzi¢ ciagla obserwacj¢ odspajanego gruntu

e w sytuacjach uzasadnionych wzgledami bezpieczenstwa nalezy stosowaé odpowiednie
przykrycie wykopu

e nalezy stosowac elementy obudowy wg normy PN-B-10736. Rozstaw rozparcia lub podparcia
powinien by¢ dostosowany do wystepujacych warunkow

e nalezy prowadzi¢ ciagla kontrolg stanu obudowy, obudowa winna wystawa¢ min. 15¢cm ponad
poziom terenu

e nalezy instalowa¢ bezpieczne zej$cia, przestrzega¢ usytuowania koparki w odleglosci nie
mniejszej niz 0.6m. poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu

e jesli w czasie prowadzenia robdt ujawnia si¢ warunki kurzawkowe, nalezy natychmiast
przerwa¢ poglebianie wykopu, opanowaé uptynnianie gruntu i przelomy a dopiero potem
kontynuowac¢ prace ziemne

e obudowe nalezy zaklada¢ stopniowo, w miar¢ poglebiania wykopu a w czasie zasypki i
zaggszczania stopniowo rozbierad

Podtoze

Podloze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej
wilgotno$ci o minimalnej wytrzymatosci powyzej 0.05Mpa wg PN-86/B-02480. Przy
zmechanizowanym wykonywaniu robdt ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu ponad
zatozone rzedne wykopu o grubosci co najmnie;j:

- 15cm przy pracy spycharki, zgarniarki i koparki

- 20cm przy pracy koparkami jednonaczyniowymi

a nie wybrana w odniesieniu do projektowanego poziomu warstw¢ gruntu nalezy usuna¢ sposobem
recznym lub mechanicznym, zapewniajacym uzyskanie wymaganej doktadnosci wykonania
powierzchni podtoza, bezposrednio przed wykonaniem fundamentu lub utozenia przewodu
Odchylenia grubos$ci warstwy nie powinno przekracza¢ + 3cm.

Szerokosci wykopow

5.1.4.1 Zasady okreslania ilosci robot ziemnych przy robotach konstrukcyjnych i liniowych
Nachylenia skarp roboczych wykopow powinny wynosi¢ nie mniej niz:

a) o nachyleniu 1:1 —w gruntach zwigztych i bardzo spoistych (gliny, ity)

b) o nachyleniu 1:1.25 — w gruntach mato spoistych

¢) onachyleniu 1:1.5 —w gruntach sypkich (piaski)

Bezpieczne nachylenie skarp w gruntach spoistych w pkt. b) dotyczy przypadkow, gdy
grunty te wystgpuja w stanach zwartych i pétzwartych. Dla stanéw plastycznych tych gruntéw
bezpieczne pochylenie skarp powinno wynosi¢ 1:1.5 dla skarp wykopow o glgbokosci do 2.0m.
oraz 1:1.75 dla skarp wykopow o glebokosci do 3.0m.
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5.1.4.2 Szerokosci dna wykopu S ze skarpami pochylymi

Dla rurociagoéw liczona w centymetrach powinna wynosic:
e S=® +2x20cm dla $rednic do 300mm

Minimalne wymiary dna wykopéw fundamentowych o skarpach pochytych nalezy
przyjmowaé jako rowne wymiarom zewngtrznym rzutu law fundamentowych niezaleznie od
rodzaju i sposobu wykonania fundamentu. Dla zbiornikoéw szerokosci wykopow réwne wymiarom
ptyty dennej w rzucie zwigkszone od kazdej krawedzi o ok. 0.5m. tj. odlegto§¢ umozliwiajaca
swobodny montaz szalunkdw.

5.1.4.3 Szerokosci wykopu o Scianach pionowych dla rurociqgow

W $cianach pionowych dla rurociagdw mierzona w S$wietle nie umocnionych $cian
wykopow nalezy przyjmowaé niezaleznie od glebokosci wykopu i kategorii gruntu wg wymiaru:
e S = O®rurociagu 2x40cm

Zasypka i zageszczenie gruntu

Do zasypywania fundamentéw i $cian fundamentowych obiektéw kubaturowych oraz
formowania nasypow nalezy wykorzysta¢ grunty zwirowe i piaszczyste pochodzace z wykopoéw na
odktad lub dowiezione spoza strefy robot, z wylaczeniem gruntow pylastych, gliniasto-
piaszczystych, pylowych, torfow.

Zasypke nalezy wykonywa¢ warstwami metoda podtuzna, boczna lub czolowa z
jednoczesnym zageszczaniem. Grubo$¢ usypywanych warstw jest zalezna od zastosowanych
maszyn i $rodkow transportowych i winna wynosi¢ 25+35cm przy zastosowaniu spycharek i
zgarniarek.

Do zaggszczania gruntdow nalezy uzy¢ maszyn takich jak: walce wibracyjne, wibratory o
recznym prowadzeniu, ptyty ubijajace w zaleznosci od dostepu do miejsca warstwy zaggszczane;.
Warstwa przykrywajaca, wystgpujaca 0.30+1.00m. nad wierzchotkiem rury moze by¢ zaggszczana
przy pomocy S$redniej wielkoSci zaggszczarek wibracyjnych (max. cigzar roboczy 0.6kN) lub
lekkich zaggszczarek plytowych o dziataniu wstrzasowym (max. cigzar roboczy do 5.0kN).

Srednie i cigzkie urzadzenia zageszczajace wolno stosowaé dopiero przy przykryciu powyzej 1.0m.
Sposoby zaggszczania gruntu oraz rodzaj uzytego sprz¢tu nalezy zawsze dostosowaé do wymogow
Producenta rur.

Zageszczanie gruntu nad rurociagiem przy pomocy urzadzen kafarowych lub tyzki koparki
jest niedopuszczalne. Stopien zageszczenia Is winien wynosi¢ 0.95+1.0.

Przy obiektach liniowych przed zasypaniem dno wykopu nalezy osuszy¢ i oczy$ci¢ z
zanieczyszczen pozostatych po montazu przewodu.

Uzyty material 1 sposdb zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
uzytego przewodu, obiektow na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubos¢ warstwy
ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu winna wynosi¢ co najmniej 0.5m.

Materialem zasypu w obrgbie strefy niebezpiecznej powinny by¢: grunt dowieziony bez
grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno-lub $rednioziarnisty wg PN-86/B-02480. Zasypke wykopu
powyzej warstwy ochronnej dokonuje si¢ gruntem piaszczystym dowiezionym lub rodzimym z
jednoczesnym zaggszczaniem.

Zasypywanie wykopow na odcinkach w drogach gruntami niewysadzinowymi,
jednorodnymi o grubosci ziaren <30mm z zaggszczeniem gruntOw nasypowych 10cm warstwami
do wskaznika zaggszczenia Is>1.0 wg Proctora.
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Umocnienie scian wykopow i Scianki szczelne

Whijanie pali realizowane begdzie z powierzchni rzeki przy uzyciu specjalistycznego
sprzetu plywajacego podczas wykonywania dalb cumowniczych dla przystani pasazerskiej. Scianki
szczelne kei dla przystani turystycznej i pomostow dla przystani pasazerskiej realizowane bgda z
terenu. Przy wbijaniu nalezy zwroci¢ uwage na prawidtowe prowadzenie pali w zamkach. Przed
zakonczeniem doglebiania (wbijania) pali nie wolno rozpocza¢ wykonywania robot pogtebiarskich.

Zabezpieczenie $cian pionowych w wykopach liniowych wykonywa¢ obudowa do
pionowego lub poziomego umocnienia — obudowa zwarta badz azurowa lub prace wykonywaé¢ w
wykopach otwartych.

Dopuszczalne jest stosowanie materiatow uzywanych. Przed zastosowaniem materiatow
do wykonania $§cianki nalezy uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru. W przypadku zastosowania
innej niz opisana technologii wykonania $cianki szczelnej nalezy uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru
zasady jej wykonania.

Wywozy ziemi i gruzu

Nalezy przyja¢ zebranie humusu na odklad na terenie budowy do podzniejszego
wykorzystania do odtworzenia zieleni. Wywéz gruntéw nienosnych z wykopow ladowych na
odlegto$¢ 10km. Wywdz urobku z prac poglebiarskich droga wodna na odleglos¢ 15km. Przywoéz
piasku z odleglosci 1km. Wywoéz gruzu z rozbiérek na odleglos¢ 10km. Zlom przekazad
Inwestorowi. Wywo6z pochodzacego z ewentualnych rozbidrek asfaltu do utylizacji na odlegtosé¢
60km. Wszelkie koszty zwiazane z w/w czynnos$ciami sktadowaniem i utylizacja gruzu z rozbidrek
zostana ujete w cenie jednostkowe;.

Roboty rozbiérkowe

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne".
Przed przystapieniem do rozbidérek Wykonawca zgtosi ten fakt do organu wydajacego pozwolenie i
sprawujacego nadzor.

Wykonawca prac rozbidrkowych przed przystapieniem do ich realizacji przedstawi
Inspektorowi Nadzoru i uzgodni z nim harmonogram prac rozbidrkowych. Gruz betonowy z
rozbidrek nalezy wywiez¢ na wysypisko lub wykorzysta¢ np. do wykonywania podbudowy przy
zasypywaniu likwidowanego zbiornika.

Koszt kruszenia, segregacji gruzu, przewozu na miejsce wbudowania i wywozu na wysypisko

czgsci nie nadajacych sie do wbudowania nalezy uwzgledni¢ w Cenie Kontraktowe;.

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
budowlanych, w stosunku do ktorych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowe;.

1. Przed przystapieniem do robodt rozbidrkowych nalezy wykonaé bezwzglednie wszystkie
niezbgdne zabezpieczenia, zgromadzi¢ narzedzia 1 sprzet. Teren prowadzenia robot
rozbiorkowych nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ przed dostgpem 0s6b nieupowaznionych.

2. Przy prowadzeniu prac rozbidrkowych nalezy przestrzega¢ wszystkich obowiazujacych
przepiséw BHP i bezwzglednie stosowac wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia
zabezpieczajace 1 ochronne. Pracownicy powinni by¢ zaopatrzeni w odziez robocza oraz helmy,
okulary i r¢kawice ochronne oraz komplet potrzebnych narzedzi.

3. Przed rozpoczgciem robot demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem lub przed
zniszczeniem wszystkie elementy budowlane nie podlegajace rozbidrce a pozostajace w strefie
wykonywanych prac.

4. Podczas prowadzenia robot strefy niebezpieczne w ktorych istnieje mozliwos¢ spadania roznych
przedmiotow lub materiatéw nalezy ogrodzi¢ i zabezpieczy¢ daszkami. Zakazane jest uzywanie
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daszkoéw jako rusztowan. Miejsce niebezpieczne nalezy oznakowaé znakami ostrzegawczymi
lub zakazu.

5. Rozbioérka powinna by¢ przeprowadzona tak, aby stopniowo odcina¢ elementy nosne
konstrukeji. Usuniecie elementu nie moze powodowaé naruszenia statecznosci elementow
przyleglych. Rozbiorke rozpoczyna si¢ od demontazu instalacji, elementow wykonczenia itp. a
nastgpnie rozbiera si¢ elementy no$ne zaczynajac od najwyzej usytuowanych. Przed
przystapieniem do demontazu instalacji nalezy je odlaczy¢ od sieci.

6. Elementy z betonu trudne do usunigcia miotami r¢cznymi i mtotami pneumatycznymi, tnie si¢
tarczcowymi ( diamentowymi ) lub linowymi pitami do betonu przy zachowaniu wytycznych
technicznych producenta sprzgtu tnacego oraz zasad bhp. Elementy duzych rozmiaréw sa
rozdrabniane przez rozpieranie za pomoca urzadzen rozpierajacych .

7. Materiaty uzyskane z rozbiorek lub porzadkowania placu budowy przeznaczone do likwidacji
staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy 1 zostana usunigte w miar¢ postgpu robot. Wykonawca
zagwarantuje, ze wszystkie dodatkowe materiaty i produkty odpadowe uzyskane z rozbidrek
oraz porzadkowania placu budowy sa usuwane do =zakladu gospodarki odpadami
upowaznionego do ich przyjecia zgodnie z odpowiednimi wymaganiami ustawowymi i jezeli to
bedzie wymagane przez Inspektora Nadzoru, pisemne potwierdzenie o tej tresci.

Wszelki ztom powstaty w wyniku rozbiorki zostanie przekazany Inspektorowi Nadzoru.

9. Wykonawca na wywo6z materiatu rozbiorkowego uzyska pisemne potwierdzenie dotyczace
lokalizacji ich miejsc skladowania. Tam, gdzie wystgpuja materiaty skazone i produkty
odpadowe pochodzace z wyburzenia, powinny one zosta¢ usuni¢te w sposdb wskazany przez
Inspektora Nadzoru.

*x

Odwodnienie

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé¢ urzadzenia, ktére
zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych, tak aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego
wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robodt
spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie. Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty
ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwala nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek
usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rOwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikdw naturalnych lub urzadzen odwadniajacych
musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi Instytucjami.

Nalezy na biezaco kontrolowac istniejacy poziom wod gruntowych oraz zgodno$¢ budowy
podtoza pod posadowienie obiektow z dokumentacja geotechniczna np. poprzez wykonywanie
prébnych wykopow lub recznych odwiertéw kontrolnych. Wykopy nalezy zabezpieczaé przed
wodami opadowymi.

Zajecie drog wodnych i zapewnienie zeglownoSci

Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej zobowiazany jest do zapewnienia mozliwos$ci
korzystania z drog ladowych lub zeglownych w przypadku zajecia drog przy wykonywaniu robot.
Wykonawca zobowiazany jest do uzgodnienia z wtlascicielem/administratorem drog wodnych
terminu 1 sposobu wykonania wszystkich prac prowadzonych na torze wodnym i w jego
bezposrednim sasiedztwie oraz transportu materiatldw, sprz¢tu i ludzi niezbgdnych do realizacji prac
zwiazanych z budowa przystani.
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Wykonawca jest zobowigzany do wykonania wynikajacego z tych uzgodnien zabezpieczenia
i oznakowania oraz do poinformowania we wskazany sposéb innych uzytkownikéw o
prowadzonych pracach 1 wynikajacych z tego utrudnieniach.
Wszystkie formalnos$ci zwiazane z zajeciem drog wodnych oraz zapewnieniem zeglownoSci
1 wynikajaca z tego organizacje ruchu Wykonawca zobowiazany jest wykona¢ wtasnym staraniem,
a koszty z tym zwiazane uwzgledni¢ w Przedmiarze Robot.

Bilans robot ziemnych

Wykonawca jest zobowiazany do wykonania bilansu mas ziemnych. Zgodnie
z wyliczonym bilansem masy ziemne zostana odpowiednio zagospodarowane (wbudowane,
rozscielone lub wywiezione).

Nadmiar ziemi wykorzysta¢ do uksztaltowania terenu lub wywiez¢ na wysypisko. Grunt
nie nadajacy si¢ do zasypki wywiez¢ na wysypisko a do zasypki uzy¢ gruntu piaszczystego.

5.2 Warunki szczegétowe wykonania robét

Warunki gruntowo-wodne

W ramach prac wiertniczych wykonano 6 otworéw badawczych do gtebokosci 3.0-8.0mppt,
o tacznym metrazu 33.0mb.Ilos¢ otworéw badawczych, ich lokalizacje i1 glgboko§¢ okreslit
Zleceniodawca. Prace wiertnicze wykonano w miesiacu grudniu 2007 roku. Podczas prac
wiertniczych na biezaco prowadzono analizg nawiercanych gruntow.

Budowa geologiczna
Omawiany teren rozpoznano max. do glgbokosci 8.0mppt. Stwierdzono grunty nasypowe i
grunty rodzime okresu czwartorzedu.

Grunty nasypowe

Nasypy niekontrolowane, oznaczone na przekrojach jako warstwa nr I, zbudowane z
gleby przemieszanej z piaskiem, kamieniami, gruzem. Ich miazszo$¢ od 0.8m w rejonie otwordéw
nr 1-3 do 2.8m w otworze nr 1.

Grunty rodzime

Czwartorzed  reprezentowany jest przez piaski drobne, piaski gliniaste i zwiry. Zasadniczy
udzial w budowie maja piaski 1 zwiry, ktore tworza warstwy ciagle. Piaski gliniaste wystepuja
otworach nr 2 i 3 w postaci niewielkiej warstwy,vide przekrdj 1.
Uktad przestrzenny oraz miqzszosci nawierconych gruntow, przedstawia zatqcznik nr 2 i 4.

Warunki hydrogeologiczne

Podczas prac wiertniczych do glebokosci 8.0mppt wodg gruntowa nawiercono A4
otworach nr 1-3 na glebokos$ci 3.4-3.6mppt co odpowiada rzednej wysokosciowej 131.8 — 132.0m
n.p.m. Woda gruntowa moze wykazywa¢ wahnigcia =£1.0m od poziomu udokumentowanego w
zalezno$ci od stanu wod w rzece, ilosci opadow, suszy itp.

Warstwy geotechniczne
Podczas wykonywania wiercen stwierdzono grunty nasypowe i grunty rodzime. Wydzielono
nastgpujace warstwy geotechniczne:
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Grunty nasypowe

Warstwa I - nasypy niekontrolowane zbudowane z gleby przemieszanej z kamieniami, piaskiem,
gruzem itp. W otworach nr 4-6 tworza niewielka warstwg o grubosci 0.6-0.8m. W rejonie otworéw
1-3 ich grubos$¢ wzrasta i w otworze nr 1 osiaga 2.8m. Sa to zlezate $mieci.

Stan techniczny luzne Ip =0.30

Grunty rodzime

Warstwa Il - piaski drobne, suche do glebokosci ok.3.5mppt, glebiej nawodnione. Maja
zasadniczy udzial w budowie badanego podtoza. Tworza warstweg ciagla w rejonie otwordéw 1,2,4-6
nie przewiercong do glebokosci rozpoznania tj.3.0-8.0mppt.

Stan techniczny $rednio zaggszczone Ip =0.40

Orientacyjne dopuszczalne obciazenie k, = 2.0kG/cm?, (0.20MPa)

Warstwa III - piaski gliniaste, wystgpuja w postaci niewielkiej warstwy w otworach nr 2 1 3 w
strefie glgbokos$ci 4.3-6.6mppt w otworze nr 2 i 1.8-3.6mppt w otworze nr 3.

Stan techniczny twardoplastyczne Ip =0.25

Orientacyjne dopuszczalne obciazenie k, = 1.5kG/cm?, (0.15MPa)

Warstwa IV - zwiry, wystgpuja w rejonie otworu nr 3 i 6.W otworze nr 3 wystgpuja dwukrotnie.
Pierwszy raz bezposrednio pod nasypami w postaci niewielkiej warstwy 1 drugi raz ponizej
piaskow gliniastych tj. od gitebokosci 3.6mppt i do glebokosci wykonywanych wiercen tj.8.0mppt
nie zostaly przewiercone. W otworze nr 6 ich strop zostal nawiercony na gltebokosci 1.8mppt.

Stan techniczny $rednio zaggszczone Ip = 0.40

Orientacyjne dopuszczalne obciazenie k, = 3.0kG/cm?, (0.30MPa)

Stan techniczny, stopien zaggszczenia gruntdw sypkich okre§lono oporem $widra podczas
wykonywania wiercen, natomiast stopien plastycznosci gruntéw spoistych okreslono metoda
odksztatcen probki gruntu.

Charakterystyczne wartosci parametréw geotechnicznych dla wydzielonych warstw,
wyznaczono metoda ,,B” zgodnie z norma PN-81/B-03020 wg. zaleznosci korelacyjnych Ip i
I jako parametry wiodace, a pozostalymi parametrami. Warto$ci te odczytano z tabel 1
wykresow. Dane ich zestawiono w zal. nr 3 ,,Parametry geotechniczne warstw”.

Wnhioski i zalecenia

e Podloze badanego terenu buduje grunty nasypowe i grunty rodzime w postaci piaskow
drobnych, piaskow gliniastych 1 zwirow.

e Grunty nasypowe oznaczone na przekrojach jako warstwa I, nalezy w catos$ci usunaé z
podioza. Przy wybraniu ich ponizej poziomu projektowanego posadowienia, nalezy
wykona¢ podsypke piaszczysto-zwirowa i zagesci¢ do Ip >0.50

e Zasadniczy udziat w budowie badanego podtoza maja piaski drobne, ktore tworza warstwe
ciaglta na catosci badanego podtoza z wyjatkiem otworu nr 3,gdzie zostaty zastapione przez
ZWIrYy.

e W rejonie otwordw nr 2 i 3 w obregbie piaskOw i na stropie zwirOw wystepuje warstwa
piaskow gliniastych , oznaczona jako warstwa III.

¢ Na badanym terenie woda gruntowa wystepuje na glgbokosci 3.4-3.6mppt co odpowiada
rz¢dnej wysokosciowej 131.8-132.0m n.p.m.

e Podziemne czg¢sci obiektow nalezy zabezpieczy¢ w izolacje pozioma i pionowa.
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Na podstawie pt. ,,Dokumentacja geotechniczna z rozpoznania podloza budowlanego dla
zadania inwestycyjnego — Budowa przystani wodnej na rzece Odrze w Brzegu przy Placu
Drzewnym”, wykonanej w grudniu 2007r przez ,,GEOWIERT” Opole, ul. Borowskiego 7, dla
okreslenia przekroju geologicznego podtoza gruntowego, miarodajnymi sa otwory
o przekroju:

Otwér nr 3a w miejscu wykonania przystani turystyczne;j

0.00 — 1.30m  Nasyp niekontrolowany (Gp+Ko+G)

1.30 - 1.80m  Zwir, brazowy Ip = 0.40

1.80 —3.60m Piasek gliniasty, ciemno szary I} = 0.25

3.60 — 8.40m  Zwir, szary Ip = 0.40

8.40—12.0m Ii, niebiesko zielonkawy, twardoplastyczny I} =0.15

Istniejacy poziom terenu w miejscu wykonania otworu wynosit 135.40m n.p.m.
Wodg gruntowa stwierdzono na glgbokosci ok. 3.6m

Otwor nr 3 w miejscu wykonania przystani pasazerskiej
0.00-1.30m Nasyp niekontrolowany (Gp+Ko+G)
1.30 - 1.80m  Zwir, brazowy Ip = 0.40
1.80 —3.60m  Piasek gliniasty, ciemno szary I = 0.25
3.60 —8.00m Zwir, szary Ip = 0.40

Istniejacy poziom terenu w miejscu wykonania otworu wynosit 135.60m n.p.m.
Wodg gruntowa stwierdzono na gigbokosci ok. 3.6m

Otwoérnr 4, 5, 6 w miejscu wykonania drog i placéw

0.00 —0.60+-0.80m  Nasyp niekontrolowany (Gp+Ko+QG)

0.60+0.80m —3.00m Piasek drobny i zwir, brazowy Ip = 0.40
Istniejacy poziom terenu w miejscu wykonania otworu wynosit 135.40+135.90m n.p.m.
Wody gruntowej do gigbokosci 3.0m nie stwierdzono.

Roboty ziemne.

Przyjmuje sig, ze pod realizacj¢ Hangaru — ob. nrl, wykonywany bedzie wykop otwarty,
szerokoprzestrzenny bez odwodnienia z wymiang wierzchniej warstwy nasypu niekontrolowanego
o miazszosci 0.8+2.3m na piaski zaggszczone.

Wykonanie nowych sieci migdzyobiektowych i ich podtaczen do instalacji istniejacych
wraz z obiektami podziemnymi realizowane beda w wykopach liniowych 1 wykopach punktowych
waskoprzestrzennych umocnionych obudowa pelna np. systemowymi szalunkami shupowo-
ptytowymi lub ksztaltownikami stalowymi do pionowej i poziomej obudowy $cian typu wypraski,
grodzice KS7 oraz w wykopach otwartych ze skarpami pochylymi (wykopy w terenie o
nawierzchni nieumocnionej typu trawniki).

Wykopy o $cianach odeskowanych i rozpartych winny spetnia¢ niezbedny warunek
nienaruszalno$ci struktury gruntu rodzimego tj. odporno$ci gruntu w strefie obsypki ochronnej rury,
z zastrzezeniem, ze ponizej gornego poziomu tej obsypki powinno by¢ odeskowanie szczelne.
Odeskowanie azurowe mozna stosowac jedynie w terenie o nawierzchni nieumocnionej (np.
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trawniki) wykonywanych w gruntach o dostatecznej spoistos$ci, uniemozliwiajacej wypadanie
gruntu spomigdzy elementdéw przysciennych.

Prace budowlane zwiazane z ukladaniem sieci wzdluz istniejacych drog i chodnikow
prowadzone beda w wykopach pionowych umocnionych obudowa pelna na catej wysokos$ci
wykopu. Minimalna szeroko$¢ wykopu przy dnie winna wynosi¢ S =Orury+(2x0.4m).

Wykonanie zelbetowych pomostoéw przystani pasazerskiej oraz kei i slipow przystani
turystycznej wykonywane bedzie w wykopie otwartym, po wczesniejszym odcigciu od nurtu rzeki
Sciankami szczelnymi z grodzic stalowych (lub workami z piaskiem) i zebraniu wierzchniej
warstwy umocnione] nawietrzni z kostki betonowej, gleby oraz gruntow mineralnych
niebudowlanych.

W przypadku wykonywania wykopow otwartych, szerokoprzestrzennych nachylenia skarp
nalezy przyjmowac:
d) o nachyleniu min 1:1 — w gruntach zwigztych i bardzo spoistych (gliny)
e) onachyleniu min 1:1.25 — w gruntach mato spoistych
f) onachyleniu min 1:1.5 — w gruntach sypkich (piaski)

Bezpieczne nachylenie skarp w gruntach spoistych w pkt. b) dotyczy przypadkow, gdy
grunty te wystepuja w stanach zwartych i pétzwartych. Dla standéw plastycznych tych gruntéw
bezpieczne pochylenie skarp powinno wynosi¢ 1:1.5 dla skarp wykopdéw o glgbokosci do 2.0m.
oraz 1:1.75 dla skarp wykopow o glebokosci do 3.0m.

Szeroko$ci dna wykopu S ze skarpami pochytymi dla rurociagéw liczona w centymetrach
powinna wynosic:
e S =00 +2x20cm dla $rednic do 300mm

Minimalne wymiary dna wykopéw fundamentowych o skarpach pochylych nalezy
przyjmowac jako réwne wymiarom zewngtrznym rzutu faw lub ptyt fundamentowych niezaleznie
od rodzaju i sposobu wykonania fundamentu. Dla zbiornikdw szerokosci wykopdéw rowne
wymiarom plyty dennej w rzucie zwigkszone od kazdej krawedzi o ok. 0.5m. tj. odleglos¢
umozliwiajaca swobodny montaz szalunkow.

W $cianach pionowych dla rurociagdw mierzona w $wietle umocnionych $cian wykopoéw
nalezy przyjmowac niezaleznie od gltebokosci wykopu i kategorii gruntu wg wymiarow:
e S =0.90m. — dla rurociagéw srednicy Dn<200 mm

Podsypki, obsypki, zasypki i zageszczenie nasypow

W obrgbie podsypki, obsypki 1 zasypki na catej wysokosci, zasypywanie wykopow nalezy
wykonywa¢ gruntami pochodzacymi z wykopu lub dowiezionymi, piaszczystymi, jednorodnymi o
grubosci ziaren <30mm. Zageszczenie gruntdow w wykopie realizowac ok. 20+30cm warstwami az
do odpowiedniego wskaznika (stopnia) zaggszczenia. Nalezy przyjmowac zaggszczenie nasypow
wykonywanych w korpusie skarpy brzegowej oraz w obregbie podsypki 1 obsypki technologiczne;j
rurociagow do wskaznika zaggszczenia Is > 0.97 wg skali Proctora. Zaggszczenie nasypow
wykonywanych pod drogi do wskaznika Is = 1.00, w poboczach, chodnikach do 1s>0.97 wg skali
Proctora.

Zagegszczenie gruntdw nasypowych piaszczystych w wykopach  pod posadowienie
fundamentéw projektowanych obiektow wykonywa¢ do wskaznika zaggszczenia Is > 0.97 (lub
stopnia zaggszczenia Ip=0.70).

Wykonywanie rob6t ziemnych nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-B-10736 — Roboty ziemne.
Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych 1 kanalizacyjnych oraz zgodnie z wymaganiami
zawartymi w PN-B-12095 — , ) Nasypy. Wymagania i badania przy odbiorze”.
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Odwodnienie robot ziemnych

Zgodnie z dokumentacja geotechnicza na terenie budowy przystani wystepuje niski poziom
wod gruntowych 1 nie przewiduje sig realizacji odwadniania wykopow. Jedynie podczas realizacji
prac w bezposrednim sasiedztwie brzegu nalezy przewidzie¢ konieczno$¢ wykonania $cianek
szczelnych odcinajacych od powierzchni prowadzonych robdt naptyw wody z rzeki. Wykonawca
powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6ét ziemnych, tak aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Nalezy na biezaco kontrolowaé istniejacy poziom wod gruntowych oraz zgodno$¢ budowy
podtoza pod posadowienie obiektow z dokumentacja geotechniczna.

Prace ziemne zaleca si¢ wykonywa¢ w porze suchej i przy niskim stanie wody na Odrze.
Wykopy nalezy zabezpiecza¢ przed wodami opadowymi.

Roboty rozbiorkowe.

Obiekty przystani turystycznej, przystani pasazerskiej oraz drogi i1 place nalezy
wykonywa¢ w wykopach  otwartych, po wczes$niejszym wykonaniu prac rozbidrkowych
istniejacych nawierzchni z kostki betonowej kolidujacych z projektowanymi obiektami.

Z pozostatych powierzchni nalezy zebra¢ na odklad wierzchnia warstwe gleby o grubosci
ok. 15cm. Do czeg$ciowej wycinki przeznaczone sa drzewa i krzewy kolidujace z obiektami
inwestycji. Przewidywane jest takze przerzedzenie zaro$li rosnacych na skarpie brzegowej,
usytuowanej pomigdzy przystania turystyczna i przystania pasazerska.

Do rozbidrki przeznaczona jest istniejaca przepompownia, usytuowana w miejscu
posadowienia schoddéw/perondéw (obiektu nr 4c) oraz wychodzacy z pompowni w strong rzeki
rurociag ssacy.

Pompownia jest obiektem zelbetowym, S$rednicy ok. 4.0m. przykryty na poziomie ok.
136.10m n.p.m zelbetowa ptyta pokrywowa. Z komory w strong rzeki (pod jej dnem) wychodzi
rurociag ssacy o dtugosci ok. 40m.

W przypadku zaistnienia kolizji istniejacych stupdéw oswietleniowych z projektowana
droga nalezy przewidzie¢ konieczno$¢ ich przestawienia.

Rozbidérka pompowni.

W miejscu usytuowania istniejacej pompowni posadowiony begdzie obiekt nr 4c —
Perony/schody. W zwiazku z powyzszym nalezy wykona¢ rozbiorkg wszystkich elementow
konstrukcyjnych komory wystajacych ponad teren az do glebokosci ok. 1.0m. ponizej projektowany
poziom terenu, tj. do poziomu ok. 133.0m.n.p.m. Rozbiorke nalezy prowadzi¢ w wykopie
otwartym. W przypadku wystgpowania w zbiorniku wody nalezy ja wypompowac. Do rozebrania
przeznaczone sa:

- zelbetowe ptyta stropowa o §rednicy ok. 4.0m grubosci ok. 20cm
- $ciany pompowni o grubo$ci ok. 25cm na wysokos$ci ok. 3.0m.

Wszelkie prace rozbiorkowe elementow konstrukcyjnych nalezy prowadzi¢ bardzo
ostroznie zgodnie ze sztuka budowlana i w Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych. Nalezy przyjmowac zasadg, ze demontaz (wycigcie) danej konstrukcji no$nej nalezy
wykona¢ dopiero po wczesniejszym rozebraniu wszystkich elementéw obciazajacych t¢
konstrukcje.

Zasypywanie zbiornika i wykopow nalezy wykonywa¢ gruntami budowlanymi no$nymi, sypkimi
pochodzacymi z wykopdéw lub dowiezionymi, zaggszczanymi warstwowo do stopnia zaggszczenia
Ip > 0.7 (lub Is = 0.97). Gruz pochodzacy z rozbiorki mozna wykorzystywa¢ do zasypania zbiornika
(po rozdrobnieniu i wbudowaniu w grunt nasypowy) elementy stalowe be¢da ztomowane (w
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uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru) natomiast wszystkie nieczystosci i grunty nie nadajace si¢ do
wykorzystania (typu osady organiczne) nalezy wywiez¢ na wysypisko.
Rozbidrka rurociagu ssacego.

Z pompowni w strong rzeki (pod jej dnem) wychodzi rurociag ssacy o dhugosci ok. 40m ktory
przewidziany jest do zdemontowania. Nalezy przyja¢ liniowe poglebienie dna rzeki na szerokosci
ok. 1.0m az do poziomu usytuowania rurociagu (przyjgto poglgbienie na glgbokos¢ ok. 1.0m ).
Gruz pochodzacy z rozbiorki rur nalezy zagospodarowa¢ w zaleznosci od materiatu, z jakiego sa
wykonane, np. rury betonowe mozna wykorzystywac¢ do zasypania pompowni, po rozdrobnieniu i
wbudowaniu w grunt nasypowy a elementy stalowe beda ztomowane (w uzgodnieniu z
Inspektorem Nadzoru). Wszystkie nieczystosci i grunty nie nadajace si¢ do wykorzystania (typu
osady organiczne) nalezy wywiez¢ na wysypisko a wykop w dnie rzeki zasypa¢ gruntem sypkim
typu piasek gruboziarnisty, zwir.

Do wykonywania prac rozbiérkowy i poglebiarskich wykorzystywany bedzie sprzgt ptywajacy
typu; barka gérnopoktadowa, holownik, koparka/pogtebiarka na pontonie, dZwig na pontonie, oraz
sprzet budowlany typu sprg¢zarka powietrzna 4-5 m sze$c./min. samochody samowytadowcze,
mioty pneumatyczne, zaggszczarka kroczaca itp. Zaleca sig, by prace zwiazane z rozbidrka
rurociagu skoordynowane byty z wbijaniem $cianek szczelnych i dalb cumowniczych (ob. nr 5a) w
taki sposob, by wykonywane byly w jednym czasie przy wykorzystaniu tego samego sprzgtu
pltywajacego 1 sprz¢tu budowlanego.

Uksztattowanie terenu, prace pogtebiarskie i umocnienia kamienne

Uksztattowania terenu obejmuje obszar przystani dla matych jednostek plywajacych

w granicach ogrodzenia oraz pas drogi dojazdowej, placu 1 pochylni w sasiedztwie przystani

pasazerskie;j.

Uksztattowanie terenu wymuszone zostato przez rzezbe terenu istniejacego 1 dostosowane

do poziom rzeki Odry, tzw. poziomu wody 1% ktory wynosi 136.09m n.p.m.

Zakres robot zwiazanych z uksztattowaniem terenu obejmuje:

e zebranie humusu (gleby) — przewiduje si¢ zebranie humusu grubosci ok. 15 cm  z powierzchni
terenu w granicach prowadzonych prac budowlanych. Na powierzchniach wystgpowania
nawierzchni umocnionych z kostki betonowej nalezy ja rozebra¢ z odtozeniem do pdzniejszego
wykorzystania

e ograniczone ,,przeswietlenie” czgsci zieleni - do czesciowej wycinki przeznaczone sa drzewa
kolidujace z projektowanymi obiektami inwestycji. Przewidywane jest takze przerzedzenie
zarosli rosnacych na skarpie brzegowej, usytuowanej pomig¢dzy przystania turystyczna
1 przystania pasazerska. Wycinke wykonywa¢ zgodnie z ST-01.02.

e wykonanie wykopow pod budowle oraz korytowanie drég i placow

e wykonanie $cianek szczelnych i1 dalb cumowniczych zgodnie z ST-05.00

e wykonanie nasypow zaggszczonych — przewidywana jest catkowita wymiana warstwy nasypu
niekontrolowanego pod posadowienie hangaru oraz zaggszczone nasypy pod zelbetowe
pomosty, slipy i keje.

e wykonanie pomostow/perondw zelbetowych wg ST-04.00, nawierzchni umocnionych slipu, kei
1 pochylni dla niepetnosprawnych wg ST-07.00

e wykonanie miejscowych prac naprawczych na ostrodze Odry w sasiedztwie przystani dla
malych jednostek plywajacych —na calej powierzchni istniejacej ostrogi przewiduje sig
wykonanie prac naprawczych poprzez rozebranie na powierzchni pomig¢dzy palisadowym
umocnieniem luznych fragmentdw umocnienia kamiennego i zebranie zalegajacego na ostrodze
mutu piaszczystego. Nastgpnie w miejscach ubytkow nalezy wykona¢ ubite podsypki z
mieszanki cementowo-piaskowej 1 uzupetni¢ powierzchniowo umocnienie z kamienia
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famanego, nienasiakliwego na zaprawie cementowej. Przewiduje si¢, ze niezbedne bedzie
odtworzenie umocnienia kamiennego na ok. 50% powierzchni ostrogi, z czego potoweg
powierzchni trzeba bedzie wykona¢ materialem nowym, dowiezionym. Nalezy stosowac
kamien o duzych wymiarach, poréwnywalnych do istniejacego umocnienia.

wykonanie prac poglebiarskich — nalezy wykona¢ poglebienia dna rzeki wzdluz S$cianek
szczelnych przy kei przystani turystycznej i §cianek przy pomostach przystani pasazerskie;j.
Docelowo maksymalny poziom dna rzeki (po poglebieniu i wykonaniu umocnienia
kamiennego) przy $ciankach szczelnych przystani turystycznej winien wynosi¢ 129.90m n.p.m.
a przy S$ciankach szczelnych przystani pasazerskiej winien wynosi¢ 129.30m n.p.m. Prace
pogtebiarskie nalezy prowadzi¢ przy wykorzystaniu sprz¢tu ptywajacego (poglebiarka, barka,
pchacz, koparka na pontonie, itp.). Urobki z poglebiania nie nadajacy si¢ do wykorzystania
nalezy wywiez¢ na wysypisko.

wykonanie kamiennego umocnienia partii nabrzeza — stopy skarp brzegowych bezposrednio
przylegajacych do nurtu rzeki Odry na catym odcinku pomigdzy przystania pasazerska i
przystania dla matych jednostek pltywajacych nalezy umocni¢ narzutem kamiennym. Przyjmuje
si¢ wykonanie umocnienia narzutem z kamienia tamanego, nienasigkliwego o minimalnych
wymiarach 20cm w iloci 1m’ narzutu na Imb umacnianego nabrzeza. Narzut nalezy
wykonywa¢ na utozonej wczesniej 1 dociagzonej geowldkninie separacyjnej o min gramaturze
190g/m” i wytrzymatosci na rozciaganie 12kNm.

Uksztaltowanie terenu i rozscielanie zdjetego wczes$niej humusu. Po wykonaniu wszystkich
prac teren nalezy uksztaltowaé, zaktadajac jego spadki naturalne w kierunku rzeki.
Wykonczenie nawierzchni nieumocnionych zebranym humusem z nasionami traw. Prace
prowadzi¢ w okresie wiosenno — letnim a ewentualnag nadwyzke lub niedobor gleby nalezy
wywiez¢/dowiez¢ w/z miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST -00.00 - ,,Wymagania og6lne”.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzglgdem ksztattu i wykonczenia odpowiada on
wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadno$¢ wykonania nie przekracza
tolerancji podanych w ST i normach PN-B-06050, PN-B-10736, PN-80/H-93433.01.

Sprawdzeniu podlega :

7

Wykonanie rozbidrki wykopu i podtoza.

Zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrgbie wykopu.

Stan umocnienia wykopow pod katem bezpieczenstwa pracy robotnikéw zatrudnionych przy
montazu.

Wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopoéw w postaci drabin nie rzadziej niz co 20m.
Istniejace podtoze gruntowe.

Jako$¢ gruntu przy zasypce.

Wykonanie zasypu.

Wykonanie podsypek i nasypow.

Zaggszczenie.

Wykonanie umocnien kamiennych

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:
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m’/t: rozbidrka, wykonanie wykopdéw, podsypki, obsypki, zasypki, umocnien kamiennych
transport gruntu i gruzu na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie,
m’ zdjecie 1 rozscietanie humusu, wykonanie umocnien $cian wykopdéw, na podstawie
Dokumentacji Projektowej 1 pomiaru w terenie,
m-g pompowanie wody, na podstawie Dokumentacji Projektowej 1 pomiaru w terenie.

Do obliczania obmiaru objgtosci wykonanych wykopdw bgda brane pod uwage wielkosci podane w
pkt 5.1.4 - Szerokos$ci wykopow, chyba, ze warunki szczegoétowe podaja inacze;.
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 00.00 - ,,Wymagania ogdlne”.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6dt podano w ST - 00.00 - ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem dopuszczalnych tolerancji
daty wyniki pozytywne. Odbioru robdt ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-06050:1999.
Odbiorowi podlega ilos¢ 1 jakos¢ wykonanego wykopu oraz ilo$¢ 1 jako$¢ zasypanego wykopu.
Odbior robot zanikajacych nalezy zglasza¢ Inspektorowi Nadzoru, z odpowiednim wyprzedzeniem,
aby nie powodowac przestoju w realizacji robot.

Odbior robot ziemnych i1 przygotowawczych nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot Budowlano - Montazowych.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST - 00.00 ,,Warunki Ogolne”.
Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki
pomiar6éw i badan laboratoryjnych. Podstawa ptatnosci wg zawartej umowy.
Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie ustawodawstwo.

10.1 Normy

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-B-02479:1998 Geotechnika. Dokumentowanie geotechniczne. Zasady ogdlne

PN-76/B-03001 Konstrukcje 1 podtoza budowli. Ogélne zasady obliczen.

PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe, jednostki miary

PN-B-10736.1999 Roboty zimne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych 1
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne 1 projektowanie

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-11210:1996 Materiaty kamienne. Kamien tamany

BN-77/8931-05 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.
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BN-70/8931-05 Oznaczania wskaznika nos$nosci gruntu jako poditoza nawierzchni
podatnych.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe
PN-B-06050:1999 Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogolne
PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych - Scianki szczelne
PN-EN 1537:2002 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych - Kotwy gruntowe
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy
PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na gorqco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztaltow i wymiarow
PN-EN 13331-1:2004 Obudowy Scian wykopow Czes¢ 1: Opisy techniczne wyrobow
PN-EN 13331-2:2005 Obudowy scian wykopow. Czes¢ 2: Ocena na podstawie obliczen lub
badan
PN-EN 13383-1:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych Czes¢ 1: Wymagania
PN-82/B-02000 Obciqzenia budowli - Zasady ustalania wartosci
PN-82/B-02001 Obciqzenia budowli - Obciqzenia state
PN-82/B-02003 Podstawowe obciqzenia technologiczne i montazowe
PN-80/B-02010/4z1:2006 Obciqzenia w obliczeniach statycznych - Obciqzenie Sniegiem
PN-77/B-02011 Obciqzenia w obliczeniach statycznych - Obcigzenie wiatrem
PN-88/B-02014 Obciqzenia budowli - Obciqzenie gruntem
PN-76/B-03001 Konstrukcje i podtoza budowli - Ogolne zasady obliczen
PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-81/B-03020  Grunty budowlane - Posadowienie bezposrednie budowli — Obliczenia statyczne
i projektowanie
PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar
PN-B-03203:2000 Konstrukcje stalowe - Zamkniecia hydrotechniczne - Projektowanie i wykonanie
PN-B-03264: 2002/Ap1:2004 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia
statyczne i projektowanie
PN-B-03203:2000 Konstrukcje stalowe. Zamknigcia hydrotechniczne. Projektowanie i wykonanie.
PN-B-12082:1996 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Darniowanie. Wymagania 1 badania przy
odbiorze.
PN-B-12083:1996 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Bruki z kamienia naturalnego. Wymagania i
badania przy odbiorze.

10.1 Inne

1. Roboty ziemne — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru — Ministerstwo Ochrony
Srodowiska, Zasobow Naturalnych i Lesnictwa — 1994 .

2. Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ z uwzglednieniem wymogéw BHP okreslonych
obowiazujacymi przepisami, a w tym - Dz.U.2003.47.401 (R) Bezpieczenstwo 1 higiena pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych.

3. Rozporzadzenie Ministra transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 6.07.1993r, w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w portach morskich i $rédladowych Dz.U. Nr 73 poz. 346.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 3.0

ROBOTY BETONOWE I
ZELBETOWE
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1. WSTEP

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
betonowych i zelbetowych przy budowie zadania p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3  Zakres robét objetych ST 03.00 wg Wspodlnego Stownika Zamoéwien, zgodnie z
Rozporzadzeniem Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003r

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot betonowych i Zelbetowych
na budowie p.n. ,Przystan rzeczna w Brzegu”, zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis
techniczny 1 rysunki podczas realizacji:

e Hangaru.

e Przystani turystyczne;j

e Przystani pasazerskiej

e Drog. placow, chodnikow i ogrodzenia
oraz wszystkie inne, nie wymienione wyzej czynnosci, jakie moga wystapi¢ przy wykonywaniu
robdt ziemnych w trakcie realizacji Zadania jw.

1.3.1 Klasyfikacja ogolna robot budowlanych:

45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub
ich czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodne;j
45210000-1 — Roboty budowlane w zakresie budynkow
45240000-1 — Budowa obiektéw inzynierii wodnej

1.3.2 Zakres robot budowlanych objetych ST 03.00

Dziat: 45000000-7 Roboty budowlane
Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1
wodnej
Klasa robét: 45210000-1 — Roboty budowlane w zakresie budynkow
45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane
45240000-1 — Budowa obiektow inzynierii wodnej
45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych 1 inne
podobne roboty specjalistyczne
Kategorie robot  45213000-3 Roboty budowlane w zakresie budowy domoéw handlowych,
magazynow 1 obiektow budowlanych przemystowych, obiektow
budowlanych zwiazanych z transportem
45223000-6 Konstrukcje
45241000-8 — Budowa portéw
45242000-1 —Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45243000-2 — Budowa w zakresie ochrony przybrzeznej
45262000-1 Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe
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1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z okre§leniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w czgsci ST 00.00 ,,Wymagania ogoélne”,
a takze podanymi ponize;j:

Podklad - warstwa ochronna lub wyréwnujaca natozona na powierzchni¢ elementu budowlanego
(np. tynk podktadowy, podtoze betonowe itp).

Dylatacja - inaczej szczelina dylatacyjna jest to celowo wykonana przerwa (szczelina) dzielaca
duze powierzchnie konstrukcyjne obiektu lub jego elementy. Dobrze wykonane dylatacje chronia
powierzchnie przed przypadkowymi rysami i peknigciami.

1.5 Ogoéblne wymagania
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢

z Dokumentacja Projektowa, ST i obowigzujacymi normami.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. WYROBY BUDOWLANE
Wyroby budowlane do wykonania robdt objetych specyfikacja nalezy stosowaé zgodnie
z Dokumentacja Projektowa — opisem technicznym i rysunkami. Wyrobami sa:
beton mrozoodporny C20/25 (F150)
beton konstrukcyjny C8/10, C16/20, C25/30
stal zbrojeniowa AlIl, All, Al, A0
systemowe stropy gesto zebrowe (belki zelbetowe, pustaki, nadbeton)
prefabrykowane nadproza L-19
gladzie cementowe
sucha posypka utwardzajaca, zwigkszajaca odpornos¢ posadzki na $cieranie oraz eliminujace;j
pylenia
Wyroby budowlane powinny by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile
zatwierdzone zostana przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie wyroby przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami
Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace zrédla wytwarzania materialdow oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i1 probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Do wykonania rob6t betonowych nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
e Betoniarka do produkcji mieszanek betonowych roznych klas o réznej konsystencji.
e Wibratory pograzalne.
e Zacieraczka do betonu.
e Deskowania inwentaryzowane stalowe, z drewna lub deskowania z czg$ciowym uzyciem
materiatow drewnopochodnych takich jak ptyty twarde, stemple, taczniki stalowe itp.
Deskowania z tarcz §redniowymiarowych dostosowanych do przestawiania r¢cznego z ramami
drewnianymi z krawgdziakow.
Maszyny do obrobki stali zbrojeniowe;.
Wyciag.
Zuraw.
Spawarka.
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e Rusztowania.
e Inny sprzet — odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania srodkéw transportu podano w ST- 00.00
»Wymagania ogolne”.
Do przewozu materialéw nalezy uzy¢ nastepujacych srodkow transportu:
e Samochodd mieszarka do transportu mieszanki betonowe;.
Pompa hudrauliczna do betonu na podwoziu samochodowym.
Przyczepa do transportu stali zbrojeniowe.
Samochdd wywrotka.
Samochdd dostawczy.
Uzyte srodki transportu musza by¢ sprawne techniczne. Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona
odpowiednimi $rodkami transportu, zeby unikna¢ trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego.
Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie przez
Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdélne wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace stosowania $rodkow transportu podano w ST- 00.00
»Wymagania ogdlne”.

5.1.1 Przygotowanie zbrojenia

Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpow. wymaganiom PN-91/S-10042
Przewozenie stali na budowe¢ powinno odbywac si¢ w sposob zabezpieczajacy ja od odksztalcen i
zanieczyszczen. Stal zbrojeniowa nie jest zasadniczo zabezpieczona przed korozja w okresie przed
wbudowaniem, dlatego nalezy dazy¢, by stal taka byla magazynowana w miejscu nie narazonym na
nadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczenie.

Zabezpieczeniem przed nadmierna korozja stali zbrojeniowej, magazynowanej na
otwartym powietrzu moze by¢ powloka wykonana z mleczka cementowego. Prety zbrojenia przed
ich utozeniem w deskowaniu nalezy oczysci¢ z luznych ptatow rdzy, kurzu, btota, thustych plam
szczotkami recznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju
poprzecznego pretow. Stal tylko zabtocona oczys$ci¢ strumieniem wody a stal oblodzona odmraza
si¢ strumieniem cieptej wody. Prety zanieczyszczone thuszczem (smary, oliwa) lub farba olejna
nalezy opala¢ az do calkowitego usunigcia zanieczyszczen. Prety uzywane do produkcji zbrojenia
winny by¢ proste. Dopuszczalna wielko$¢ miejscowego wykrzywienia nie powinna przekraczaé
4mm, w przypadku wigkszych odchytek stal zbrojeniowa nalezy prostowac¢ za pomoca kluczy,
mtotkow, prostowarek 1 wyciagarek.

Cigcie pretéw nalezy wykonaé przy maksymalnym wykorzystaniu materialow. Prety ucina
si¢ przy pomocy mechanicznych nozy z dokladno$cia do lem. Dopuszcza si¢ réwniez cigcie
palnikiem acetylenowym. Gigcie pretow nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja techniczna i
norma PN-91/S-10042.

Na zimno na budowie mozna wykonywa¢ odgigcia pretow o $rednicy d<12mm. Prgty o
srednicy d>12mm powinny by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.. Niedopuszczalne sa
tam pgknigcia podczas wyginania. Minimalna odlegto$¢ od krzywizny preta do miejsca gdzie
mozna na nim potozy¢ spoing wynosi 10d
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Laczenie pretow nalezy wykonywaé zgodnie z norma PN-91/S-10042. Do zgrzewania 1
spawania pretow moga by¢ dopuszczeni tylko spawacze majacy odpowiednie uprawnienia.
Skrzyzowania pretow nalezy wiagza¢ migkkim drutem lub spawa¢ w ilo$ci min 30% skrzyzowan.

5.1.2 Montaz zbrojenia

Montaz zbrojenia plyt nalezy wykonywaé bezposrednio na deskowaniu (blasze stalowe;j)
wg naznaczonego rozstawu pretow. Dla zachowania wilasciwej grubosci otulenia pretoéw nalezy
stosowa¢ podktadki dystansowe z tworzywa sztucznego, betonu lub zaprawy cementowe;.

Stosowanie innych sposobow zapewnienia otuliny, a szczegdlnie podktadek z pregtow
stalowych jest niedopuszczalne. Na wysokosci $cian pionowych utrzymuje si¢ konieczne otulenie
za pomoca pierScieniowych podktadek plastikowych. Na dnie form powinny by¢ stosowane
podktadki dystansowe typu zatwierdzonego przez Inspektora Nadzoru.

Szkielety zbrojenia powinny by¢, o ile jest to mozliwe, prefabrykowane na zewnatrz. W
szkieletach tych wezly na przecigciach pretéw powinny by¢ polaczone przez spawanie albo
zgrzewanie, a dla stali ktérej termiczne polaczenie jest niedopuszczalne przez wigzanie na
podwojny krzyz wyzarzonym drutem wiazatkowym o $rednicy nie mniejszej niz 0.6mm.

5.1.3 Deskowanie

Konstrukcje monolityczne wykonywa¢ w deskowaniach o gladkich powierzchniach
wewnetrznych. taczenie deskowania zewngtrznego 1 wewngtrznego za pomoca drutéw
pozostajacych w betonie jest niedopuszczalne. Deskowanie podpiera¢ od zewnatrz w sposob
zapewniajacy nieodksztatcalnos$¢ lub stosowac taczniki typowe.

5.1.4 Warunki atmosferyczne w czasie betonowania

Betonowanie nie powinno by¢ wykonywane w temperaturach nizszych niz 5°C i nie
wyzszych niz 30°C. Przestrzeganie tych przedzialow temperatur zapewnia prawidlowy przebieg
hydratacji cementu i twardnieniu betonu, co gwarantuje uzyskanie wymaganej wytrzymatosci i
trwatosci betonu.

5.1.5 Sktad mieszanek betonowych

Za sktad mieszanek betonowych odpowiada Wykonawca na podstawie wynikéw badan materiatow,

ogolnie stosowanych metod projektowania sktadu betonu, gotowych receptur oraz laboratoryjnych

badan probek. Nalezy zastosowaé beton o parametrach zgodnych z projektem. Przygotowanie
mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane ze sktadnikow odpowiadajacych Polskim Normom
lub $wiadectwom Instytutu Techniki Budowlanej. Mieszanka moze by¢ wykonywana na budowie

lub dostarczana gotowa z wytworni (zgodnie z PN-88/B-06250). W obu przypadkach mieszanka i

beton powinien spetnia¢ podstawowe wymagania:

a) Nalezy stosowaé betony o parametrach (max w/c, minimalna klasa wytrzymatosci, min.
zawarto§¢ cementu) dostosowanych do warunkéw srodowiskowych w ktérych elementy
konstrukcyjne beda uzytkowane w odpowiedniej dla danego $rodowiska klasy ekspozycji
zgodnie z PN-EN206-1,

b) Woda dodawana do mieszanki betonowej — zgodnie z norma PN-88/B-32250.

¢) Maksymalny wymiar ziaren nie powinien przekraczac:
- Y4 najmniejszego wymiaru elementu konstrukcyjnego
- odlegtosci migdzy pretami zbrojenia zmniejszonego o Smm
- 1/3 grubo$ci wymaganego otulenia

d) Konsystencja mieszanki betonowej — gestoplastyczna,

e) Temperatura mieszanki: 5 — 30 C.
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5.1.6 Warunki przystapienia do produkcji betonu

Przed przystapieniem do produkcji betonu wszystkie zespoty i urzadzenia wytworni nalezy
komisyjnie sprawdzi¢. Wyniki kontroli powinny by¢ ujgte w protokodle podpisanym przez
Wykonawcg 1 Inspektora Nadzoru.

5.1.7 Przygotowanie do betonowania

Przed betonowaniem nalezy osadzi¢ i wyregulowa¢ wszystkie elementy kotwione w
betonie np. marek itp. oczysci¢ deskowanie lub powlec formg stalowa srodkiem adhezyjnym i
zapewnienie wlasciwych grubosci otulin dzigki odpowiednim przektadkom dystansowym.

Przed betonowaniem nalezy osadzi¢ przejscia szczelne, akcesoria stalowe, tasmy
dylatacyjne i inne elementy na trwale usytuowane w betonie

5.1.8 Utozenie mieszanki betonowej i pielegnacja betonu

Mieszanke betonowa nalezy uklada¢ w deskowaniu réwnomierna warstwa na catlej
powierzchni i nie mozna jej zrzucaé z wysokosci wigkszej niz 0.5m. Dobor metody zageszczania
jak 1 rodzaj wibratoréw uzalezniony jest od rodzaju konstrukeji i grubo$ci ukladanej mieszanki
betonowe;.

Swiezo wykonany beton nalezy chroni¢ przed gwattownym wysychaniem, przed
wstrzasami i nadmiernym obciazeniem. Zaleca si¢ bezposrednio po zakonczeniu betonowania
przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi, zapobiegajacymi odparowaniu
wody z betonu i chroniacymi beton przed deszczem i zabrudzeniem.

Sposdb pielggnacji betonu zalezy od temperatury otoczenia oraz gabarytow betonowych
elementow i winien by¢ kazdorazowo uzgadniany i akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.1.9 Montaz i demontaz rusztowan

e Montaz i demontaz rusztowan powinien by¢ wykonany przez osoby przeszkolone w zakresie
montazu, eksploatacji i demontazu rusztowan pod kierownictwem osoby uprawnione;j

e Montaz rusztowan nalezy wykonywa¢ zgodnie z dokumentacja techniczna (instrukcja) dla
danego typu rusztowania

e Rusztowania powinny by¢ wyposazone w pomosty o powierzchni roboczej wystarczajacej do
pomieszczenia zatrudnionych na nich pracownikow, skladowania podrecznych narzedzi i
niezbednych ilo$ci materiatow oraz wykonywania pracy w odpowiednio dogodnej pozycji przez
zatrudnionych robotnikow dla danego rodzaju robdt

e Obciazenie jednostkowe od konstrukcji rusztowania nie powinno by¢ wigksze od obciazenia
dopuszczalnego dla danej konstrukcji podtoza

5.1.10 Rozbiérka deskowania

Catkowita rozbidrka deskowan moze nastapi¢ po uprzednim ustaleniu rzeczywistej
wytrzymatosci betonu

5.1.11 Izolacja

Izolacje po rozebraniu deskowania dna i §cian nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji projektowej 1 ST 06.00

5.1.12 Przerwy robocze

Powierzchnie przerw roboczych przed przystapieniem do dalszego betonowania nalezy
przygotowac nastepujaco
- usunaé zanieczyszczenia i luzne resztki betonu
- powierzchnie stwardniatego betonu wypiaskowac
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- beton wyschnigty zwilzy¢ co najmniej jeden dzien przed betonowaniem nastgpnej partii i utozy¢
warstwg betonu potaczeniowego

5.2 Warunki szczegotowe wykonania robét.

5.2.1 Hangar. Obiekt nr 1.

Przyjmuje sig, ze hangar wykonany bgdzie w postaci nieogrzewanej wiaty. W obiekcie
tym wydzielone beda; aneks szkutniczy oraz pomieszczenia sanitarne. Bedzie to obiekt
wolnostojacy, parterowy wyposazony w dwuskrzydlowa, przesuwna bramg wjazdowa z
osadzonymi w jednym skrzydle drzwiami wejsciowymi. Konstrukcja nosna obiektu stalowa,
ramowa z obudowa murowana, dach obiektu dwuspadowy z obustronnym spadkiem 15° z
pokryciem z blachodachéwki samono$ne;.

5.2.1.1 Dane wyjsciowe.

Ramy i S$ciany hangaru posadowione bgda na stopach i1 tawach zelbetowych
wykonanych na 10cm betonowej warstwie podktadowej. Projektowane sa posadzki z wysokiej
klasy betonu, zbrojonego zbrojeniem rozproszonym. Strop nad pomieszczeniami socjalnymi gesto
zebrowe.

5.2.1.2 Dane wskaznikowe.

- powierzchnia zabudowy hangaru 226.75m’

- powierzchnia uzytkowa hangaru 181.70m*

- powierzchnia uzytkowa aneksu 29.00m’

- kubatura hangaru 1397.85m’

- dlugos$¢ hangaru 18.76m

- szeroko$¢ hangaru 13.02m

- wysokos$¢ hangaru 6.80m

- projektowany poziom posadzki 136.30m n.p.m.
- projektowany poziom terenu 136.15m n.p.m.

5.2.1.3 Rozwiqzania konstrukcyjne.

Lawy, stopy — pod $ciany murowane oraz stopu pod no$ne ramy stalowe wykonywane beda jako
zelbetowe, wykonane na mokro z betonu zwirowego C-20/25 zbrojone prgtami @12mm ze stali A-
II w gatunku 18G2. Strzemiona taw z pretow O8mm A-I w gatunku ST3SX lub A-0 STOS. Lawy
fundamentowe o przekroju 50x40cm. Stopy pod ramy stalowe o wymiarach podstawy 160x120cm,
stopy stupoéw $cian szczytowych 140x80cm wysokosci 60cm. W celu zapewnienia rownomiernego
osiadania stop i1 taw, zbrojenie dolne taw fundamentowych nalezy zakotwi¢ w stopach na dtugosci
ok. 30cm lub w warstwg betonu podktadowego C8/10 na potaczeniach law z stopami
fundamentowymi wtopi¢ siatki z pretow @8mm o oczkach 10x10cm szerokosci 50cm 1 dtugosci
100cm w taki sposob, by siatki zachodzity 50cm pod tawe i S0cm pod stope.

Sciany fundamentowe: - do poziomu posadzki $ciany fundamentowe grubosci 25cm i 30cm
betonowe wylewane na mokro z betonu C20/25 lub z bloczkéw betonowych na zaprawie
cementowej 5.0Mpa. Sciany fundamentowe w czesci aneksu ocieplone styrodurem zgodnie z ST-
06.00.

Strop pomieszczen wydzielonych: - gestozebrowy np. systemowy, ceramiczny strop producenta
pustakow cieplnych 15/62.5 o rozstawie osiowym belek 62,5 cm. Pustak o wysokosci 15 cm wraz z
warstwa nadbetonu 4 cm daje grubo$¢ konstrukcyjna stropu wynoszaca 19cm. Przy dhugosci belek
ok. 4.0m strop przenosi obliczeniowe obciazenie zewnetrzne q = 7.1kN/m’. Strop ocieplony
styropianem zabezpieczonym warstwa poslizgowa z foli szczelnej zgodnie z ST-06.00 z
dodatkowym zabezpieczeniem jastrychem cementowym grubosci Scm zbrojonym siatkami
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stalowymi lub zbrojeniem rozproszonym w ilosci ok. 20kg/m’. W stropie nalezy wykonaé otwory
dla kominkéw wentylacyjnych.

Nadproza — okienne i drzwiowe systemowe producenta pustakow ceramicznych lub z typowych
belek prefabrykowanych L-19 w ilosci:

- 3szt; dla §cian warstwowych grubo$ci 38cm

- 2szt; dla $cian grubosci 25¢cm

- 1szt; dla $cian grubosci 12cm

Nadproze bramy przesuwnej stalowe wykonane zgodnie z ST-5.0.

Posadowienie projektowanych taw i stop fundamentowych wykonywaé po wczesniejszej
wymianie nasypow niekontrolowanych na piaski $rednio i1 gruboziarniste zaggszczone minimum do
Ip=0.7. Bezposrednio pod fundamenty wykona¢ podktady z betonu C8/10 i warstwe izolacyjna.
Posadzki hangaru wykonywa¢ w kolejno$ci warstw:

- wykonanie nasypu piaszczystego zageszczonego do Ip=0.7 po usuni¢ciu warstwy nasypow

niekontrolowanych

- beton C8/10 - 15cm

- folia szczelna PE 0.2mm

- beton min C25/30 ze zbrojeniem rozproszonym w ilosci min 20kg/m’, dylatowany w

pasach ok. 3x3m - 12cm
Wykonczenie warstwy wierzchniej posadzki technika suchej posypki utwardzajacej, zwigkszajacej
odporno$¢ posadzki na Scieranie oraz eliminujacej pylenia w ilosci min. 4,5 kg/m”.
Wykonanie dylatacji poprzez nacinanie na glgbokos¢ ok. 1/3 grubosci posadzki i wypehienie
dylatacji elastycznym materiatem na bazie poliuretanu.
Posadzki hangaru w czg$ci socjalnej wykonywaé w kolejnosci warstw:

- wykonanie nasypu piaszczystego zaggszczonego do Ip=0.7 po wymianie nasypow

niekontrolowanych

- beton C8/10 - 15cm

- folia szczelna PE 0.2mm)

- styropian EPS200 grubosci 10cm

- beton C25/30 dylatowany - 12cm
- posadzka z ptytek gres 30x30cm z gatunku latwozmywalnych, odpornych na trwate
zabrudzenia

Uwaga:. Przed wykonywaniem posadzki w hangarze oraz w czesci sanitarnej naleiy osadzié¢
kratki sciekowe oraz wykona¢ cale uzbrojenie podposadzkowe ujete w ST-8.0-ST-12.0.
W miejscach przejscie instalacji przez sciany fundamentowa naleiy na budowie nawiercié otwor i
osadzic¢ tuleje ochronng np. PVC o srednicy wigkszej od przewodu.

Wokot budynku wykona¢ opaske i1 chodnik przystosowany dla 0s6b niepelnosprawnych wg ST-7.0.

5.2.2 Przystan turystyczna. Obiekty nr 2, 3.

W czeéci pld - zachodniej dziatki przewiduje si¢ przystan turystyczna dla malych jednostek
ptywajacych. Teren wokol przystani turystycznej wraz z hangarem zostanie ogrodzony.
Elementami sktadowymi tej przystani bgda;

- pomost pontonowy dla matych jednostek pltywajacych — obiekt nr 2 ujety w ST-6.0

- slip 1 keje — obiekty nr 3

- pachoty cumownicze

5.2.2.1 Dane wskaznikowe.

- proj. poziom korony kei nr 3b 133.10m.n.p.m
- proj. poziom korony kei nr 3c 132.00m.n.p.m
- proj. poziom dna rzeki przy kejach ~ 129.90m.n.p.m
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- szeroko$¢ slipu nr 3a 6.00 m
- szeroko$¢ kei nr 3b 6.00 m

5.2.2.2 Rozwiqzania konstrukcyjne.

Slip — obiekt nr 3a przeznaczony jest do wodowania matych jednostek na wozkach kotowych. W
sasiedztwie slipu usytuowana jest keja - ob. nr 3b, w postaci utwardzonego miejsca do slipowania
za pomoca dzwigu samojezdnego oraz keja nr 3¢ do tymczasowego cumowania matych jednostek
ptywajacych. Keja i slip od nurtu rzeki Odry oslonigte sa w naturalny sposéb ostroga, na ktorej
przewiduje si¢ wykonanie ogdlnych prac naprawczych wg ST-02.00.

Miejscem cumowania dla matych jednostek plywajacych bedzie pomost pontonowy jw.
przeznaczony dla ok. 20 stanowisk z mozliwoscia dalszej rozbudowy.

W sasiedztwie pomostu pontonowego przewiduje si¢ wykonanie slipu przeznaczonego do
wodowania jednostek na wozkach kotowych oraz keje do slipowania za pomoca dzwigu
samojezdnego i do tymczasowego cumowania matych jednostek ptywajacych.

Wykonanie slipy i1 kei realizowane bgdzie poprzez odpowiednie uksztaltowanie terenu z
wykorzystaniem $cianek szczelnych oporowych z zabijanych grodzic stalowych ujetych w ST-
05.00.

W ramach realizacji obiektoéw przeznaczonych do wodowania i slipowania przewiduje si¢

wykonanie nastgpujacych prac budowlano — konstrukcyjnych w kolejnosci:

b) Wykonanie prac przygotowawczych — na przewidywanych powierzchniach robot ziemnych
nalezy zdja¢ warstwy nieno$ne zgodnie z ST-2.0

c¢) Wykonanie $cianki szczelnej czolowej dla stanowiska dzwigu samojezdnego (keja nr 3b) —
wykonanie wg ST-5.0

d) Wykonanie $cianki kotwiacej $cianke czolowa — wykonanie wg ST-5.0.

e) Wykonanie $cianek szczelnych bocznych stanowiska dla stanowiska dzwigu samojezdnego
(keja nr 3b) — wykonanie wg ST-5.0

f) Wykonanie $cianki szczelnej czotowej stanowiska dla cumowania matych jednostek (keja nr 3¢)
— wykonanie wg ST-5.0

g) Poglebienie dna rzeki od strony $cianek szczelnych — wykonanie wg ST-2.0

h) Wykonanie umocnienia dna rzeki — wykonanie wg ST-2.0

1) Wykonanie podbudowy pod slip - wykonanie wg ST-2.0

j)  Wykonanie umocnionych nawierzchni slipu 3a oraz kei 3b i 3¢ —wykonanie wg ST-7.0

k) Wykonanie oczepow Scianek szczelnych — wykonanie oczepéw z obustronnych blach
spawanych do grodzic ujetych w ST-5.0 Przeswity od dotu nalezy zasSlepi¢ szalunkiem
traconym, np. blacha lub deska a powierzchnie wewngtrzne wypetni¢ betonem mrozoodpornym
C25/30 zatartym na gladko. Co ok. 5.0m wykonaé dylatacje, tj. nacigcia na grub ok. 2cm i
wypehi¢ kitem odpornym na warunki atmosferyczne, np. elastycznym kitem poliuretanowym.

1) Wykonanie pachotéw cumowniczych — wykonanie wg ST-5.0

m) Wykonanie powlok antykorozyjnych — wykonanie wg ST-6.0

n) Uksztattowanie terenu — wykonanie wg ST-2.0

5.2.3 Przystan pasazerska. Obiekt nr4

5.2.3.1 Dane wyjsciowe.

W czesci zachodniej dziatki przewiduje sie przystan pasazerskq dla tzw. , bialej floty” dla
Jjednostek do 30m diugosci.

5.2.3.2 Dane wskaznikowe.
- proj. poziom korony dalb 137.00m.n.p.m
- proj. poziom korony peronu i trapu 133.10m.n.p.m
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- max. poziom dna rzeki przy przystani 129.30m.n.p.m
- proj. szeroko$¢ schodow/peronow 28.00 m
- proj. dlugo$¢ pomostu pontonowego 11.92 m
- proj. szeroko$¢ pomostu pontonowego 3.30 m
- proj. dlugos$¢ trapu 0k.6.00 m
- proj. szeroko$¢ pochylni 1.20 m
- proj. szeroko$¢ peronu 1.80 m
- poziomu wody 0.1% 137.00m n.p.m.
- poziom wody 1% 136.08m n.p.m.
- poziom WWZ 133.10m n.p.m.
- poziom SW 131.43m n.p.m.
- poziom SNW 130.31m n.p.m.

5.2.3.5 Rozwiqzania konstrukcyjne.

Elementy sktadowe przystani:

a) Pomost pontonowy (obiekt nr 4a) — ujeto w ST-6.0

b) Trap (obiekt nr 4b) —ujgto w ST-6.0

c) Pomosty/perony (obiekt nr 4c) — dla pasazerdw korzystajacych z przystani pasazerskiej na
wysokosci pomostu pontonowego na dlugosci ok. 28.0m przewiduje si¢ wykonanie zelbetowych
pomostow/perondw stanowiacych doj$cie z poziomu terenu do poziomu trapu. Schody pehity
beda jednoczesnie funkcje tarasu widokowego. Do poziomu 133.10m n.p.m. przyjeto wykonanie
obiektu w postaci zelbetowych schodoéw skarpowych o wysoko$ci stopni 17.5cm szerokosci
30cm w wykonaniu ze opocznikami posrednimi szeroko$ci 150cm. Wykonanie spocznikow max
co piaty stopien wyeliminuje konieczno$¢ montazu barierki ochronnej wzdtuz biegu schodow.
Na poziomie 133.10m n.p.m. przewiduje si¢ peron szerokosci 1.8m z ktorego bedzie wejscie
bezposrednio na trap. Peron od strony rzeki zabezpieczony bedzie systemowa barierka ochronna
ujeta w ST-05.00. Od poziomu 133.10m n.p.m. do poziomu 131.60m n.p.m. przewiduje si¢ trzy
spoczniki szerokosci 0.8m wysokosci 0.5m ktore stanowily beda umocnienie skarpy ponizej
poziomem peronu. Wykonanie pomostéw/peronéw w konstrukcji zelbetowej z betonu min.
C20/25 mrozoodpornego F150, zbrojonego stala AIIl - 34GS (lub stala BSOOSP wg PN-H-
93220:2006). Od strony rzeki pomosty oddzielone beda $cianka szczelna ujeta w ST-05.00.
Scianke szczelna nalezy zabi¢ przed wykonaniem schoddéw i zwienczyé na calej dhugosci
oczepem wykonanym z betonu mrozoodpornego C20/25. Betonowe powierzchnie zewngtrzne
stopni i opocznikdw antyposlizgowe, np. zatarte na ostro.

d) Pochylnia (obiekt nr 4d) — wykonanie wg ST-5.0 1 ST-7.0

e¢) Dalby cumownicze (obiekty nr 5a) — wykonanie wg ST-5.0

f) Pachot cumowniczy — przyjmuje sig, ze ujety w ST-5.0 pachot cumowniczy stalowy osadzony
bedzie w fundamencie o wymiarach 2.5x2.5x2.5m, zelbetowym, wykonanym na mokro z betonu
mrozoodpornego C20/25 zbrojonego powierzchniowo pretami ze stali AIIT - 34GS (lub BSOOSP
wg PN-H-93220:2006). Fundament monolitycznie powiazany z schodami zelbetowymi 4c¢ .

5.2.1 Ogrodzenie

W okresie docelowym przewiduje si¢ wykonanie ogrodzenia terenu wokdt przystani
turystycznej dla matych jednostek ptywajacych wraz z hangarem. Projektuje si¢ wykonanie
ogrodzenia zgodnie z ST-5.0. Wzdluz ogrodzenia, migdzy stupkami, nalezy wykonaé¢ cokot z
betonowego obrzeza trawnikowego na tawie betonowej. Stupki ogrodzenia, rozpory oraz stupki
bramy i furtki osadzi¢ w fundamentach betonowych z betonu C16/20.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST 00.00 - ,,Wymagania ogdélne”.

6.1 Kontrola jakoSci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ $wiadectwa jako$ci producentéw oraz
uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.2 Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci wykonania rob6t polega na zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Kontroli jakosci podlega
wykonanie:
Szalunkow.
Rusztowan.
Osadzenia elementdw stalowych, zbrojenia i elementéw kotwiacych.
Betonowania.
Zaggszczania betonu.
Osadzenia elementdéw prefabrykowanych.
Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
wygladu zewngtrznego 1 wykonczenia powierzchni
Prawidtowosci utozenia warstw wypetniajacych
Przygotowania podtoza pod powtoki i ptytki
Postawienia w pionie oraz wlasciwe zamontowanie
Wszelkich potaczen

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00 - ,,Wymagania ogo6lne”.
Jednostka obmiaru jest:

m’: wykonania konstrukcji zelbetowej lub betonowej, podktadu betonowego, podktadow z
materiatéw sypkich na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie

m’: podktadu betonowego, warstw podposadzkowych na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaru w terenie

t: montaz zbrojenia na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie

Elementy i konstrukcje zelbetowe i betonowe, dla ktorych naktady zostaty ustalone w m® rozliczane
beda w metrach szesciennych objgtosci bryl geometrycznych poszczegoélnych elementow. Od tak
obliczonej objetosci nie beda potracane otwory o kubaturze mniejszej niz 0.lm’ kazdy oraz
kubatury sfazowan o szerokosci skosu do 15cm

Elementy betonowe i zelbetowe ustalone do rozliczenia w m’ rozliczane beda w metrach
kwadratowych przyjmujac wymiary po osi w §wietle ograniczajacych je elementéw z potraceniem
otwordw w $wietle betonu, ktorych kubatura kazdego przekracza 0.1m’

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00 - ,,Wymagania og6élne”.
Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych.
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Wszystkie roboty objete ST03.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu oraz odbioru koncowego. Sprawdzenie jako$ci wykonanych robdt obejmuje
oceng:

e prawidlowosci potozenia budowli w planie

e prawidlowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukeji i jej elementéw, np. szczelin
dylatacyjnych

e prawidlowo$ci wykonania zbrojenia

e jakosci betonu pod wzgledem jego zaggszczenia, jednolitosci struktury, widocznych wad 1
uszkodzen (np. raki, rysy — taczna powierzchnia rakow i rys nie powinna by¢ wigksza niz 1%
catkowitej powierzchni danego elementu)

e prawidlowos$ci utozenia betonu

e prawidlowosci ulozenia i zaggszczenia podsypki

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-00.00 ,,Warunki Ogdlne”.
Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot w oparciu o wyniki
pomiar6éw i badan laboratoryjnych. Podstawa ptatnosci wg zawartej umowy.

Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3 niniejszej ST.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, §cisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie ustawodawstwo.

10.1 Normy

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1 sprgzone. Obliczenia statyczne 1
projektowanie

Podbudowa z chudego betonu

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

Stal okreslonego stosowania. Stal do zbrojenia betonu - Gatunki

Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne

BN- 70/8933-03
PN-79/B-06711
PN-89/H-84023/06
BN-62/6738-03

BN-62/6738-04
BN-62/6738-07
PN-88/B-04300
PN-88/6731-08
PN-88/B-32250
PN-88/B-06250
PN-88/B-30000
PN-62/B-10144

PN-82/B-02000
PN-82/B-02001
PN-82/B-02003
PN-82/B-02004
PN-82/B-02010
PN-77/B-02011
PN-88/B-02014
PN-90/B-03000
PN-76/B-03001

Beton hydrotechniczny. Badania masy betonowe;j

Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne

Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych

Cement. Transport i przechowywanie

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

Beton zwykly

Cement portlandzki

Posadzki z betonu i zaprawy cementowej. Wymagania i badania techniczne
przy odbiorze.

Obciazenia budowli. Zasady ustalania wartos$ci

Obciazenia budowli. Obciazenia state

Obciazenia budowli. Podstawowe obciazenia technologiczne i montazowe
Obciazenia pojazdami

Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obcigzenie $niegiem

Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obciazenie wiatrem

Obciazenia budowli. Obciazenie gruntem

Projekty budowlane. Obliczenia statyczne

Konstrukcje i podtoza budowli. Ogdlne zasady obliczen
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PN-81/B-03020

PN-EN 206-1:2003
PN-EN 12620:2004
PN-EN 13813:2003
PN-EN 934-2:2002

PN-ISO 3443-8:1994
PN-ISO 4464:1994

10.2 Inne

Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie

Beton. Wymagania, wykonywanie, produkcja i zgodnos¢

Kruszywa do betonu

Podktady podtogowe oraz materialy do ich wykonania - Materialy -
Wiasciwosci 1 wymagania

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Czg$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos$¢, znakowanie i etykietowanie
Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa rob6t budowlanych.
Tolerancje w budownictwie. Zwiazki pomigdzy r6znymi rodzajami
odchytek i tolerancji stosowanymi w wymaganiach.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowyc
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 4.0

ROBOTY MUROWE
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1. WSTEP

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
murowych przy budowie zadania p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3  Zakres robét objetych ST 04.00 wg Wspodlnego Stownika Zamoéwien, zgodnie
Z Rozporzadzeniem Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003r.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot murowych na budowie p.n.
»~Przystan rzeczna w Brzegu”, zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis techniczny i rysunki
podczas realizacji:

e Hangaru,
oraz wszystkie inne, nie wymienione wyzej czynnos$ci, jakie moga wystapi¢ przy wykonywaniu
robot murowych w trakcie realizacji Zadania jw.

1.3.1 Klasyfikacja ogolna rob6t budowlanych:

45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych Iub
ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodnej
45210000-1 — Roboty budowlane w zakresie budynkow

1.3.2 Zakres robot budowlanych objetych ST 4.0

Dzial: 45000000-7 Roboty budowlane
Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasa robét: 45210000-1 — Roboty budowlane w zakresie budynkéw
45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukeji dachowych 1
inne podobne roboty specjalistyczne
4532000-6 Roboty izolacyjne
Kategorie robot: 45213000-3 Roboty budowlane w zakresie budowy domoéw handlowych,
magazynow i obiektow budowlanych przemystowych, obiektow
budowlanych zwiazanych z transportem
45262000-1 Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe
45321000-3 Izolacja cieplna

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z okresleniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢séci ST — 00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5 Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z
poleceniami Inspektora Nadzoru.
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2. WYROBY BUDOWLANE

Wyroby do wykonania robdt objetych specyfikacja nalezy stosowaé zgodnie z

Dokumentacja Projektowa — opisem technicznym i rysunkami. Wyrobami sa:
e Pustaki ceramiczne o wspdlczynniku przenikania ciepta do 0.18W/mK do wznoszenia murow
jednowarstwowych grubo$ci 38cm.
Pustaki ceramiczne modularne
Cegla ceramiczna petna i dziurawka.
Bloczki betonowe.
Zaprawa cementowa wodoszczelna.
Zaprawa cementowo-wapienna.
Wyroby budowlane powinny by¢ jak okreslono w specyfikacji, badZ inne o ile
zatwierdzone zostana przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie wyroby przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami
Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace zrddla wytwarzania materialow oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 00.00 ,,Wymagania
0golne”.
Do wykonania rob6t betonowych nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
Mieszarka do zapraw
Wyciag budowlany towarowy
Betoniarka do produkcji mieszanek betonowych réznych klas o réznej konsystencji
Woeciagarka reczna lub elektryczna
Rusztowanie
Sprzet powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania $rodkow transportu podano w ST 00.00
»Wymagania ogdlne”.
Do przewozu materiatow nalezy uzy¢ nastepujacych srodkow transportu:
e Samochod skrzyniowy
Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie przez
Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdélne wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace stosowania §rodkow transportu podano w ST - 00.00
»Wymagania ogdlne”.

Wykonanie robdt powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile zostanie
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
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5.1.1 Ogdlne zasady wykonania murow.

5.2

Przed przystapieniem do wznoszenia murdéw nalezy zweryfikowa¢ wymiary oraz domierzy¢
potozenie czg$ci murowanych od istniejacych $cian i stupow.

Mury wykonywa¢ warstwami z zachowaniem prawidtowego wiazania i grubosci spoin z
zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek, otworow, szczelin wentylacyjnych itp.
Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidtowego wiazania i grubosci spoin,
do pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosSci z rysunkiem co do odsadzek, otwordw itp.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonywa¢ mury nosne 1 stupy.

Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich dtugosci. W miejscu potaczenia
murdéw wykonanych niejednocze$nie nalezy stosowac strzgpia zazgbione koncowe.

W miejscu potaczenia muré6w wykonanych nie jednorodnie nalezy stosowac strzgpia zazg¢bione
koncowe.

Przy murowaniu cegta sucha nalezy je polewac¢ lub moczy¢ woda.

Wngki, bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac jednocze$nie ze wznoszeniem murow.
Konstrukcje murowe grubo$ci mniejszej niz jedna cegla moga by¢ wykonywane przy
temperaturze powyzej 0°C.

Wykonywanie konstrukcji murowych grubosci 1 cegta 1 grubszych dopuszcza sig temperaturze
ponizej 0°C pod warunkiem stosowania $rodkéw umozliwiajacych wiazanie i twardnienie
zaprawy.

W zwyktych murach jesli nie ma szczegdlnych wymagan nalezy przyjmowac spoiny poziome
gr. 12mm (max 17mm a min 10mm) a spoiny pionowe gr. 10mm (max 15mm a min Smm).
przy wznawianiu robot po dtuzszej przerwie nalezy sprawdzi¢ stan techniczny murdw, tacznie
ze zdjeciem wierzchniej warstwy i1 uszkodzonej zaprawy.

Gestos¢ zaprawy powinna odpowiadaé zanurzeniu stozka pomiarowego w granicach 6+8 cm,
tak aby zaprawa nie dostawala si¢ do pionowych szczelin pustakow.

W trakcie wznoszenia muréw bezwzglednie stosowac zasadg przewiazania spoin. Wiazanie
pustakow 1 cegiet w murze powinno zapewnia¢ przekrywanie spoin pionowych dolnej warstwy
pustakow przez pustaki warstwy gornej z przesunigciem pustakow obu warstw wzgledem siebie
0 nie mniej niz 5 cm.

Przycinanie pustakow ceramicznych wykonywac¢ wylacznie przy pomocy narzedzi
mechanicznych.

Scianki powinny taczy¢ si¢ na wpust ze $cianami no$nymi, w ktorych wykuto lub pozostawiono
w czasie murowania bruzde glgbokosci V4 cegly.

Scianki dhuzsze niz 5,0 m nalezy zbroi¢ w spoinach poziomych bednarka lub pretami stalowym.
Belki prefabrykowane ceramiczne nalezy stosowac¢ w zaleznosci od rodzaju otworu i sposobu
obciazenia nadproza.

Warunki szczegétowe wykonania robot .

5.2.1 Hangar. Obiekt nr 1.

5.2.1.1 Wyposazenie budynku.

instalacja wod-kan (ujgto w ST-11.0).

instalacja o§wietleniowa (ujeto w ST-12.0).
instalacja gniazd wtykowych (ujgto w ST-12.0).
instalacja odgromowa (ujeto w ST-12.0).
instalacja wentylacji
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- instalacja telefoniczna (ujgto w ST-12.0).

5.2.1.2 Ochrona cieplna hangaru.

Przyjeto, ze pomieszczenie gtdéwne hangaru bedzie nieogrzewane.
Dla aneksu szkutniczego oraz pomieszczen sanitarny przyjgto parametry:

Sciany zewngtrzne k <0.5 W/m’K
Stropodach k < 0.3 W/m’K
Okna k <2.6 Wm’K
Drzwi stalowe ocieplone k= 1.4 Wm’K

5.2.1.2 Rozwiqzania konstrukcyjne.

Sciany fundamentowe: - do poziomu posadzki $ciany fundamentowe grubosci 25cm i 30cm
betonowe wylewane na mokro z betonu C20/25 lub z bloczkéw betonowych na zaprawie
cementowej 5.0Mpa. Sciany fundamentowe w czeéci aneksu ocieplone styrodurem zgodnie z ST-
06.00 1 zewnetrznie zabezpieczonym tynkiem cementowym na siatce.

Sciany zewnetrzne hangaru: jednowarstwowe, grubosci 25cm przewiazane z zewnetrznymi
filarkami 25x75cm, usytuowanymi w osi stupéw stalowych ram. Sciany wykonane z pustakow
ceramicznych rownowaznych do pustakéw cieplnych jn. lub pustakow modularnych klasy 8Mpa
na zaprawie cementowo-wapiennej 5.0Mpa.

Sciany zewnetrzne wydzielonych pomieszczen sanitarnych i aneksy szkutniczego: $ciany do
wysokosci ok. 2.8m jednowarstwowe, grubosci 38 cm z pustakow ceramicznych cieplnych o
wspotczynniku przewodzenia ciepta Amax = 0.18 W/mK murowane na zaprawie cieplnej systemowej
lub zaprawie cementowo-wapiennej SMpa.

Sciany wewnetrzne: grubosci 12cm i 6.5cm z cegly dziurawki klasy SMpa (lub cegly pelnej ) na
zaprawie cementowo-wapiennej 3.0Mpa.

Strop pomieszczen wydzielonych: - gestozebrowy np. systemowy, ceramiczny strop typu
Phoroterm 15/62.5 o rozstawie osiowym belek 62,5 cm. Pustak o wysoko$ci 15 cm wraz z warstwa
nadbetonu 4 cm daje grubo$¢ konstrukcyjna stropu wynoszaca 19cm.

Kominaly wentylacyjne — z systemowych pustakow wentylacyjnych obudowanych cegla
ceramiczng pelna przewiazane ze $ciang zewngtrzna hangaru. Ponad pota¢ dachowa wystawione
systemowe kominki wentylacyjne ujgte w ST-06.00

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST 00.00 - ,,Wymagania og6lne”.

6.1 Kontrola jakoSci materiatow
Wszystkie materiaty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji

Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ swiadectwa jakos$ci producentéw oraz
uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.2 Kontrola jakosci wykonania robot
Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru. Kontroli jako$ci podlega:
e Odchylenie muréw i stropu od pionu i poziomu.
e Jako$¢ wykonania spoin.
e Przewiazan cegiel i pustakow
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7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00 - ,,Wymagania ogo6lne”.
Jednostka obmiaru jest:
m’: $ciany murowane z pustakow, cegly, fundamenty z cegiel i bloczkéw betonowych na

podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

$cianki dziatlowe, otwory na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie
montaz nadprozy, kanaly wentylacyjne na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaru w terenie

2
m:
m:

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - 00.00 - ,,Wymagania ogdlne”.
Odbioru rob6t nalezy dokonaé¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét
Budowlano-Montazowych.

Sprawdzenie jako$ci wykonanych robdt obejmuje oceng:

e Prawidlowosci potozenia budowli w planie 1 jej rzednych wysokosciowych.

e Prawidlowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji i jej elementow, np. spoin
poziomych 1 pionowych warstw murowanych , szczelin dylatacyjnych, przewiazan $cian,
zwienczen

e Jakos$ci materialdéw budowlanych

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST - 00.00 ,,Warunki Ogolne”.
Platno$¢ nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem 1 ocena jakos$ci robot w oparciu o wyniki
pomiaréw i badan laboratoryjnych. Podstawa platnosci wg zawartej umowy.
Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3 niniejszej ST.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposdb, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie ustawodawstwo.

10.1 Normy

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw budowlanych
PN-88/B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych
PN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i1 zapraw
PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-B-82034:2002 Elementy nadprozy ceramiczno-zelbetowych Belki
PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.
PN-B-12051:1996 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly modularne
PN-B-12055:1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Pustaki $cienne modularne
PN-B-03002/1999 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie - wraz ze
zmiang PN-B-03002:1999/Az1:2001
PN-B-19306:1999/Az1:2002 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy scienne
drobnowymiarowe. Bloczki
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PN-EN 934-2:2002  Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Cz¢$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos$¢, znakowanie i etykietowanie

PN-ISO 3443-8:1994 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robdt budowlanych.

PN-ISO 4464:1994  Tolerancje w budownictwie. Zwiazki pomigdzy réznymi rodzajami
odchytek i tolerancji stosowanymi w wymaganiach.

PN-89/B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne murowane z cegly.
Wymagania i badania przy odbiorze
PN-91/B-02020 Ochrona cieplna budynkéw. Wymagania i obliczenia

PN-ISO 9229:2005 Izolacja cieplna Materialy

PN-EN 13139:2003  Kruszywa do zaprawy
PN-EN 13055-1:2003  Kruszywa lekkie - Czes¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i
rzadkiej zaprawy
Pr PN-EN 845-1 Specyfikacja techniczna wyrobow dodatkowych do wznoszenia murow. Cz.1:
Kotwy, listwy kotwiqce, wieszaki, wsporniki
Pr PN-EN 845-1 Specyfikacja techniczna wyrobow dodatkowych do wznoszenia murow. Cz.2:
Nadproza

10.2 Inne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano-Montazowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 5.0

ROBOTY STALOWE

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST-5.0 Roboty stalowe
Str.75

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
stalowych przy budowie zadania p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST 05.00 wg Wspdlnego Sfownika Zamoéwien, zgodnie
Z Rozporzadzeniem Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003r.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot stalowych na budowie p.n.
»Przystan rzeczna w Brzegu”, zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis techniczny 1 rysunki
podczas realizacji:

e Hangaru.

e Przystani turystycznej

e Przystani pasazerskiej

e Ogrodzenia
oraz wszystkie inne, nie wymienione wyzej czynnosci, jakie moga wystapi¢ przy wykonywaniu
robot ziemnych w trakcie realizacji Zadania jw.

1.3.1 Klasyfikacja ogdlna robot budowlanych:

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub
ich czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodne;j
45210000-2 — Roboty budowlane w zakresie budynkow
45240000-1 — Budowa obiektow inzynierii wodne;j
45241000-8 — Budowa portow
45242000-1 — Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45243000-2 — Budowa w zakresie ochrony przybrzezne;j

1.3.2 Zakres robot budowlanych objetych ST 5.0

Dziat: 45000000-7 Roboty budowlane
Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgséci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodne;j
45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45400000-1 — Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

Klasa robét: 45210000-2 — Roboty budowlane w zakresie budynkow

45220000-5 - Roboty inzynieryjne i budowlane

45240000-1 - Budowa obiektéw inzynierii wodnej

45260000-7 - Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i
inne podobne roboty specjalistyczne

45340000-2 — Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprz¢tu ochronnego

45420000-7 — Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty

ciesielskie
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Kategorie robét: 45213000-3 Roboty budowlane w zakresie budowy domoéw handlowych,
magazynow 1 obiektow budowlanych przemystowych, obiektow
budowlanych zwiazanych z transportem

45223000-6 Konstrukcje

45241000 - 8 - Budowa portow

45242000 -5 - Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45243000 - 2 - Roboty w zakresie ochrony przybrzeznej

45261000-4 - Wykonywanie pokry¢ i1 konstrukcji dachowych oraz podobne
roboty

45342000-6 — Wznoszenie ogrodzen

45421000-4 — Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlane;j

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz w czesci ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5 Ogoélne wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST , obowiazujacymi normami i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. WYROBY BUDOWLANE

Wyroby budowlane do wykonania robdt objetych specyfikacja nalezy stosowaé zgodnie z
Dokumentacja Projektowa — opisem technicznym i rysunkami ze stali zwyklej jakosci 1 stali
kwasoodpornej. Wyrobami sa:

Stal ST3SX, ST3SY
Ksztattowniki walcowane.
Stal profilowa zimnogigta.
Ksztattowniki cienko$cienne.
Blachy
Blachy trapezowe samonos$ne, obrobka blacharska systemowa.
Kotwy wklejane, taczniki.
Balustrady systemowe, przystosowane dla 0s6b niepetnosprawnych.
Brama stalowa nieocieplona, przesuwna, dwuskrzydtowa, z furtka wewngtrzna
Drzwi stalowe, ocieplone, i nieocieplone.
Ogrodzenie systemowe, panelowe H=1.8m z dwuskrzydtowa systemowa brama szer. 4,5m.
oraz furtka szer. 1,5m
Pomost pontonowy typu F6000
Pomost pontonowy typu M3312HD.
Trap przystosowany dla 0sob niepelnosprawnych
Grodzice G62
Wyroby budowlane powinny by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile
zatwierdzone zostana przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie wyroby przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami
Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dotyczace zrddla wytwarzania materiatdw oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie 1 probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.
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4. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST 00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Do wykonania rob6t stalowych nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego rodzaju robot.
Sprz¢t budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wymaganiom zawartym w
Projekcie Organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Proponowany sprze¢t to:

e dzwig

e sprzet do cigcia stali,

e zuraw do wbijania $cianek szczelnych z terenu,

e wibromtoty nasadowe do wbijania $cianek szczelnych,

e specjalistyczny sprzet ptywajacy do wbijania pali stalowych ,,z wody” (pchacz, barka, kafar i
dzwig na pontonie, sprzgt kontrolno — pomiarowy, , itp.)

e wciagarki,

e 7zuraw jezdniowy

e spawarka

e podstawowy sprzet montazowy

¢ instrumenty geodezyjne (teodolit, niwelator, poziomica, fata miernicza, taSma itp.),

e Sprzet powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie przez

Inspektora Nadzoru.

5. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania $rodkow transportu podano w ST 00.00
»Wymagania ogdlne”.

Nalezy przyjaé, ze transport odbywal si¢ bedzie droga ladowa (wysylkowe elementy
stalowe - samochody skrzyniowe, naczepy) oraz droga wodna (grodzice, sprz¢t — barki, pontony,
pchacze, holowniki).

e Konstrukcja stalowa przed wysytka powinna by¢ zabezpieczona przed korozja

e Przy transporcie $rodkami drogowymi nalezy dostosowac si¢ do ograniczen wymiarowych
narzuconych gtownie zdolnos$ciami zatadunkowymi $rodkow transportowymi

e W transporcie drogowym zasadnicze wymiary elementow wysytkowych powinny by¢
nastgpujace

- najwigksza dtugos$¢ 11.0m.

- najwigksza szeroko$¢ 2.5m.

- najwigksza szeroko$¢ 2.5m.

- masa 20.0t
Dopuszczalne odchylenia:

e dhugos¢ konstrukeji transportowanej drogami prostymi, bez tukow moze by¢ do 18.0m.

e wysokos$¢ na przyczepach specjalnych moze by¢ do 3.10m.

Transport powinien by¢ jak okre§lono w specyfikacji, badz inne o ile zatwierdzone zostana przez
Inspektora Nadzoru.

6. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace stosowania S$rodkow transportu podano w ST 00.00
»Wymagania ogdlne”.
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Wykonanie robdt powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile zatwierdzone

zostang przez Inspektora Nadzoru.

5.1.1 Sktadowanie konstrukcji stalowych

konstrukcje stalowe, dowiezione do skladowiska powinny by¢ wyladowane zurawiami
jezdniowymi

do wyladunku elementow lzejszych mozna uzy¢ wciagarek, dzwignikéw, podnosnikéw i
przyciagarek szczgkowych

przeciaganie nie zabezpieczonych elementow bezposrednio po podtozu jest niedopuszczalne
konstrukcje cigzkie, dtugie 1 wiotkie nalezy przy podnoszeniu i przemieszczaniu ze $rodka
transportowego na sktadowisko chwyta¢ w dwdch miejscach za pomoca zawiesi i usztywnic¢
pas gorny w celu ochrony przed odksztalceniem

na miejscu skladowania nalezy oczyszcza¢ 1 naprawia¢ powstale w czasie transportu
ewentualne uszkodzenia konstrukcji stalowych i ich powtoki antykorozyjne

nie mozna dopusci¢ do uszkodzenia powtoki ochronnej elementow malowanych fabrycznie

elementy stalowe nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych z bali lub
desek

5.1.2 Transport wewnetrzny, zatadunek i wytadunek

predkos¢ poziomego przemieszczania tadunkéw powinna by¢ umiarkowana (ok.Skm/h)
elementy stalowe powinny by¢ nalezycie ulozone i przymocowane do $rodka transportowego,
aby nie dopusci¢ do ich zsunigcia si¢ lub zmiany potozenia

elementy wiotkie nalezy usztywnia¢, aby nie dopusci¢ do ich odksztatcen 1 uszkodzen

za pomoca zurawia nalezy przenosi¢ elementy stalowe co najmniej 1.0m. nad przedmiotami
znajdujacymi si¢ na drodze przemieszczania

przenoszenie elementdw przy uko$nym utozeniu liny zawiesi jest niedopuszczalne

w celu zachowania bezpieczenstwa podnoszony element stalowy nalezy kierowaé linami
zabezpieczonymi do niego i1 obslugiwanymi z odpowiednio odlegtego miejsca

5.1.3 Scalanie elementéw

przy scalaniu czg$ci do potaczen spawanych nalezy pole spawania elementéw oczys$ci¢ z rdzy,
farby, zgorzeliny i innych zanieczyszczen na szeroko$ci co najmniej 20mm od osi spoiny w
obie strony

poszczegolne elementy stalowe do spawania nalezy odpowiednio przygotowac poprzez nadanie
odpowiedniego ksztattu lub zukosowanie krawegdzi blach oraz poprzez ustawienie ich w
okreslonej odlegtosci od siebie

sposob uksztattowania, zukosowania i odleglosci krawedzi blach ze stali niskoweglowych i
niskostopowych do spawania gazowego i tukowego elektrodami otulonymi okres$laja normy
PN-65/M-69013 i PN-75/M-69014

na potaczeniach stali nierdzewnej i stali zwyktej jako$ci na calej powierzchni styku zastosowaé
przektadki na z tworzywa sztucznego lub twardej gumy

elektrody dostosowane do gatunku stali np. ER1.46 dla stali St3SX,

5.1.4 Zabezpieczenia antykorozyjne konstrukcji stalowych

Przygotowanie podioza

Konstrukcje stalowe przed natozeniem farby podkladowej nalezy oczys$ci¢ Powierzchnia
elementéw do malowania powinna by¢ sucha, wolna od zanieczyszczen mechanicznych, kurzu,
oczyszczona min do stopnia czystosci St2'2 wg PN-ISO 8501-1. Maksymalny odstep czasu
miedzy oczyszczeniem a zagruntowaniem wynosi 6 godz.
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e Malowanie konstrukcji

Przygotowujac farb¢ do malowania nalezy usuna¢ ewentualny kozuch, doktadnie ja
wymiesza¢, rozcienczy¢ do lepkosci roboczej oraz przefiltrowaé. W przypadku zggstnienia
zastosowac odpowiednie rozcienczalniki. Farby naktada¢ na powierzchnie malowane zgodnie z
wymogami producenta farb. Przed natozeniem kazdej kolejnej powloki nalezy sprawdzi¢
wyschnigcie poprzedniej po czasie schnigcia okreslonym w dokumentacji technicznej 1 przez
producenta. Podczas malowania zachowac przepisy BHP. Stan powloki malarskiej kontrolowaé
co 3miesiace. W przypadku zniszczenia powtok malarskich przeprowadzi¢ ich renowacjg.

5.2 Warunki szczegéfowe wykonania robot .

5.2.1 Hangar. Obiekt nr 1.

Hangar wykonany bgdzie w postaci nieogrzewanej wiaty. W obiekcie tym wydzielone
beda; aneks szkutniczy oraz pomieszczenia sanitarne. Bedzie to obiekt wolnostojacy, parterowy
wyposazony w dwuskrzydlowa, przesuwna bram¢ wjazdowa z osadzonymi w jednym skrzydle
drzwiami wej$ciowymi. Konstrukcja nosna obiektu stalowa, dach obiektu stalowy dwuspadowy z
obustronnym spadkiem 15° z pokryciem z blachodachéwki samono$ne;.

5.2.1.1 Dane wskaznikowe.

- powierzchnia zabudowy hangaru 226.75m’

- powierzchnia uzytkowa hangaru 181.70m’

- powierzchnia uzytkowa aneksu 29.00m’

- kubatura hangaru 1397.85m’

- dlugo$¢ hangaru 18.76m

- szeroko$¢ hangaru 13.02m

- wysokos$¢ hangaru 6.80m

- projektowany poziom posadzki 136.30m n.p.m.
- projektowany poziom terenu 136.15m n.p.m.

5.2.1.2 Rozwiqzania materiatowo-konstrukcyjne.

Ramy nos$ne — konstrukcj¢ no$na obiektu stanowia osadzone na stopach fundamentowych ramy
stalowe rozpigtosci osiowej 12.26m spawane z profili walcowanych tj. stupy i dzwigary spawane z
dwuteownikow 260 HEB wzmocnionych zeberkami. Przyjgto osiowy rozstaw ram 4.5m a shupy
ram bgda wtopione w przekrdj poprzeczny zewngtrznych $cian murowanych. Mocowanie ram do
stop fundamentowych 4 kotwami wklejanymi M20

Stezenia polaciowe — w celu usztywnienia konstrukcji ramowej w skrajnych przgstach projektuje
si¢ skratowania potaciowe krzyzowe z profili zamknigtych cienkosciennych rurowych
Dz127x4.5mm. Usztywnienie podtuzne ram stanowia $ciany murowane oraz rygle podluzne
usytuowane w osi kalenicy i w osi $cian podluznych oraz ruszt stalowy pod montaz
blachodachowki.

Dach — Pokrycie dachu blachodachowka samono$na rownowazna do dachowki typu ,,Regola”
ocynkowana 1 powlekana w kolorze czerwonym. Blachodachowki mocowane wkrgtami
samogwintujacymi ze stali nierdzewnej z podktadka uszczelniajaca EPDM do rusztu wykonanego
ze stalowych profili cienko$ciennych. Zaleca sig, by na stykach blachy z rusztem stosowac
przektadki np. samoprzylepnej tasmy teflonowej. Ruszt wykonany w postaci ptatwi z rur
kwadratowych 100x100x5mm opartych w rozstawie 2.06m na dzwigarach ram stalowych oraz
opartych poprzecznie na ptatwiach i spawanych do nich krokwiach wykonanych z rur
kwadratowych 50x50x2mm. Maksymalny rozstaw krokwi stanowiacych bezposrednie podparcie
blachodachéwki nie moze przekracza¢ 1.2m. Platwie i krokwie wykonane warsztatowo jako ruszty
stanowily beda elementy wysytkowe mocowane montazowo na budowie §rubami M16 do blach
weztowych przyspawanych do dzwigarow dachowych.
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Kominki wentylacyjne — z systemowych pustakow wentylacyjnych obudowanych cegta ceramiczna
pelna przewiazane ze $ciang zewngtrzng hangaru. Ponad pota¢ dachowa wystawione systemowe
kominki wentylacyjne producenta blacho dachéwki lub kominki PCV. Pomieszczenie centralne
hangaru wentylowane grawitacyjnie dwoma wywietrzakami DN400mm osadzonymi w polaci
dachowej przy kalenicy na dodatkowych wymianach stalowych spawanych do rusztu potaciowego.
Nadproza — okienne i drzwiowe wg ST-03.00. Nadproze bramy przesuwnej stalowe wykonane z 2
ceownikow walcowanych 180mm

Brama: stalowa o wymiarach 4.0x4.5m nieocieplona, dwuskrzydtowa, ze skrzydlami
przesuwanymi, z osadzonymi wewnatrz jednego skrzydla drzwiami 0.9x2.0m, fabrycznie
malowane w kolorze brazowym.

Drzwi zewnetrzne do pomieszczenia hangaru: stalowe, nieocieplone ocynkowane oraz fabrycznie
malowane w kolorze brazowym.

Drzwi zewnetrzne do pomieszczen socjalnych i aneksu: stalowe ocieplone np. welna mineralna
ocynkowane 1 fabrycznie malowane w kolorze brazowym z kratkami wentylacyjnymi
regulowanymi.

Obrobki blacharskie, rury i rynny spustowe: - obrobki wg rozwigzan systemowych producenta
blachodachowki. Rynny i rury spustowe PCV w kolorze brazowym. Odprowadzenie deszczoéwki z
rur spustowych betonowymi korytkami w teren.

5.2.2 Przystan turystyczna. Obiekty nr 2, 3.

Elementami sktadowymi tej przystani beda;

- hangar — wg pkt. 5.2.1

- pomost pontonowy dla matych jednostek ptywajacych
- slip 1 keje — obiekty nr 3

- pachoty cumownicze

- ogrodzenie

5.2.2.1 Dane wskaznikowe.

- proj. poziom korony kei nr 3b 133.10m.n.p.m
- proj. poziom korony kei nr 3¢ 132.00m.n.p.m
- proj. poziom dna rzeki przy kejach ~ 129.90m.n.p.m
- szeroko$¢ slipu nr 3a 6.00 m
- szeroko$¢ kei nr 3b 6.00 m

5.2.2.2 Rozwiqzania konstrukcyjne.

Pomost pontonowy. Obiekt nr 2

Bedzie to pomost ptywajacy zamontowany do tzw. martwych kotwic w sposob dostosowujacy si¢
do aktualnego poziomu wody w Odrze. Przyjgto systemowy pomost typu F6000, ktérego spawany
szkielet wykonany jest ze stali konstrukcyjnej cynkowanej ogniowo. Plywak z powloki
polietylenowej wypelnionej styropianem M30 o wypornosci 300kg. Odeskowanie w postaci
ciSnieniowo impregnowanej, struganej i rowkowanej deski sosnowej 22x120mm. Odbijacz typu
PVC lub z drewna w modelu ,,e”.

Slip i keje. Obiekty nr 3.

W sasiedztwie pomostu pontonowego przewiduje si¢ wykonanie slipu przeznaczonego do
wodowania jednostek na wozkach kolowych oraz keje do slipowania za pomoca dzwigu
samojezdnego i do tymczasowego cumowania matych jednostek ptywajacych.

Wykonanie slipy i kei realizowane bgdzie poprzez odpowiednie uksztaltowanie terenu z
wykorzystaniem $cianek szczelnych oporowych z zabijanych grodzic stalowych G62.
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Szczegbdly wykonawcze

W ramach realizacji obiektéw przeznaczonych do wodowania i slipowania przewiduje si¢
wykonanie nastepujacych prac budowlano — konstrukcyjnych w kolejnosci:

0)

p)

Q)

t)

L)
v)

Wykonanie prac przygotowawczych — na przewidywanych powierzchniach robdt ziemnych
nalezy zdja¢ warstwy humusowe oraz wierzchnie warstwy gruntéw nienosnych, organicznych
wg ST-02.00

Wykonanie $cianki szczelnej czotowej dla stanowiska dzwigu samojezdnego (keja nr 3b) —
przewiduje si¢ $ciank¢ szczelna na dlugosci ok. 6.0m wykonang z zabijanych grodzic G62, L=
8.0m. Scianka w cze$ci gornej bedzie zakotwiona do $cianki kotwiacej. Gorny poziom grodzic
wraz z oczepem winien wynosi¢ 133.10m n.p.m.

Wykonanie $cianki kotwiacej $cianke czotowa — przyje¢to $cianke kotwiaca oddalona od $cianki
czolowej o 6.0m, ktora wykonywana bedzie na dlugosci ok. 5.6m z grodzic G62, L= 3.0m.
Scianka czolowa kotwiona bedzie do §cianki kotwiacej trzema $ciagami ®30mm a grodzice
scianki do wykonanych z ceownikéw walcowanych podluznic stalowych bgda spawane lub
mocowane $rubami M30.

Wykonanie $cianek szczelnych bocznych stanowiska dla stanowiska dzwigu samojezdnego
(keja nr 3b) — przewiduje si¢ dwie Scianki szczelne na dlugosci ok. 10.0m wykonane w
rozstawie 6.0m z zabijanych grodzic G62 o dtugosci L= 4.0+6.0m. Gérny poziom grodzic wraz
z oczepem winien wynosi¢ 133.10m n.p.m.

Wykonanie $cianki szczelnej czolowej stanowiska dla cumowania matych jednostek (keja nr 3c¢)
— przewiduje si¢ $cianke szczelna na dlugosci ok. 25m, wykonang z zabijanych grodzic G62 o
dlugosci L=6.0m. Gorny poziom grodzic wraz z oczepem winien wynosi¢ 132.00m n.p.m. Co
ok. 7.0m w osi $cianki nalezy zabi¢ trzy dalby wykonane z dwoch grodzic L=15.0m
zespawanych w ksztatcie skrzynki, zaslepionych. Gorny poziom dalb 137.00m n.p.m.
Poglebienie dna rzeki od strony $cianek szczelnych oraz umocnienia dna rzeki — dno rzeki na
dlugos$ci $cianek szczelnych nalezy poglebi¢ 1 umocni¢ narzutem kamiennym. Prace
pogtebiarskie i umocnieniowe ujeto w ST-02.00

Wykonanie podbudowy pod slip - ujgto w ST-02.00

Wykonanie umocnionych nawierzchni slipu 3a oraz kei 3b i 3¢ — wykonanie umocnionych
nawierzchni slipu 1 kei ujgto w ST-07.00

w) Wykonanie oczepéw Scianek szczelnych — wykonanie oczepow z obustronnych blach

y)
z)

spawanych do grodzic z przewiazkami stalowymi grubosci 10mm. Przeswity od dotu nalezy
za$lepi¢ szalunkiem traconym, np. blacha lub deska a powierzchnie wewngtrzne wypetnié
betonem zgodnie z ST-03.00

Wykonanie pachotéw cumowniczych — w sasiedztwie ogrodzenia przewiduje si¢ dwa pachoty
cumownicze. Kazdy pachol wykonany bedzie z pali stalowych, przy czym kazdy pal sktada si¢
z dwoch zespawanych grodzic G62 o dlugosci L=6.0m zabitych w teren. Gérny poziom pali
137.00m n.p.m.

Wykonanie powlok antykorozyjnych — ujeto w ST-06.00

Uksztaltowanie terenu — ujgto w ST-02.00, ST-06.00 1 ujgto w ST-07.00

5.2.3 Przystan pasazerska. Obiekt nr4

5.2.3.1 Dane wyjsciowe.

W czesci zachodniej dziatki przewiduje si¢ przystan pasazerska dla tzw. ,biatej floty” dla
jednostek do 30m diugosci.
5.2.3.2 Dane wskaznikowe.

- proj. poziom korony dalb 137.00m.n.p.m
- proj. poziom korony peronu i trapu 133.10m.n.p.m
- max. poziom dna rzeki przy przystani 129.30m.n.p.m
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- proj. szeroko$¢ schodow/peronow 28.00 m

- proj. dlugo$¢ pomostu pontonowego 11.92 m

- proj. szeroko$¢ pomostu pontonowego 3.30 m

- proj. dtugos$¢ trapu 0k.6.00 m

- proj. szerokos$¢ pochylni 1.20 m

- proj. szeroko$¢ peronu 1.80 m

- poziomu wody 0.1% 137.00m n.p.m.
- poziom wody 1% 136.08m n.p.m.
- poziom WWZ 133.10m n.p.m.
- poziom SW 131.43m n.p.m.
- poziom SNW 130.31m n.p.m.

5.2.3.5 Rozwiqzania konstrukcyjne.

Elementy sktadowe przystani to:

a) Pomost pontonowy (obiekt nr 4a) — przewiduje si¢ pomost pontonowy typu M3312HD o
dlugosci 11.92m 1 szerokos$ci wraz z dobijaczem 3.30m, przystosowany dla cumowania
jednostek ptywajacych do 30m dtugosci usytuowany pomigdzy dwoma dalbami cumowniczymi
wyposazone w prowadnice. Pomost wykonany z betonu hydrotechnicznego B40 zbrojonego
siatkami spawanymi z elementami stalowymi cynkowanymi ogniowo osadzony bedzie w
prowadnicach dwdch dalb cumowniczych.

b) Trap (obiekt nr 4b) — komunikacj¢ pomigdzy pomostami/peronami z poziomu 133.10m n.p.m a
pomostem pontonowym stanowit bedzie do starczony wraz z pomostem trap o dtugosci ok.
6.0m. Nalezy zamontowac trap systemowy przystosowany dla osob niepetnosprawnych.

c¢) Pomosty/perony (obiekt nr 4c) — ujeto w ST-03.00

d) Pochylnia (obiekt nr 4d) — komunikacj¢ dla niepelnosprawnych z poziomu terenu do poziomu
133.10m n.p.m. tj. poziomu peronu i trapu stanowita bgdzie pochylnia ujeta w ST-07.00.
Pochylnia wyposazona w obustronne barierki z porgczami o rozstawie w $wietle 1.0m
usytuowanymi na wysokosci 0.75m 1 0.90m. Skarpy po obu stronach pochylni na calej dtugosci
$cianki szczelnej umocnione wg ujeto w ST-02.00 1 ST-06.00

e) Dalby cumownicze (obiekty nr 5a) — w odlegtosci ok. 4.0m od obiektu 4c przewiduje sig trzy
dalby, do ktorych cumowac beda jednostki ptywajace. Zewngtrzny rozstaw skrajnych dalb
winien wynosi¢ ok. 30.0m a wewngtrzny rozstaw dalb pomigdzy ktérymi usytuowany bedzie
pomost pontonowy 4a winien umozliwi¢ montaz prowadnic oraz osadzenie w prowadnicach
pomostu o dlugosci 11.92m. Kazda dalba stanowi uktad czterech pali, przy czym kazdy pal
sktada si¢ z dwdch zespawanych grodzic G62 o dhlugosci L=15.0m zabitych wg ustalonych
rozstawow (np. przy wykorzystaniu odpowiednich form/prowadnic) w dno rzeki. Pale dalby na
poziomach136.50m n.p.m., 135.00m n.p.m., 133.50m n.p.m. oraz 132.00m n.p.m. polaczone
beda ze soba przewiazkami stalowymi z walcowanych ksztattownikéw cigtych i spawanych na
budowie. Do przewiazek przykrecone beda stalowe pachotki cumownicze. Dwie dalby
wyposazone beda w prowadnice stalowe z dwuteownikow 200HEB do mocowania pomostu
pontonowego spawane do przewiazek jw. Prowadnice nalezy spawa¢ w pionie w taki sposob, by
odlegto$¢ pomigdzy ich $rodnikami byta jednakowa. Dalba skrajna od strony kierunku ptynigcia
nurtu rzeki wyposazona bedzie w ostroge z dwuteownika 300 zamocowana na poziomie
133.00m n.p.m. do dalby i oparta pod katem 45° o dno rzeki. Wszystkie elementy stalowe
przewiazek oraz prowadnic nalezy wykonywaé na budowie, po wczesniejszym whbiciu dalb 1
wykonaniu pomiaréw inwentaryzacyjnych. Korona dalb wzniesiona do poziomu wody 0.1%, co
odpowiada rzednej 137.00m n.p.m. Przewiduje si¢ dtugos¢ wbicia pali dalb ok. 7.0m. Dno rzeki
na dhlugosci przystani wzdluz $cianki szczelnej nalezy poglebi¢ do rzednej 129.30m n.p.m.
Przyjmuje sig¢, ze prace zwiazane z zabiciem dalb wraz montazem przewiazek, prowadnic,
ostrogi, pontonu, trapu wykonywane bedzie z wykorzystaniem sprzgtu plywajacego (barki,
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pontonéw, pchacza (holownika), dzwigdéw ptywajacych, kafaréw/wibromtotéw ptywajacych,
stacji kontrolno - pomiarowych itp.)

f) Pachol cumowniczy - w gérnym narozu zelbetowych pomostéw/perondw przewiduje si¢ pachot
cumowniczy stalowy osadzony w fundamencie ujgtym w ST-03.00.

5.2.4 Ogrodzenie

W okresie docelowym przewiduje si¢ wykonanie ogrodzenia terenu wokét przystani
turystycznej dla matych jednostek ptywajacych wraz z hangarem. Projektuje si¢ wykonanie
ogrodzenia systemowego z paneli ogrodzeniowych wykonanych z pretow spawanych punktowo,
montowanych na stupkach stalowych w rozstawie co 2,5m. Wysoko$¢ ogrodzenia 1,8m. Wzdhiz
ogrodzenia, migdzy stupkami, nalezy wykona¢ cokot wg ST-03.00.

Wjazd na teren przystani brama dwuskrzydlowa systemowa szer. 4,5m. i furtka szer. 1,5m.
Zabezpieczenie ogrodzenia, bramy i furtki antykorozyjne fabryczne wg ST-06.00.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 00.00 - ,,Wymagania ogolne”.

6.1 Kontrola jakosci materiatow.

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ §wiadectwa jakosci producentow oraz
uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

6.2 Kontrola jakosci robét.
Wszystkie elementy konstrukcji stalowych podlegaja sprawdzeniu:

e Zgodnosci z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

e Poprawnego montazu, kotwienia, scalania i zabezpieczenia antykorozyjnego elementow
stalowych.

e Prawidlowo$ci wykonania zgodnie z projektem obiektu oraz wymaganiami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.

e Sposo6b naprawienia robot wadliwych zgodnie z zaleceniami wpisanymi do dziennika budowy.

e Badania i ewentualne proby.

8. OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.00 - ,,Wymagania og6lne”.

Jednostka obmiaru jest:

m’: zabicia $cianek szczelnych, montaz bramy i drzwi stalowych, pokrycia dachu, obrobek
z blachy na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie

m: rynny i rury spustowe, balustrady, obramowania na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaru w terenie

t: montaz konstrukcji stalowej dachu, wywietrzakow, przykry¢, balustrad, belek

stalowych, podpar¢, zakotwien, pachotéw oczepoéw na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaru w terenie

szt: okucia drzwiowe, o$cieznice taczniki i kotwy, osadzenia wywietrzakow 1 kominkow
wentylacyjnych, kratek sciekowych, wspornikow, przej$¢ szczelnych na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie

kpl: montazu pomostow, trapu na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w
terenie
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9. ODBIOR ROBOT.

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST-00.00 - ,,Wymagania ogdlne”.
Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych.
Sprawdzenie jakosci wykonanych robot obejmuje oceng:
e Prawidlowosci potozenia budowli w planie i jej rzgdnych wysokosciowych.
e Prawidlowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji i jej elementéw, np. spoin
poziomych i pionowych, szczelin dylatacyjnych, przewiazan, zwienczen
e Jakos$ci materialdéw budowlanych
Osadzenia elementow stalowych w betonie i w druncie.
Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Wygladu zewngtrznego i wykonczenia powierzchni
Prawidtowosci utozenia warstw wypeltniajacych
Przygotowania podtoza pod powtoki antykorozyjne
Postawienia w pionie oraz wtasciwe zamontowanie
Wszelkich potaczen

10.PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Warunki Ogdlne”.
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot w oparciu o wyniki
pomiardéw 1 badan laboratoryjnych. Podstawa ptatnosci wg zawartej umowy.
Zgodnie z dokumentacja nalezy wykonac¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3 niniejszej ST.

11.PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie ustawodawstwo.

10.1 Normy

PN-B-06200:2002  Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania
podstawowe.

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania. Ogo6lne badania i1
wymagania

PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych. Nazwy i okre$lenia
PN-82/B-02000 Obciazenia budowli. Zasady ustalania warto$ci

PN-82/B-02001 Obciazenia budowli. Obciazenia state

PN-82/B-02003 Obciazenia budowli. Podstawowe obciazenia technologiczne i montazowe
PN-82/B-02004 Obciazenia pojazdami

PN-82/B-02010 Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obciazenie $niegiem

PN-77/B-02011 Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obciazenie wiatrem

PN-90/B-03000 Projekty budowlane. Obliczenia statyczne

PN-86/B-02015 Obciazenia budowli. Obcigzenia zmienne Srodowiskowe. Obciazenie
temperatura

PN-77/B-06201 Konstrukcje stalowe z cienko$ciennych ksztaltownikow profilowanych na

zimno. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowe;.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze(z pézniejszymi zmianami)
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PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogdlne wytyczne.
PN-EN 12635:2004 Bramy Instalowanie i uzytkowanie
PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych - Scianki szczelne

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych. Warunki
techniczne dostawy

PN-EN 179/A1:2002 Okucia budowlane - Zamknigcia awaryjne do wyj$¢ uruchamiane klamka lub
plytka naciskowa - Wymagania 1 metody badan (ze zmianami)

PN-ISO 3443-8:1994 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robot budowlanych.

PN-ISO 4464:1994 Tolerancje w budownictwie. Zwiazki pomig¢dzy ré6znymi rodzajami odchytek
1 tolerancji stosowanymi w wymaganiach.

10.2 Inne

1. Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlano-Montazowych, opracowane przez
b. Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa oraz Instytut Techniki Budowlane;,
wyd. ARKADY, Warszawa 1989-90)

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych, opracowane przez

Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003r.

Aktualnie obowiazujace normy techniczne oraz uzgodnienia i ustalenia.

4. Instrukcje 1 wytyczne montazowe producentow.

Roboty nalezy prowadzi¢ z uwzglgdnieniem wymogdéw BHP okreslonych obowiazujacymi
przepisami, a w tym-Dz.U.2003.47.401(R) Bezpieczenstwo 1 higiena pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych.

(98]
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
wykonczeniowych przy budowie zadania p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST 7.0 wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien, zgodnie
Z Rozporzadzeniem Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003r.

Ustalenia zawarte w niniejszej] ST dotycza prowadzenia robot wykonczeniowych na
budowie p.n. ,,Rozbudowa Oczyszczalni Sciekéw w Mietkowie”, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa — opis techniczny 1 rysunki podczas realizacji:

e Hangaru.

e Przystani turystycznej

e Przystani pasazerskiej

e Drég. placow, chodnikow i ogrodzenia

e Sieci 1 przylaczy
oraz wszystkie inne, nie wymienione wyzej czynnos$ci, jakie moga wystapi¢ przy wykonywaniu
robot ziemnych w trakcie realizacji Zadania jw.

1.3.1 Klasyfikacja ogdlna robét budowlanych:

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub
ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodnej
45240000-1 — Budowa obiektow inzynierii wodne;j
45241000-8 — Budowa portow
45242000-1 — Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45243000-2 — Budowa w zakresie ochrony przybrzeznej

1.3.2 Zakres robot budowlanych objetych ST 6.0

Dzial: 45000000-7 Roboty budowlane
Grupa roboét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowe;j i
wodne;j
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
Klasa robét: 45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych 1 inne
podobne roboty specjalistyczne
45410000-4 Tynkowanie
45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty
ciesielskie
45430000-0 Pokrywanie podtog i Scian
45440000-3 Roboty malarskie i szklarskie
45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
Kategorie robot: 45261000-4 Wykonywanie pokry¢ i konstrukeji dachowych oraz podobne roboty
45262000-1 Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe
45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlane;j
45431000-7 Ktadzenie ptytek
45432000-4 Ktadzenie i wyktadanie podtog, Scian i tapetowanie $cian
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45441000-1 Roboty szklarskie
45442000-7 Naktadanie powierzchni kryjacych
45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

1.4 Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z okres$leniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢sci ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” a
takze podanymi ponize;j:

Korozja - procesy naruszajace struktur¢ materiatu, prowadzace do jego uszkodzenia, wywotane
wplywem $rodowiska, w ktorym znajduje si¢ material. Mozna wyr6zni¢ nast¢pujace rodzaje
korozji: korozja atmosferyczna; korozja chemiczna; korozja elektrochemiczna; korozja biologiczna.

Izolacja - warstwa, ktora utrudnia okre$lone wzajemne oddziatywanie dwoch srodowisk (uktadow).

Izolacja przeciwwilgociowa i przeciwwodna — izolacja chroniaca konstrukcje stykajace sig

gruntem przed wilgocia.

> 1izolacja pionowa - chroni $ciany przed wilgocia, woda opadowa i gruntowa.

» izolacja pozioma - chroni $ciany przed kapilarnym podciaganiem wody.

> izolacja przeciwwilgociowa - na przyktad w postaci lakierow bitumicznych, smoty weglowej,
asfaltu lanego, papy smotowej na lepiku, zabezpieczajaca budowle, pomieszczenia lub
urzadzenia przed przenikaniem wody i1 wilgocia.

Izolacja przeciwkorozyjna - warstwa w postaci powlok ochronnych, ktéra zabezpiecza przed
niszczacym dziataniem czynnikow atmosferycznych metalowe czesci budowli, instalacji.

Ocieplenie - warstwowy zestaw izolacyjny, zbudowany z materialow o wzajemnie dopasowanych
wiasciwosciach fizykomechanicznych.

Podklad - warstwa ochronna lub wyréwnujaca natozona na powierzchnig¢ elementu budowlanego
(np. tynk podktadowy, podtoze betonowe itp).

Dylatacja - inaczej szczelina dylatacyjna jest to celowo wykonana przerwa (szczelina) dzielaca
duze powierzchnie konstrukcyjne obiektu lub jego elementy. Dobrze wykonane dylatacje chronia
powierzchnie przed przypadkowymi rysami i pgknigciami

1.5 Ogdélne wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 obowiazujacymi normami.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. WYROBY BUDOWLANE.

Wyroby budowlane do wykonania robot wykonczeniowych poszczegdlnych obiektow
nalezy stosowac¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opisem technicznym i rysunkami.
Do wykonywania prac wykonczeniowych nalezy uzy¢ nastepujacych materiatow:
ptytki ceramiczne gres
ptytki klinkierowe
papa termozgrzewalna
folia hydroizolacyjna
plyty styropianowe
styropian ekstrudowany
siatki z widkna szklanego
katowniki azurowe PCV
tynki zwykte wewngtrzne
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tynki mineralne
zaprawa klejaca
zaprawa zbrojaca
farba emulsyjna
farba egalizujaca
elastyczne kity poliuretanowe
podokienniki prefabrykowane
okna PCV
drzwi wewngtrzne ptytowe
jastrych cementowy
gladz cementowa
powtoki ochronne do betonu, bitumiczne
powtoki ochronne do betonu i stali, epoksydowe i poliuretanowe
ZWIr
piasek
darf
Wyroby budowlane powinny by¢ jak okreslono w specyfikacji, badZ inne o ile
zatwierdzone zostana przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie wyroby przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami
Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace zrddla wytwarzania materialow oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w ST 00.00 ,,Wymagania
0golne”.
Do wykonania robot betonowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzgtu
Mieszarka do zapraw.
Wyciag budowlany towarowy.
Agregaty tynkarskie.
Pomocniczy sprzet tynkarski 1 malarski.
Zuraw jezdniowy.
Inny sprzgt — odpowiadajacy pod wzglgdem typow i ilo§ci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace stosowania §rodkow transportu podano w ST — 00.00
»Wymagania ogdlne”.
Do przewozu materiatow nalezy uzy¢ nastgpujacych srodkow transportu:
e samochody skrzyniowe
e samochody dostawcze
Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie przez
Inspektora Nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdéine wykonania robét

Ogoblne wymagania dotyczace stosowania srodkéw transportu podano w ST 0.0
»Wymagania ogolne”.
Wykonanie robdt powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie
przez Inspektora Nadzoru.

5.1.1 Tynki wewnetrzne i zewnetrzne

Podczas wykonywania tynkéw nalezy zachowa¢ nastgpujace warunki:

e prace wykonywaé¢ w temperaturze od +10 do +25°C

e tynkow nie wolno wykonywac¢ ze zmarznigtych zapraw ani dopusci¢ do zamarznigcia Swiezego
tynku przed osiagnigciem 60% jego wytrzymatosci 28-dniowe;j

¢ na narozach tynki winno si¢ wzmacnia¢ poprzez wtopienie azurowych katownikoéw lub siatki z
wiokna szklanego

e $wieze tynki chroni¢ nalezy przed gwaltownym wysychaniem

e tynki zewngtrzne powinny wykazywac¢ odpornos¢ na dziatanie mrozu

e dopuszczalne odchylenia powierzchni 1 krawedzi tynkow zgodnie z PN-70/B-10100

5.1.2 Oktadziny z ptytek

Podczas wykonywania okladzin nalezy zachowa¢ nastgpujace warunki:
e wyrowna¢ ewentualne nieréwnosci podtoza
o uktadac plytki od pasa dolnego, przy narozach ptytki catkowite
o klej i zaprawe uktadac szpachla zabkowana
e plytki przesuwa¢ do wlasciwego potozenia na zaprawie
e dociska¢ kazda ptytke 1 migkka szmatka oczysSci¢ pozostatosci resztek zaprawy i zabrudzen
e plytki uktada¢ rowno, zapewniajac rownomierng ptaszczyzng oraz rowne spoiny
e temperatura podczas robdt co najmniej 15°C

5.1.3 Osadzenie stolarki i Slusarki

Podczas osadzania stolarki i $lusarki nalezy zachowac nast¢pujace warunki:
e osadza¢ elementy do pionu i poziomu
e mocowac oscieznice w odleglosci 25¢cm od gornej 1 dolnej powierzchni otworu; odlegtos¢
punktéw mocowania oscieznic pionowych nie wigksza niz 70cm, osadzenie §lusarki
réwnoczesne z murowaniem lub w przygotowanych gniazdach
e uszczelni¢ elementy stolarki i1 $lusarki na calym obwodzie np. pianka poliuretanowa

5.1.3 Izolacje

Izolacje pionowe wykona¢ np. emulsja asfaltowa na zimno. Pierwsze dwie warstwy nalezy
wykona¢ z emulsji do gruntowania, trzecia z emulsji nawierzchniowej. Przy gruntowaniu podktad
powinien by¢ suchy, a jego wilgotno$¢ nie moze przekracza¢ 5 %. Kazda nastgpna warstwg mozna
nanosi¢ dopiero po catkowitym wyschnigciu warstwy poprzedniej. Izolacja musi by¢ potaczona z
izolacja pozioma.

Izolacje poziome wykona¢ np. z papy termozgrzewalnej na wiokninie poliestrowe;j
przyklejonej do podtoza i migdzy soba w sposdb ciagly na calej powierzchni.

Szerokos¢ zaktadow papy zarowno podtuznych jak i poprzecznych w kazdej warstwie powinna by¢
nie mniejsza niz 10cm. 1zolacja powinna wystawac co najmniej 1 cm z kazdej strony $ciany

Izolacje wodochronne nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-69/B-10260. Izolacje bitumiczne —
wymagania i badania przy odbiorze.
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Izolacje wodochronne nalezy uktada¢ przy zastosowaniu nast¢pujacych zasad:

e Powierzchnie podkladéow pod izolacj¢ powinny by¢ rdwne, czyste i odpylone; wszelkie
peknigcia nalezy zaszpachlowac kitem asfaltowym
Podktady pod izolacje powinny by¢ trwate i nieodksztatcalne
Styki sasiadujacych ptaszczyzn powinny by¢ ztagodzone
Izolacje powinny by¢ potozone ze spadkiem min. 1%
Izolacje powinny by¢ uktadane podczas bezdeszczowej pogody lub pod statym zadaszeniem
Zaktady materiatéw rolowych powinny wynosi¢ nie mniej niz 10 cm
Zatamania warstwy izolacji powinny by¢ wzmocnione przez zastosowanie dodatkowych
wkladek z papy na tkaninie techniczne;.

e Szczeliny dylatacyjne powinny by¢ uszczelnione

Roboty izolacyjne nalezy wykonywa¢, kiedy spetnione sa nastgpujace warunki pogodowe:

e kiedy panuje bezwietrzna pogoda lub wykonano zabezpieczenia oraz wykonano
zabezpieczenia przeciwdeszczowe (roboty na zewnatrz) oraz kiedy temperatura otoczenia
nie jest nizsza niz +5 °C

e roztwor asfaltowy do gruntowania mozna stosowaé przy temperaturze ponizej 5 °C, jednak
nie nizszej niz 0 °C

Sztywno$¢ podktadow:

e podkiady pod izolacje powinny by¢ trwate 1 niecodksztalcalne. Wytrzymatos¢ podktadow na
Sciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz 90 kG/cm®.

e jako podktad pod izolacj¢ moze stuzy¢ beton wyréwnany i zatarty packa drewniang lub tynk
cementowy (co najmniej II rodzaj) z dodatkiem uszczelniajacym lub bez. Wszelkie
zatamania powierzchni powinny by¢ zaokraglone promieniem 3 do 5 cm oraz wyrobione
wymagane spadki podtoza.

Powierzchnie podktadow:

e powierzchnie podktadow powinny by¢ rowne, czyste, odtluszczone i odpylone. Wypuktosci
1 wglebienia na powierzchni podktadu powinny by¢ nie mniejsze niz 2mm. Pgknigcia na
powierzchni podktadu o szeroko$ci wigkszej niz 2 mm nalezy zaszpachlowaé kitem
asfaltowym wg PN-74/B-30175 Kit asfaltowy uszczelniajacy.

e podkltad powinien by¢ w stanie powietrzno-suchym. W przypadku stosowania do
gruntowania emulsji asfaltowej wg PN-B- 24002 Asfaltowa emulsja anionowa, podktad
moze by¢ wilgotny.

5.1.4 Dylatacje, przerwy robocze.

Dylatacje - wypehia¢ trwale elastycznym, odpornym na czynniki atmosferyczne, poliuretanowym
materialem do wypetniania szczelin.
Powierzchnie przerw roboczych przed przystapieniem do dalszego betonowania nalezy
przygotowac nastepujaco
- usunaé zanieczyszczenia i luzne resztki betonu
- beton wyschnigty zwilzy¢ co najmniej jeden dzien przed betonowaniem nastepnej partii i utozy¢
warstwe betonu potaczeniowego

5.1.5 Zabezpieczenia antykorozyjne konstrukcji stalowych

e Przygotowanie podtoza - konstrukcje stalowe przed natozeniem farby podkladowej nalezy
oczysci¢ Powierzchnia elementow do malowania powinna by¢ sucha, wolna od zanieczyszczen
mechanicznych, kurzu, oczyszczona min do stopnia czystosci St2"2 wg PN-ISO 8501-1.
Maksymalny odstep czasu migdzy oczyszczeniem a zagruntowaniem wynosi 6 godz.
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e Malowanie konstrukcji - przygotowujac farb¢ do malowania nalezy usuna¢ ewentualny kozuch,
doktadnie ja wymiesza¢, rozcienczy¢ do lepkosci roboczej oraz przefiltrowaé. W przypadku
zgestnienia  zastosowaé odpowiednie rozcienczalniki. Farby naklada¢ na powierzchnie
malowane zgodnie z wymogami producenta farb. Przed natozeniem kazdej kolejnej powtoki
nalezy sprawdzi¢ wyschnigcie poprzedniej po czasie schnigcia okreslonym w dokumentacji
technicznej 1 przez producenta. Podczas malowania zachowa¢ przepisy BHP. Stan powtoki
malarskiej kontrolowa¢ co 3miesiace. W przypadku zniszczenia powlok malarskich
przeprowadzi¢ ich renowacje

5.2 Warunki szczegéfowe wykonania robot

5.2.1 Hangar. Obiekt nr 1.

Hangar wykonany bgdzie w postaci nieogrzewanej wiaty. W obiekcie tym wydzielone
beda; aneks szkutniczy oraz pomieszczenia sanitarne. Bedzie to obiekt wolnostojacy, parterowy
wyposazony w dwuskrzydlowa, przesuwna bram¢ wjazdowa z osadzonymi w jednym skrzydle
drzwiami wejsciowymi.

5.2.1.1 Wyposazenie budynku.

instalacja wod-kan (ujeto w opracowaniu branzy instalacyjnej).

- instalacja o§wietleniowa (uj¢to w opracowaniu branzy elektrycznej).

- instalacja gniazd wtykowych (ujgto w opracowaniu branzy elektrycznej).
- instalacja odgromowa (ujeto w opracowaniu branzy elektrycznej).

- instalacja wentylacji (ujgto w opracowaniu branzy instalacyjnej).

- instalacja telefoniczna (uj¢to w opracowaniu branzy elektrycznej).

5.2.1.2 Ochrona cieplna hangaru.

Przyjeto, ze pomieszczenie gtoéwne hangaru bgdzie nieogrzewane.
Dla aneksu szkutniczego oraz pomieszczen sanitarny przyjeto parametry:

Sciany zewnetrzne k < 0.5 W/m’K
Stropodach k < 0.3 W/m’K
Okna k <2.6 Wm’K
Drzwi stalowe ocieplone k= 1.4 Wm’K

5.2.1.3 Prace wykonczeniowe

Sciany fundamentowe: - w czeéci aneksu ocieplone styrodurem 8cm klejonym w systemie lekkim
na mokro 1 zewnetrznie zabezpieczonym tynkiem cementowym na siatce.

Strop pomieszczen wydzielonych: - ggsto zebrowy, systemowy ujety w ST-03.00, ocieplony
styropianem EPS200 gr. 15c¢cm zabezpieczonym warstwa poslizgowa z foli szczelnej 0.2mm 1
jastrychem cementowym grubos$ci Scm zbrojonym siatkami lub zbrojeniem rozproszonym w ilo$ci
ok. 20kg/m’. W stropie nalezy wykona¢ otwory dla kominkéw wentylacyjnych.

Tynki zewnetrzne i wewnetrzne — tynki zewngtrzne 1 wewngtrzne hangaru oraz zewngtrzne aneksu
mineralne cienkowarstwowe wykonane na podktadzie wyréwnujacym cementowo-wapiennym.
Tynki zewngtrzne hangaru malowane systemowymi, wodoodpornymi, paroprzepuszczalnymi
farbami elewacyjnymi egalizuacymi w kolorze jasnym bezowym. W czes$ci aneksu tynki
wewngtrzne cementowo-wapienne kat IV, w czg$ci technicznej tynki kat. 111

Okna: PVC koloru biatego, uchylne

Brama: ujgta w ST-05.00 fabrycznie malowana w kolorze brazowym.

Drzwi zewnetrzne do pomieszczenia hangaru: ujgte w ST-05.00 fabrycznie malowane w kolorze
brazowym.
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Drzwi zewnetrzne do pomieszczen socjalnych i aneksu: ujete w ST-05.00 fabrycznie malowane w

kolorze brazowym z kratkami wentylacyjnymi regulowanymi.

Drzwi _wewnetrzne: do pomieszczen sanitarnych socjalnych okleinowane z kratkami

wentylacyjnymi.

Wykonczenie posadzki: - w czgsci sanitarnej 1 aneksu ptytki gres z gatunku tatwozmywalnych,

odpornych na trwate zabrudzenia. Pomieszczenie sanitarne dla kobiet wyposazone bedzie

kompleksowo w armatur¢ przystosowana dla osob niepetnosprawnych. Wykonczenie warstwy

wierzchniej posadzki cz. gtownej hangaru technika suchej posypki utwardzajacej, zwigkszajacej

odpornos$¢ posadzki na $cieranie oraz eliminujacej pylenia.

Sciany: Wykonczenie powierzchni $cian wewnetrznych w pomieszczeniach aneksu szkutniczego i

pomieszczeniach sanitarnych plytki gres z gatunku latwozmywalnych, odpornych na trwate

zabrudzenia do wysokos$ci 200cm. Powyzej Sciany malowane farbami emulsyjnymi.

Obrébki blacharskie, rury i rynny spustowe: - obrobki wg rozwiazan systemowych producenta

blachodachéwki. Rynny i rury spustowe PCV w kolorze brazowym. Odprowadzenie deszczéwki z

rur spustowych betonowymi korytkami w teren.

Kominki wentylacyjne — Ponad pota¢ dachowa wystawione systemowe kominki wentylacyjne

producenta blacho dachéwki lub kominki PCV. Pomieszczenie centralne hangaru wentylowane

grawitacyjnie dwoma wywietrzakami DN400mm osadzonymi w potaci dachowej przy kalenicy na

dodatkowych wymianach stalowych spawanych do rusztu potaciowego.

Opaski zewnetrzne — ujgto w ST-07.00

Wykonanie dylatacji - poprzez nacinanie na glebokos$¢ ok. 1/3 grubosci posadzki 1 wypehienie

dylatacji elastycznym materialem na bazie poliuretanu.

Pomieszczenie sanitarne dla kobiet - nalezy wyposazy¢ kompleksowo w armaturg¢ i elementy

przystosowane dla 0sob niepetnosprawnych.

Na placu przy bramie wjazdowej nalezy usytuowaé pojemnik na odpady state.

Izolacje przeciwwilgociowe zewnetrzne:

pozioma: dla stop i taw fundamentowych 2x papa termozgrzewalna izolacyjna na tkaninie

szklanej200g/m” . Dla posadzek folia szczelna PE 0.2mm

pionowa: bitumiczna typu abizol 2R + abizol 2P

Zabezpieczenia antykorozyjne - Elementy stalowe o duzych gabarytach i spawane na budowie
zabezpieczy¢ antykorozyjnie farbami antykorozyjnymi np. w kolejnosci:

- czyszczenie do stopnia czystosci St3 wg PN-ISO 8501-1

- 1x farba epoksydowa do gruntowania ESF - 7429-098-XX0

- 2x emalia poliuretanowa nawierzchniowa (w kolorze stalowym) - 7669-094-XX0

Elementy stalowe o matych gabarytach, taczone montazowo na $ruby mozna zabezpiecza¢ poprzez

cynkowanie ogniowe lub zabezpieczy¢ antykorozyjnie farbami jw.

5.2.2 Przystan turystyczna. Obiekty nr 2, 3.

Przy wykonywaniu oczepoéw S$cianek szczelnych przeswity od dolu nalezy zaslepi¢ szalunkiem
traconym, np. blacha lub deska a powierzchnie wewngtrzne wypeli¢ betonem. Co ok. 5.0m
wykona¢ dylatacje, tj. nacigcia na grub ok. 2cm 1 wypehi¢ kitem odpornym na warunki
atmosferyczne, np. elastycznym kitem poliuretanowym.

Na odkrytych powierzchniach elementow stalowych S$cianek szczelnych wykonywaé powtloki
antykorozyjne, zabezpieczy¢ 3 warstwami farby epoksydowej do gruntowania np. o symbolu
7423-088-XX0.

W sasiedztwie slipu i kei, po wykonaniu $cianek szczelnych nalezy uksztattowac i wyprofilowaé
skarpy brzegowe, dostosowujac je do projektowanych poziomoéw oczepdw oraz do istniejacych
skarp brzegowych. Nalezy wykonywaé nasypy z gruntéw sypkich, dobrze zaggszczonych. Na
powierzchniach nieumacnianych skarp nanies¢ warstwe humusowa z nasionami traw.
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5.2.3 Przystan pasazerska. Obiekt nr4

Pomost pontonowy (obiekt nr 4a) — wykonany z betonu hydrotechnicznego zbrojonego siatkami
spawanymi z elementami stalowymi cynkowanymi ogniowo. Trap, systemowy przystosowany dla
0s0b niepelnosprawnych. Betonowe powierzchnie zewngtrzne stopni i opocznikoOw antyposlizgowe,
np. zatarte na ostro. Skarpy po obu stronach pochylni dla niepelnosprawnych na catej dtugosci
scianki szczelnej umocnione betonowymi plytami azurowymi na geowtokninie separacyjnej i na
podtozu z pospotki.

Zabezpieczenia antykorozyjne - Elementy stalowe o duzych gabarytach i spawane na budowie
zabezpieczy¢ antykorozyjnie farbami antykorozyjnymi np. w kolejnosci:

- czyszczenie do stopnia czystosci St3 wg PN-ISO 8501-1

- 1x farba epoksydowa do gruntowania ESF - 7429-098-XX0

- 2x emalia poliuretanowa nawierzchniowa (w kolorze stalowym) - 7669-094-XX0

Elementy stalowe o matych gabarytach, taczone montazowo na $ruby mozna zabezpiecza¢ poprzez
cynkowanie ogniowe lub zabezpieczy¢ antykorozyjnie farbami jw.

5.2.4 Ogrodzenie

Zabezpieczenie ogrodzenia, bramy 1 furtki antykorozyjne fabryczne przez ocynkowanie oraz
powleczenie PVC w kolorze np. niebieskm.

5.2.5 Uksztaftowanie terenu.

Zakres robot zwiagzanych z uksztattowaniem terenu obejmuje:

e QOgraniczone ,,przeswietlenie” czesci zieleni - ujeto w ST-01.02.

e Wykonanie nasypoéw zaggszczonych - nasypy 1 ich zaggszczenie wykonywaé zgodnie
z ST-02.00.

e Wykonanie umocnionych nawierzchni drogi, plasow, chodnikow - ujgto w ST-07.00.

e Wykonanie miejscowych prac naprawczych na ostrodze Odry w sasiedztwie przystani dla
matych jednostek ptywajacych —ujeto w ST-02.00.

e Wykonanie prac pogtebiarskich — ujeto w ST-02.00.

e Wykonanie kamiennego umocnienia partii nabrzeza — ujeto w ST-2.0.

e Uksztaltowanie terenu i rozscielanie zdjetego wczes$niej humusu. Po wykonaniu wszystkich
prac teren nalezy uksztattowal, zakladajac jego spadki naturalne w kierunku rzeki.
Wykonczenie nawierzchni nieumocnionych zebranym humusem z nasionami traw. Prace
prowadzi¢ w okresie wiosenno — letnim a ewentualng nadwyzk¢ lub niedobdr gleby nalezy
wywiez¢/dowiez¢ w/z miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST 00.00 - ,,Wymagania og6élne”.

6.1 Kontrola jakos$ci materiatow

Wszystkie materialty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej i odpowiednich norm materialowych (pkt. 10 ST) oraz
musza posiada¢ §wiadectwa jakosci producentow oraz uzyskac akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

6.2 Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci wykonania robot polega na zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja
Projektowa 1 Warunkami Technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace badania:
e wygladu zewngtrznego i wykonczenia $cian, sufitow, elewacji zewngtrzne;j
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wygladu zewngtrznego 1 wykonczenia posadzek

wygladu zewnetrznego 1 wykonczenia $Scian z ptytek ceramicznych
dopasowania oktadzin w narozach i miejscach styku z innymi elementami
jednolitosci barwy powlok malarskich

prawidtowosci utozenia warstw izolacyjnych 1 wypetniajacych
prawidtowosci utozenia powtok ochronnych

przygotowania podtoza pod tynki, kafelki, wyktadziny, powtoki

grubosci tynku

ustawienia w pionie oraz wlasciwe zamontowanie stolarki

przyczepnosci do podtoza powtok malarskich, ptytek i odporno$ci na wycieranie, zmywanie i
zarysowanie

wszelkich potaczen

jednolitosci barwy i wzoru zgodnie z Dokumentacja Projektowa

. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 - ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru wykonywanych robét sa:

2

m: Okna PCV, drzwi wewnngtrzne, posadzki, ocieplenia, wykonania tynkow, oktadziny z
plytek, , warstw izolacyjnych, warstw wyrownawczych, warstw podktadowych, opasek
betonowych, czyszczenia i malowania, izolacji przeciwwilgociowej na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

m.: Wypehienia szczelin dylatacyjnych, podokienniki, cokolikow montaz obrobki na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

Kpl: Montaz armatury sanitarnej na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoéline zasady

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00 - ,,Wymagania og6élne”.

8.2 Odbior robot

Odbioru roboét nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru

Robdt Budowlano-Montazowych.
Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa

9.

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i1 ocena jakos$ci robot w oparciu o wyniki

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Warunki Ogélne”.

pomiaréw i badan laboratoryjnych. Podstawa platnosci wg zawartej umowy.
Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3 niniejszej ST

10.

PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposéb, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami

(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie ustawodawstwo.

10.1 Normy
PN-EN 12004:2002/A1:2003Kleje do ptytek - Definicje i wymagania techniczne
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PN-1SO 3443-8:1994 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robot
budowlanych.

PN-ISO 4464:1994  Tolerancje w budownictwie. Zwiazki pomig¢dzy roznymi rodzajami

odchylek i tolerancji stosowanymi w wymaganiach.
PN-EN ISO 6946:1998 Komponenty budowlane i elementy budynku. Opor cieplny i
wspotczynnik przenikania ciepla. Metoda obliczania
PN-EN 13163:2004  Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie - Wyroby ze styropianu
(EPS) produkowane fabrycznie — Specyfikacja
PN-EN 13164:2003  Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie - Wyroby z polistyrenu
ekstrudowanego (XPS) produkowane fabrycznie — Specyfikacja

PN-EN 1339:2004 (U) Betonowe ptyty chodnikowe - Wymagania i metody badan
PN-EN 197-1:2002 Cement - Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace

cementéw powszechnego uzytku

PN-EN 459-1:2003  Wapno budowlane - Cz¢$¢ 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodnosci
PN-B-27620:1998 Papa asfaltowa na welonie z widkien szklanych.

PN-B-27621:1998 Papa asfaltowa podktadowa na wtokninie przeszywane;.
PN-B-05000:1996  Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-10106:1997  Tynki i zaprawy budowlane. Masy tynkarskie do wypraw pocienionych
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

PN-75/B-10121 Oktadziny z plytek Sciennych ceramicznych szkliwionych. Wymagania i

badania przy odbiorze.

PN-86/B-01801 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Podstawowe zasady projektowania

PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Nazwy 1 okreslenia

PN-91/B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Ochrona materiatowo-strukturalna. Wymagania

PN-91/B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Zabezpieczenia powierzchniowe. Zasady doboru

PN-91/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Metoda badania przyczepnos$ci powtok ochronnych

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi

farbami emulsyjnymi

PN-91/B-10102 Farby do elewacji budynkéw. Wymagania i badania
PN-C-81914:1998 Farby emulsyjne (dyspersyjne) do malowan wewngtrznych budynkow.

Minimalne wymagania techniczne

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowe;.

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-EN ISO 10545-1:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki odbioru

10.2 Inne

5.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych, opracowane przez
b. Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa oraz Instytut Techniki Budowlane;,
wyd. ARKADY, Warszawa 1989-90)

. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, opracowane przez

Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003r.
Aktualnie obowiazujace normy techniczne oraz uzgodnienia i ustalenia.
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8. Instrukcje 1 wytyczne montazowe producentéw.
Roboty nalezy prowadzi¢ z uwzglgdnieniem wymogdéw BHP okreslonych obowiazujacymi
przepisami, a w tym-Dz.U.2003.47.401(R) Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania
robot budowlanych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 7.0

ROBOTY DROGOWE
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1 WSTEP

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych przy
budowie zadania p.n. ,,Przystan rzeczna w Brzegu”.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3  Zakres roboét Specyfikacji Technicznej

Zakres robot objety niniejsza Specyfikacja dotyczy prowadzenia robdt drogowych zgodnie z
Dokumentacja Projektowa — opis techniczny i rysunki i obejmuje wykonanie:

e Zjazdu z ul. Plac Drzewny na droge dojazdowa do przystani pasazerskiej

e Drogi dojazdowej oraz utwardzonego placu do tankowania paliw z cysterny i odbioru
nieczystosci przez pojazdy specjalne w sasiedztwie przystani pasazerskiej

Utwardzonego placu w sasiedztwie hangaru

Drogi dojazdowej do slipowania

Drogi dojazdowej do slipowania za pomoca dzwigu samojezdnego

Pochylni do peronu przystani pasazerskiej z przeznaczeniem dla 0s6b niepetnosprawnych
Chodnikow 1 opasek z kostki betonowej 1 betonowych ptyt azurowych,

Odtworzenia nawierzchni

1.4  Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami w obowiazujacych
odpowiednich Polskich Normach oraz w czgsci ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5 Ogoéblne wymagania
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z Dokumentacja

Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne”

2 MATERIALY

Materialy uzyte do budowy powinny speinia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom. Do wykonania robdt drogowych nalezy stosowac
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami nastgpujace materiaty:
kostka betonowa brukowa petna

kruszywo kamienne tamane

thuczen kamienny

krawezniki betonowe

krawezniki kamienne

ptyty betonowe azurowe

obrzeza betonowe

beton C8/10, C16/20

geowldknina separacyjna min 190kg/m’

abizolRi P
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pospotka

ZWIr

cement

piasek

Materiaty powinny by¢ jak okre§lone w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostana przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami Kontraktu.
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace zrédla wytwarzania materialdw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

3 SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6élne”.
Do wykonania rob6t drogowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzgtu:

Spycharka gasienicowa

Koparka

Walce drogowe 7t

Roéwniarka samojezdna

Wibrator powierzchniowy

Zageszczarka wibracyjna

Ubijak do zaggszczania

e Ladowarki

Sprz¢t budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wymaganiom zawartym w
harmonogramie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4 TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogoélnymi ST-00.00 ,,Wymagania og6lne’. Do transportu
materialow nalezy uzy¢ nastepujacych srodkéw transportu:

e Samochodowa mieszarka do betonu

e  Wywrotka

e Samochod skrzyniowy

e Samochod dostawczy

Do przewozu wszelkich materiatdéw sypkich jak piasek, tluczen kamienny stosowane beda
samochody samowyladowcze — wywrotki. Samochody skrzyniowe do przewozu kostki,
krawe¢znika, cementu. Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez
Inspektora Nadzoru.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1  Ogdlne warunki wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne’.

Nawierzchnie z kostki betonowej

Kostke brukowa nalezy uktadaé na uprzednio przygotowanej i wyrownanej podbudowie
thuczniowej rozscielonej na wyprofilowanym podtozu. Kostki uktada¢ paletami z uzupeknieniem
brzegdébw lub pojedynczo. Kostki nalezy ubi¢ ubijakiem r¢cznym lub zaggszczarka. Zaggszczanie
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka. Spoiny wypetni¢ piaskiem z
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polewaniem nawierzchni woda. Nawierzchnie oczy$ci¢ z nadmiaru piasku i1 sprawdzi¢ spadki
poprzeczne i podluzne oraz réwnos$¢ nawierzchni.

Nawierzchnie mineralno — asfaltowe.

W przypadku uszkodzenia istniejacych nawierzchni drogowych asfaltowych nalezy je odtworzy¢ do
stanu pierwotnego. Przed wykonaniem nawierzchni nalezy posmarowaé goracym bitumem
krawedzie istniejacej nawierzchni, krawezniki 1 urzadzenia obce. Mieszanke mineralno — asfaltowa
roztozy¢ przy pomocy rozscielacza i zaggsci¢ walcami stalowymi i ogumionymi. W miejscach
niedostepnych dla rozktadarki mieszanke¢ ulozy¢ recznie 1 zaggs$ci¢ zageszczarka reczna przy
kraweznikach 1 urzadzeniach obcych.

Podczas zageszczania masy nalezy stale sprawdza¢ profil poprzeczny nawierzchni oraz jej rownos¢
w profilu podtuznym. Spadki poprzeczne powinny by¢ wykonane zgodnie z przewidzianymi w
projekcie.

Wszelkie nierdwnosci profilu podtuznego i poprzecznego powstajace w czasie zaggszczania
powinny by¢ usuwane na biezaco przez zgarnigcie nadmiaru masy lub dosypanie masy w miejscach
wglebien.

W przypadku powstania tzw. rakowin przy rgcznym rozktadaniu masy nalezy je natychmiast
zlikwidowaé poprzez dodanie goracej drobnoziarniste]j masy i1 dodatkowe zaggszczenie do
uzyskania prawidtowego profilu i jednorodnego wygladu

Krawezniki i obrzeza

Pod krawezniki 1 fawy krawgznikowe nalezy wykona¢ rowki poprzez rgczne odspojenie gruntu,
wyrownanie dna 1 $cian wykopdw oraz uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego
profilu.

Krawezniki ustawia¢ nalezy na podsypce piaskowo — cementowej na tawie betonowej. Lawy
betonowe wykona¢ nalezy w deskowaniu, z rgcznym rozscieleniem, wyroOwnaniem i ubiciem
mieszanki betonowej. Lawy nalezy pielggnowac przez polewanie woda.

Krawegzniki nalezy ustawi¢ 1 wyregulowa¢ wedlug osi podanych punktow wysokosciowych. Spoiny
wypetni¢ zaprawa cementowa. Zewngtrzne Sciany kraweznika nalezy zasypac¢ ziemia, ktora nalezy
ubid.

Obrzeza betonowe ustawia¢ nalezy na podsypce cementowo — piaskowe;.

Obrzeza betonowe nalezy ustawi¢ 1 wyregulowa¢ wedtug osi podanych punktow wysokosciowych.
Spoiny wypetni¢ zaprawa cementowa. Zewngtrzne §ciany obrzezy nalezy zasypaé ziemia, ktdra
nalezy ubic.

Podbudowy z kruszyw naturalnych lub tamanych

W celu wykonania podbudowy nalezy rozscieli¢ dolna warstwe kruszywa. Odrzuci¢ recznie
nadziarna. Nastgpnie zaggsci¢ warstwe dolna. Roz$cieli¢ warstwe gorna kruszywa, zagescié i
profilowa¢ warstwe goérna z nawilzaniem woda. Posypa¢ warstwe goérna kruszywa miatem
kamiennym. Do zaggszczania nalezy stosowac walce cigzkie np. 7t.

5.2  Warunki szczegofowe wykonania robét drogowych

Projektowany uktad drég i placéw zapewnia dojazd i obstuge obiektow projektowanych przystani.

Zakres opracowania projektowego obejmuje wykonanie:

e zjazdu z ul. Plac Drzewny na drogg dojazdowa do przystani pasazerskiej

e drogi dojazdowej oraz utwardzonego placu do tankowania paliw z cysterny i odbioru
nieczystosci przez pojazdy specjalne w sasiedztwie przystani pasazerskiej

e drogi dojazdowej oraz utwardzonego placu w sasiedztwie hangaru

e drogi dojazdowej do slipowania

e drogi dojazdowej do slipowania za pomoca dzwigu samojezdnego
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e pochylni do peronu przystani pasazerskiej z przeznaczeniem dla oséb niepelnosprawnych
e chodnikow i opasek z kostki betonowej oraz betonowych plyt azurowych,

Droga dojazdowa do utwardzonego placu w sasiedztwie przystani pasazerskiej szeroko$ci 4,0m,
drogi dojazdowe do slipowania jednostek ptywajacych na woézkach kolowych oraz dla dzwigu
samojezdnego szerokosci 6,0 m natomiast droga dojazdowa do placu przy hangarze szeroko$ci
7.0m.

Pochylnia dla os6b niepetnosprawnych szerokosci 1.20m, chodniki szerokosci 1,5 1 2,0 m natomiast
opaski wokot hangaru szerokosci 0.5m.

Projekt obejmuje wykonanie zjazdu z drogi gminnej nr 102202 O (ulica Plac Drzewny dziatka
nr 35 ark. m.2 obr.Il Centrum stanowiaca wtasno$¢ Gminy Miasto Brzeg) na teren projektowanej
przystani pasazerskiej przy Placu Drzewnym.

e Przyjeto nastgpujace parametry techniczne projektowanego zjazdu:
e wlaczenie zjazdu z projektowanej drogi dojazdowej do przystani pasazerskiej do pod katem w
stosunku do osi jezdni ul. Plac Drzewny
e szerokos$¢ jezdni zjazdu — 4,0 m.
e przecigcie krawedzi nawierzchni  zjazdu 1 drogi wyokraglono ‘tukami kotowymi

o promieniu r=6,0m.ir=12.0m

e pochylenie podtuzne zjazdu 1,0%
o Na szeroko$ci zjazdu na potaczeniu nawierzchni istniejacej ul. Plac Drzewny i
projektowanej drogi dojazdowej nalezy zastosowa¢  krawegznik kamienny  obnizonym do
wysokosci 2 cm ponad poziom drogi istniejacej. Posadowienie krawgznika na tawie betonowej z
oporem.

Rozwiazania wysoko$ciowe opracowano w uktadzie odniesienia w jakim wykonano mapg
sytuacyjno — wysokos$ciowa.

Niwelete¢ projektowanego zjazdu poprowadzono zgodnie z istniejaca konfiguracja terenu.
Spadki podtuzne wynikaja z uksztalttowania i rzezby terenu. Spadek podtuzny zjazdu przyjeto 1%
Rzedna wysokosciowa w osi wlaczenia do drogi wynosi 120,66 m n.p.m.

Projektowany uktad drog , placow i chodnikow - zgodnie z projektem zagospodarowania
terenu
o Konstrukcje nawierzchni drog i placéw przyjeto jak dla ruchu KR2 o nastepujacym uktadzie

warstw konstrukcyjnych liczac od gory:

- warstwa $cieralna z kostki betonowej —8cm
- podsypka cementowo - piaskowa -3 cm
- podbudowa z kruszywa tfamanego —23cm

- grunt stabilizowany cementem Rm=2.5Mpa — 10 cm
Laczna grubo$¢ warstw konstrukcyjnych wyniesie 44 cm.

e Konstrukcje nawierzchni drogi do slipowania o szerokosci 6.0m w jej koncowym odcinku
stanowily beda zelbetowe ptyty drogowe np. 1.5%3.0%0.2m ulozone na wykonanym wczesniej
wg ST-02.00 nasypie kamiennym

e Nawierzchni¢ pochylni projektuje si¢ o nastepujacym uktadzie warstw konstrukcyjnych:

- warstwa $cieralna z kostki betonowej gr. 8 cm,

- podsypka piaskowo — cementowa gr. 3 cm

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego lub naturalnego stabilizowanego mechanicznie
lub ttucznia kamiennego gr. 15 cm

- geowlodknina separacyjna.
Laczna grubos¢ warstw konstrukcyjnych wyniesie 26 cm

e Nawierzchni¢ chodnikow 1 opasek projektuje si¢ o nastepujacym ukladzie warstw
konstrukcyjnych:
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- warstwa $cieralna z kostki betonowej gr. 8 cm,

- podsypka piaskowo — cementowa gr. 3 cm

- podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego lub naturalnego stabilizowanego mechanicznie
lub ttucznia kamiennego gr. 15 cm

Obramowanie nawierzchni drogi z jednej strony wyniesionym krawe¢znikiem15x30x100 cm,

z drugiej strony wtopionym obrzezem betonowym na lawie betonowej z oporem. Po obwodzie

drogi dojazdowej do slipowania za pomoca dzwigu samojezdnego, wzdluz $cianek szczelnych w

podtoze umocnione z kostki wbudowa¢ co ok. 1.5m krawgznik betonowy, bedacy odbojem dla kot

dzwigu.

Umocnienie nawierzchni wzdtuz $cianki szczelnej kei przystani turystycznej ptytami betonowymi

azurowymi na podsypce zwirowe;j.

Konstrukcje nawierzchni powinny by¢ wykonane na poditozu niewysadzinowym grupy nosnosci
G1. Wymagany wskaznik zageszczenia podtoza dla konstrukcji przyjetej nawierzchni powinien
wynosi¢ Is = 1,00.

Odwodnienie projektowanego zjazdu za pomoca pochylen poprzecznych i podluznych
nawierzchni z odprowadzeniem wod opadowych na teren poprze obnizony kraweznik.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne’.

6.1 Kontrola jakoSci materiatow
Wszystkie materialty do wykonania robot musza odpowiada¢é wymaganiom Dokumentacji

Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ $wiadectwa jakosci producentéw i
uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

6.2 Kontrola jakosci wykonania robét

Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Kontroli jako$ci podlega
wykonanie nastepujacych robot:

Korytowania

Podsypki i jej zaggszczania

Podbudowy 1 jej zaggszczania

Nawierzchni drog i chodnikéw

Liniowosci 1 prawidtowosci ustawienia krawgznikow i obrzezy

Profili podtuznych i poprzecznych drog

Przepustu pod zjazdem

Studzienki $ciekowej i odwodnien liniowych

Utozenia rur ochronnych

Usytuowania urzadzen drogowych

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne’.

Jednostka obmiaru jest:

m’ - wykonanie podbudowy, podbetonu, warstwy filtracyjnej, nawierzchni drogi,
nawierzchni chodnika, wymiany podtoza, ulozenie folii, odtworzenie nawierzchni.
Obmiaru dokona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowej 1 pomiaru w terenie.

m. - ustawienia kraweznikoéw 1 obrzezy na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru
w terenie.
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m - korytowania, wykonanie podsypki, podbudowy na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaru w terenie.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne’.

Odbiorowi podlega wykonanie:

e Korytowania drogi

Podsypki

Podbetonu

Podbudowy

Nawierzchni drég, placéw 1 chodnikow

Kraweznikow

Obrzezy

Odwodnien liniowych

Studzienki $ciekowej

Utozenia rur ochronnych

Przepustu pod zjazdem

Usytuowania urzadzen drogowych

Odtworzenie nawierzchni

Odbidr robdt zanikajacych nalezy zglasza¢ Inspektorowi Nadzoru z odpowiednim wyprzedzeniem,
aby unikna¢ przestoju w realizacji robot.

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano — Montazowych.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Wymagania ogdine
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne”.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, §cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjantow Programu ISPA w zakresie przyjetym przez
polskie ustawodawstwo.

10.1 Normy zwigzane

PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-S-02205: 1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy,
okreslenia

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

PN-74/S-96022 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie z betonu asfaltowego

PN-S-96025: 2000 Drogi samochodowe 1 lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.

PN-67/S-04001 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno — bitumicznych 1
nawierzchni bitumicznych.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw, torowisk tramwajowych. Krawegzniki i obrzeza chodnikow
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PN-60/B-11100 Materialy kamienne. Kostka drogowa.
PN-60/B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec.
PN-66/6775-01 Elementy kamienne, kraw¢zniki uliczne, mostowe 1 drogowe
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
BN-83/8971-06.02. Prefabrykowane rury betonowe
PN-89/B-27617 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej
PN-B-24625:1998 Lepik asfaltowy 1 asfaltowo — polimerowy z wypeliaczami

stosowany na goraco
PN-74/B-30175 Kit asfaltowy uszczelniajacy
10.2 Inne

1. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano-Montazowych, opracowane przez
b. Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa oraz Instytut Techniki Budowlane;,
wyd. ARKADY, Warszawa 1989-90)

2. Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych, opracowane przez
Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003r.

3. Aktualnie obowiazujace normy techniczne oraz uzgodnienia i ustalenia.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 8.0

ROBOTY MONTAZOWE
INSTALACJI
FLEKTRYCZNEJ
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1 . WSTEP
1.1 . Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i
odbioru

robot zwiazanych z budowa instalacji elektrycznych odbiorczych w ramach inwestycji pn.
»PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU”

1.2 . Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawg opracowania dokumentow przetargowych
1 kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robot elektrycznych.

1.3 . Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng ST-09.00 wg Wspodlnego
Stownika Zamowien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia.)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot 1 wszystkich
czynno$ci zwiazanych z:

Uktadaniem kabli .

Montazem korytek kablowych.

Wykonaniem instalacji sitowej 1 gniazd wtykowych
Wykonaniem instalacji o§wietleniowe;j

Wykonaniem instalacji uziemienia i potaczen wykonawczych
Wykonaniem instalacji odgromowe;j

Odbiorem wykonanych instalacji

YVVVYVYYVYVYYVY

1.3.1 Klasyfikacja robot budowlanych objetych ST-13.00

45311100-1 — Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

74000000-9 — Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, inzynierii, budowy, prawa,
ksiggowosci oraz inne

74313130-6 Ustugi technicznego nadzoru budowlanego

14 . Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z PN oraz definicjami podanymi
ponizej.

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument

przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Rejestr obmiardow - akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicoéw i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy
w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inwestora.

1.4.4. Laboratorium - elektryczne lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatdow oraz robot.
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1.4.5. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

1.4.6. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.7. Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemne;j, dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.9. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego potaczenia.

1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.11. Przedmiar robdt - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.12. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbna cato§¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i
wspotrzedne punktow gldéwnych trasy kablowych reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy 1 utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzona przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowia ¢z¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
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Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa 1 ST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego normami i przepusami przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
1 wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione
innymi, a roboty rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Organizacja pracy na budowie

1. Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych
zarzadzen wlasciwych jednostek w sprawie ogolnych warunkéw umow o prace projektowe w
budownictwie oraz o realizacj¢ inwestycji budowlanych.

2. Jednostka wykonawcza robdt elektrycznych na budowie jest kierownik robot wystepujacy

w charakterze podwykonawcy bezposrednio wspotpracujacy z generalnym wykonawca, bedacym

organizatorem i gospodarzem na budowie.

3. Wykonawca robot elektrycznych wystepujac w charakterze podwykonawcy ma prawo

korzysta¢ z urzadzen placu budowy w ramach okreslonych zasadami wspotpracy z generalnym

wykonawca i umowa.
4. Wykonawca robo6t elektrycznych bedzie mial zapewnione przez generalnego wykonawce:
a) ogrodzenie placu budowy,
b) odpowiednie pomieszczenia socjalno -administracyjne i wyodrebnione miejsca
magazynowania materialow,
¢) odpowiednie dojazdy na plac budowy,

d) zasilanie placu budowy energia elektryczna w potrzebnych ilosciach i parametrach,
oswietlenie placu budowy 1 miejsc pracy,

e) laczno$¢ telefoniczng na placu budowy z polaczeniem z telefoniczna siecia krajowa,

f) do wgladu nastgpujace dokumenty:

- zezwolenie wlasciwych wtadz na wykonywanie robdt na danym terenie,

- umowy na zlecony zakres robot wraz z zatacznikiem okreslajacym cykl robot z podzialem
na obiekty, weztyi instalacje,

- projekt organizacji rob6t dla prawidtowego skoordynowania robot elektrycznych z
pozostalymi robotami budowlano-montazowymi oraz z czynnymi urzadzeniami technicznymi
znajdujacymi si¢ w obiekcie budowy,

- uzgodnienia z wlascicielami terenow, wymaganych do prowadzenia na nich kablowych robot
elektrycznych,

- inwentaryzacj¢ uzbrojenia terenu na obszarze prowadzonych robét elektrycznych.

Przed przystapieniem do wykonywania robét elektrycznych nalezy sprawdzi¢, czy teren, na ktérym

roboty maja by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany, oraz uzgodni¢ z generalnym

wykonawca sprawe ewentualnych prac pozostajacych do wykonania przez kompetentne jednostki
organizacyjne w celu uzyskania prawidlowego przygotowania terenu.

Nalezy tu mig¢dzy innymi:

- w przypadku stwierdzenia w gruncie lub na nim nie wykazanych w dokumentacji kabli,
przewoddw lub innych urzadzen — usunigcie lub zabezpieczenie ich, po uzgodnieniu z organem,
do ktérego kompetencji nalezy utrzymanie tych urzadzen lub nadzér nad nimi,

- w razie istnienia napowietrznych przewodow elektrycznych i niemozliwosci ich usunigcia —
zabezpieczenie przewodow w sposob umozliwiajacy wlasciwe i bezpieczne wykonywanie robot.

Place i magazyny zamknigte do sktadowania materialdw, urzadzen i maszyn (sprzgtu
zmechanizowanego) stosowanych do robot elektrycznych powinny byé wyznaczone na terenie
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odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w
sposob ulatwiajacy roztadunek, zaladunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do srodkéw transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatow lub przedmiotoéw oraz urzadzen dostarczanych na
plac budowy i do ich objetosci. Szerokosc¢ 1 potozenie drég powinny odpowiada¢ wymaganiom
zapewniajacym mozliwos¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materialow 1
innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia do odpowiednich stanowisk pracy na budowie.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bgdzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopow 1 dréog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i cieckOw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie bazy budowy, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sig¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobatg techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg¢ na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organow
administracji panstwowe;j.
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Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych witascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych
na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciqzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materiatow 1 wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw 1 w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial Inwestora. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie
beda dopuszczone w obreb terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inwestora.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzqdzenia uiywane do robot od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby instalacja elektryczna lub jej elementy byly w zadowalajacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie
p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i1 wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia

robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposdb ciagly bedzie informowac Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2 MATERIALY

2.1 Elementy instalacji

Podano w projekcie wykonawczym Instalacje elektryczne i w przedmiarze robot do projektu.

2.2 Sktadowanie materiatow

Materiaty , aparaty , urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywaé w

pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i

oswietlonych.

Ksztalttowniki stalowe o wiekszych przekrojach mozna sktadowac na placu , w miejscach gdzie nie

beda narazone na uszkodzenia mechaniczne i dziatanie koroz;ji.

Rury instalacyjne stalowe nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych , w oddzielnych dla

kazdego wymiaru przegrodach — w wiazkach.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach

zamknigtych w temperaturze nie nizszej niz —15 st.C 1 nie wyzszej niz 25 st.c — w wiazkach

odpowiednio ggsto wiazanych z dala od urzadzen grzewczych.

Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w sposéb jak wyzej lecz

w kregach zwijanych zwiazanych sznurkiem co najmniej w trzech miejscach.

Tasmy izolacyjne nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

- kable w czasie skladowania powinny si¢ znajdowa¢ na bebnach, dopuszcza si¢ skladowanie
krotkich odcinkow

w kregach w sposdb uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

- bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi

utozone

poziomo,

- konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzet ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych

1 odpowiednio ogrzewanych.

Farby ptynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy magazynowa¢ w oddzielnych pomieszczeniach

z zachowaniem odpowiednich przepiséw p/pozarowych i bhp.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowsa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4 TRANSPORT

4.1 Transport elementéw instalacji elektrycznej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialéw ,elementow ,konstrukcji ,urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Zatadowanie 1 wyladowanie konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. o duzej masie lub znacznym
gabarycie nalezy przeprowadza¢ za pomoca dzwigdw lub postugujac si¢ pomostem -pochylnia.
Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu cig¢zkich urzadzen, ktoére nie maja kot
jezdnych, nalezy wykona¢ za pomoca wozkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatow, elementdw, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za pomoca
dzwigdéw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny
pracy, a przy zatadunku, transporcie 1 wytadunku rgcznym — aktualnych przepisow dotyczacych
r¢cZnego przenoszenia cigzarow.

W czasie transportu, zaladunku 1 wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegdlnosci:

- transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i1 wstrzasami oraz
przesuwaniem si¢

wewnatrz fadowni; na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowaé, odpowiednio
zabezpieczy¢ 1 przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparaturg rejestrujaca, przekazniki
do elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej, komory gasikowe oraz inng aparatur¢ mniej
odporna na wstrzasy i drgania,

- aparatur¢ 1 urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowaé, nie narazajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.,

- przy transporcie wylacznikow i transformatorow nalez stosowac si¢ do zalecen producenta, co do
sposobu

mocowania lin; transport (zatadunek, wytadunek) cztondéw celek (elementdw urzadzen rozdz czych)
powinien odbywac sig, za pomoca lin mocowanych w weztach spawanej konstrukcji szkieletowe;;
chwytanie linami za elementy oszynowania, aparaty lub poprzeczki konstrukcji poza punktami
weztowymi jest niedopuszczalne.

Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego z magazynu
budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i cigzkich elementdw.

Transport kabli nalezy dokona¢ z zachowaniem warunkdow:
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- kable nalezy przewozi¢ na begbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach jezeli masa krggu

nie

przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5°C, przy czym wewnetrzna Srednica

kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica kabla,

- zaleca si¢ przewozenie bgbndéw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza si¢ przewozenie

bebnoéw z

kablami na skrzyniach samochodéw cigzarowych lub przyczep,

- bebny z kablami przewozone na skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi tarcz,

a tarcze

bgbnoéw powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni samochodu,

ktadzenie bebnow z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy

uktada¢ poziomo,

- zabronione jest przebywanie 0sob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

- umieszczenie 1 zdejmowanie bgbnow z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykona¢ przy

pomocy

dzwigu,

- swobodne staczanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregéw kabli jest
zabronione.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty przygotowawcze

Wykonawca rob6t elektromontazowych moze przystapi¢ do montazu aparatury i urzadzen dopiero
po otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaly zakonczone i odebrane
zgodnie z obowiazujacymi ST cz.budowlanej. Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy
sprawdzi¢ zgodnos$¢ robdt budowlanych z rozwiazaniem elektrycznym.W szczegdlnosci nalezy
zwrdcic uwage na wlasciwe wykonanie kanatéw , szachtow 1 przepustow.

5.2 Roboty instalacyjno-montazowe

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczong wraz z urzadzeniem
oraz wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale.Przed przystapieniem do montazu urzadzen
przykrecanych na konstrukcjach wsporczych ( no$nych) dostarczanych oddzielnie, nalezy
konstrukcje te mocowac do podtoza w sposob podany w dokumentacji lub wynikajacy z technologii
montazu danego urzadzenia.

W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na
takich konstrukcjach mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Niezbedne przepusty i1 kotwy ($ruby) do mocowania oston przewodoéw, dochodzacych do urzadzen ,
zaleca si¢ mocowac przed montazem tych urzadzen.Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach
urzadzen.

Przy prowadzeniu przez przepusty obwoddéw pradu przemiennego wykonanych przewodami
jednozytowymi nalezy:

- w przepustach z materiatow ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody jednego obwodu
( fazowe 1 neutralny) w jednym przepuscie (rurze);

- w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowac rury z materiatu

niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.
Szafy i tablice rozdzielcze nalezy ustawiac na ksztaftownikach zwiqzanych z podlozem w toku prac
budowlanych. Po ustawieniu rame dolng urzadzenia przykrecic do tych ksztattownikow.

W przypadku ustawienia urzadzen bezposrednio na podtozu ,w ktérym zostaty wykonane
zaglebienia pod kotwy , nalezy umiesci¢ $ruby kotwiace w przewidzianych do tego celu otworach
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w konstrukcji urzadzenia, zatozy¢ podktadki i nakretki , a nastgpnie zala¢ §ruby betonem; po
stwardnieniu betonu nakretki na $rubach kotwiacych nalezy dokreci¢ do oporu.

W przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podtozu, przewidywanych do
mocowania za pomoca kotkéw rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu
przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw. Po usunigciu urzadzenia wywierci¢ otwory,
zatozy¢ kolki i umocowac urzadzenie po ponownym ustawieniu na wlasciwym miejscu.

W przypadku gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach transportowych, nalezy wszystkie
zestawy ustawi¢ na miejscu i potaczy¢ Srubami ich konstrukcje. Nalezy stosowaé po dwie
podktadki okragle (pod teb sruby i nakregtke ). Jezeli otwory do $rub taczacych sa owalne; przed
skreceniem konstrukcji nalezy poluzowac potaczenia srubowe mocujace szyny zbiorcze na
izolatorach.

Urzadzenia przyscienne, nascienne oraz wngkowe nalezy przykreci¢é do konstrukcji lub kotew
zamocowanych w podlozu w sposob jak wyze;.

Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrgcona do nich konstrukcja
nosna, nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podtozu i zala¢ betonem. Przed zalaniem
otwordéw betonem urzadzenie nalezy unieruchomi¢ w sposob pewny i bezpieczny.

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

—w urzadzeniach ztozonych z zestawow transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze ,
—~zainstalowa¢ aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,

—~zatozy¢ wktadki topikowe zgodnie z projektem,

—dokregci¢é w sposdb pewny wszystkie Sruby 1 wkrgty w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

—zatozy¢ ostony zdje¢te w czasie montazu.

Zakonczenie przewodow nalezy wykona¢ z koncowka kablowa lub zaprasowana tulejka.

Na przewodach nie stosowa¢ koncéwek zaciskanych §rubami.

Kazdy przewod nalezy zaopatrzy¢ na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny
posiada¢ wewngtrzne potaczenia ochronne.Pozostate potaczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie
montazu.

Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zottej i zielone;.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczeg6lne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego

koszt kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokot. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robdt beda

usuwane na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlega¢ beda nastgpujace urzadzenia (grupy urzadzen) i uktady:

- rozdzielnice prefabrykowane niskiego napigcia,

- wewngtrzne linie zasilajace wlz,

- wylaczniki i roztaczniki niskiego napigcia,

- uktady zasilania obwoddéw pomocniczych,

- uklady sygnalizacji i sterowania,

- dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonac:

- pomiary rezystancji izolacji ( oddzielnie dla kazdego obwodu- od strony zasilania)
Pomiary nalezy wykona¢ induktorem 1000 V . Rezystancja izolacji mierzona mi¢dzy badana
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faza 1 pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od
0,25 MQ dla instalacji 230 V i 0,5 MQ dla instalacji 400 V;

- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow.
Rezystancja izolacji silnikéw, grzejnikow itp. nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ.

- Pomiar kabli zasilajacych,

- Pomiar obwodéw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaré6w objgtych probami montazowymi nalezy
zalaczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢,czy:

- punkty $wietlne zataczajq si¢ zgodnie z zalozonym programem,;

- w gniazdach wtyczkowych przewody sa dotaczone do wiasciwych zaciskow ;

- silniki obracaja si¢ we wlasciwym kierunku.

Z wykonanych pomiaréw i prob winny by¢ sporzadzone protokoty.

6.2 Proby odbiorcze

W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i ze wyregulowanie uruchomionej
instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim czasie wyznaczyt swoich
przedstawicieli, ktorzy beda obecni przy czynnosciach odbiorczych instalacji.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby

instalacji 1 ewentualnie zobowiazuja wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek.

Woéwcezas gdy w.w. sprawdzian , powtdrzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, wykonawca

zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru

koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:

- instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

- dokumentacj¢ powykonawcza ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),

- szczegblowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych
urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiardw,

- atesty 1 aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow , urzadzen , przewodow i kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i przeprowadzi

wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazatyby si¢ konieczne dla przwidtowego funkcjonowania

obiektu.

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robodt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inwestora.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystegpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
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Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objegtosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do
rejestru obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektor Nadzoruem.

Jednostka obmiarowa dla instalacji elektrycznej budynku sa :
- kpl. rozdzielnic,
- szt. urzadzen ,
- m kabli i przewodow.

8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami

Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Koncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktory ustala komisj¢ odbioru z udziatlem

Inwestora, wykonawcéw , odpowiednich stuzb technicznych, ppoz i bhp oraz przedstawicieli

instytucji finansujacych.

Komisja odbioru powinna:

- zbada¢ kompletnos$¢, aktualnosé i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowac ja,

- dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu sprawdzenia jakosSci
robdt 1 zgodnosci z otrzymana dokumentacja i przepisami,

- sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzeh oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary zgodnosci
danych z przedstawionymi dokumentami,

- ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji ,

- sporzadzi¢ protokot z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen i wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji.
Z chwila przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, wykonawca wydeleguje swoich

wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do obstugi zainstalowanych urzadzen. Przedstawiciel
wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich elementow sterowania,
bezpieczenstwa i kontroli. Przedstawiciel wykonawcy przekaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbgdne dla

zapewnienia bezawaryjnej pracy i obstugi codziennej instalacji.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Prace elektryczne objete niniejsza specyfikacja techniczna objgte sa rozliczeniem ryczattowym badz ryczaltowo
ilosciowym w zalezno$ci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowaé si¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie pomigdzy
Inwestorem a Generalnym Wykonawca.

10 PRZEPISY | NORMY

Wszystkie instalacje zostang wykonane zgodnie z obowiazujacymi w Polsce przepisami i normami
oraz regutami sztuki budowlane;.

Urzadzenia, sposéb ich doboru 1 parametry instalacji bgda zgodne z migdzynarodowymi
wytycznymi [EC.
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Urzadzenia beda zgodne z przepisami dotyczacymi zabezpieczenia urzadzen przed wplywem
obcych pdl elektromagnetycznych i opatrzone zostang znakiem CE.

10.1. Normy

PN-EN 12464-1

Swiatlo i o§wietlenie. O§wietlenie miejsc pracy. Cze$é 1:
Miejsca pracy we wngtrzach.

PN-EN 1838:2002(U)

Oswietlenie awaryjne

N SEP-E-004

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

PN- 89/E- 05029

Barwy wskaznikéw $wietlnych i przyciskow.

PN-IEC- 60050-826

Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-IEC- 60364-1

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe

PN-IEC- 60364-3

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie
og6lnych charakterystyk.

PN-IEC- 60364-4-41

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC- 60364-4-42

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego.

PN-IEC- 60364-4-43

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem
przetgzeniowym.

PN-IEC- 60364-4-45

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem
napigcia.

PN-IEC- 60364-4-46

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i
taczenie.

PN-IEC- 60364-4-47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Zastosowanie srodkow
ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia
ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

PN-IEC- 60364-4-442

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona
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instalacji niskiego napigcia przed przejsciowymi przepigciami i
uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia.

PN-IEC- 60364-4-443

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.

PN-IEC- 60364-4-444

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepigciami. Ochrona przed zakldceniami elektromagnetycznymi
(EMI) w instalacjach obiektow budowlanych.

PN-IEC- 60364-4-473

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkow
ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony
przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC- 364-4-481

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobér srodkow ochrony w
zalezno$ci od wptywow zewngtrznych. Wybor srodkow
ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wpltywow
zewngtrznych.

PN-IEC- 60364-4-482

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkéw ochrony w zalezno$ci
od wptywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC- 60364-5-51

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogélne.

PN-IEC- 60364-5-52

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC- 60364-5-53

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC- 60364-5-54

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC- 60364-5-56

Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Dobor i rnontaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczefistwa.

PN-IEC- 60364-5-523

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalnos¢ pradowa dtugotrwata
przewodow.

PN-IEC- 60364-5-534

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed
przepigciami.

PN-IEC- 60364-5-537

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.|
Urzqdzenia do odfaczania izolacyjnego i faczenia

PN-IEC- 60364-5-548

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
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wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i potaczenia
wyréwnawcze instalacji informatycznych.

PN-IEC- 60364-6-61

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-IEC- 60364-7-701

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia
wyposazone w wanng lub/i basen natryskowy.

PN-IEC- 60364-7-704

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji ub lokalizacji. Instalacje na
terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC- 60364-7-706

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie
ograniczone powierzchniami przewodzacymi.

PN-IEC- 60364-7-707

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania
dotyczace uziemien instalacji przetwarzania danych

PN-91/E-05010

Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych.

PN-E-05033 Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
PN-EN 50310 Stosowanie potaczen wyréwnawczych 1 uziemiajacych w

budynkach z zainstalowanym sprzgtem informatycznym.

PN-IEC- 61024-1

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.Zasady ogdlne

PN-IEC- 61024-1-1

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.Zasady ogdlne

Wybdr poziomoéw ochrony dla urzadzen piorunochronnych

PN-IEC- 61024-1-2

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.Zasady ogdlne
Przewodnik Badanie, Projektowanie ,montaz, konserwacja i

sprawdzania urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC- 61312-1

Ochrona przed piorunowym impulsem
elektromagnetycznym.Zasady ogdlne.

PN-86/E-05003.01

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.Wymagania
ogoblne.

PN-86/E-05003.03

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.Ochrona
obostrzona.

PN-86/E-05003.04

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.Ochrona
specjalna.

PN-92/N-01256.02

Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.
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10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -Tom V-Instalacje
elektryczne

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

Przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych

Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994r. (tj. Dz.U. Nr 207, Poz. 2016 z 2003r. z pdzn. zm.)
Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych , jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, Poz. 690 z 2002r. z p6zn. zm.)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — 9.0

ROBOTY KABLI
ENERGETYCZNYCH
I OSWIETLENIOWYCH
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1  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem robot montazowych kabli elektroenergetycznych i
o$wietleniowych w ramach inwestycji pn. ,,PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU”
Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu Robot wymienionych w p-kcie 1.1.

1.2 Zakres robo6t objetych Specyfikacjq Techniczna ST-09.00 wg Wspdlnego
Stownika Zaméwien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudhnia.)
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot 1 wszystkich

czynnos$ci zwigzanych z:

» Uktadaniem kabli .

» Instalowaniem shupdéw oswietleniowych.
» Montazem opraw oswietleniowych

» Uruchomieniem o$wietlenia

1.2.1 Klasyfikacja robot budowlanych objetych ST-09.00

45231400-9 — Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45232200-4 — Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych

45314300-4 — Ktadzenie kabli

45316110-9 — Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego

45232300- 5 — Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii telefonicznych i ciagow
komunikacyjnych

45500000-2 — Wynajem maszyn i urzadzen wraz z obstuga operatorska do prowadzenia
robo6t z zakresu budownictwa oraz inzynierii wodnej i ladowe;j

74000000-9 — Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, inzynierii, budowy , prawa,
ksiggowosci oraz inne

74313130-6 Uslugi technicznego nadzoru budowlanego

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢séci ST — 00.00 ,, Wymagania ogo6lne”.

Os$wietlenie

Elementy o$wietlenia drogowego:
e Fundament stupa oswietleniowego — prefabrykowany zelbetowy element
e Shup oswietleniowy — stozkowy aluminiowy stup o§wietleniowy anodowany na kolor
naturalnego aluminium.
e Tabliczka — element przeznaczony do podtaczenia kabla oraz zabezpieczenia oprawy
oswietleniowe;.

Linie kablowe nn

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST- 9.0 Roboty montazowe kabli energetycznych i oswietleniowych
Str.124

1.4 Ogdlne wymagania
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z DP,
ST, obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona Roboty zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” p-kt 1.5 .

2 MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiaty uzyte do budowy winny spetnia¢ warunki okre§lone w stosownych normach
Przedmiotowych, a w przypadku braku normy winny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 kabel
sie¢ nn
kabel YKYzZo 5x16 mm?
kabel YKYzZo 5x4 mm?’
kabel YKY 4x6 mm®
folia koalendrowa koloru niebieskiego

2.2.2 uziemienie.

e Bednarka FeZn 40x3

2.2.3 Stupy oswietleniowe.

e  Shup o$wietleniowy aluminiowy bez szwu anodowany na kolor naturalnego aluminium
typu S-60P

e Fundament F100/200

e Tabliczka stupowa

2.2.4 Rury oslonowe.

e Rura oslonowa SRS 50
e Rura HDPE 110/6,3

2.2.5 Studnie kablowe

e  Studnia kablowa SK-1
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2.2.6 Materiaty pozostafte.

1. ukfadanie kabla na podsypce gr.10 cm z piasku.

3  SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom
zawartym w ST lub Projekcie Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Kontraktem (Umowa).

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzywania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentoéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzywania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Roboty prowadzone i zwiazane z prowadzeniem sieci b¢da prowadzone rgcznie i przy

uzyciu nast¢pujacych urzadzen i narzedzi:

- Szlifierki katowe,

- Zaggszczarka do gruntu,

- Zuraw samochodowy,

- Agregat pradotworczy,

- Spawarka

- Lopaty,

- Kilofy

- Rowniarki,

- Spycharki,

- Ubijakow recznych,

- innego sprzg¢tu mechanicznego

- mierniki do pomiarow elektrycznych.

Zastosowany sprzet powinien by¢ zgodny z podanym w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru.

4 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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Wybor srodkéw transportu oraz metod srodkdéw transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu, jego objgtosci, technologii odspajania i zatladunku oraz od odlegto$ci transportu.
Wydajnos¢ srodkow transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
uzywanego do wykonywania wykopow.

Do transportu materiatéw stosowane beda n/w §rodki transportu:
- Samochod skrzyniowy,
- Samochdd dostawczy,
- Samochod dhuzycowy,
- Samocho6d samowytadowczy.

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw.
Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem, rury nalezy przewozi¢
zgodnie z instrukcja Producenta.

Wytadunek materiatow musi odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich srodkow ostroznosci,
uniemozliwiajacych ich uszkodzenie. Transport winien by¢ jak w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru, rury nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja Producenta.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zarys metodologii Roboét 1 ich
Harmonogram, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana sie¢. Zwroci on
szczegOlng uwage na wpigcia do istniejacych, ezynnych sieci 1 na ustalenie kolejnosci
wykonywania poszczego6lnych prac i czynno$ci w tych warunkach. Przed wykonaniem wpigé
Wykonawca skoordynuje ich przebieg i wykonanie wpigé z zainteresowanymi stronami.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow i wykonanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Umowie, dokumentacji projektowej i ST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatléw, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.1.1 Zasady wykonywania poszczegolnych rodzajow robot
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami.
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Przed przystapieniem do robot nalezy bezwzglednie powiadomi¢ uzytkownikow sieci innego
uzbrojenia, z ktérymi budowana sie¢ kanalizacyjna moze kolidowa¢ (zgodnie z warunkami
zataczonych uzgodnien).

Trasg linii kablowej oraz lokalizacjg lamp nalezy wytyczy¢ zgodnie z planami
zagospodarowania terenu, wytyczenia powinna dokona¢ stuzba geodezyjna.

Projektowana lini¢ kablowa nalezy ulozy¢ zgodnie wymaganiami ujgtymi w projekcie; w
miejscach kolizji z istniejacym uzbrojeniem roboty nalezy prowadzi¢ recznie.

5.1.2 Roboty przygotowawcze

Projektowana linia kablowa oraz lokalizacja lamp o$wietlenia drogowego powinna by¢ wyznaczona
W terenie przez uprawnionego geodete.

09 linii kablowej nalezy wyznaczy¢ w terenie w sposob trwaly 1 widoczny, z zalozeniem ciagu
reperéw roboczych. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw.
Koltkéw osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na
odcinkach prostych co 30+50 m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3
punkty. Kotki ,,$§wiadki” wbija si¢ po dwoch stronach wykopu tak, by istniata mozliwos¢
odtwarzania jego osi podczas prowadzenia Robot. W terenie zabudowanym repery robocze mozna
osadzi¢ w $cianach budynkow w postaci hakow lub bolcow, o ile brak jest innych mozliwosci. Ciag
reperow roboczych nalezy nawiaza¢ do reperow panstwowych.

5.1.3 Uktadanie kabla

Kable nn nalezy uktada¢ w terenie zniwelowanym, po wykonaniu innych robot ziemnych, zachowujac
odlegtosci poziome i pionowe zgodnie z odpowiednimi normami i przepisami. Glgbokos¢ utozenia kabli w
ziemi, mierzona prostopadle od powierzchni ziemi do gornej powierzchni kabla, powinna wynosi¢ co
najmniej 70cm. Kable nalezy uklada¢ na dnie wykopu, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostalych
przypadkach kable nalezy uklada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10cm, Utozone kable nalezy
zasypac warstwa piasku o grubosci co najmniej 10cm, nastgpnie warstwa rodzimego gruntu.

Do oznaczenia trasy kabla nalezy utozy¢ folig lub siatkg koloru niebieskiego nad kablem na wysokosci nie
mniejszej niz 25cm i nie wigkszej niz 35cm.

Na skrzyzowaniach z innymi sieciami (gaz, woda, kanalizacja) oraz ciagami ruchu pieszego, w przypadku
niemoznosci zachowania wymaganych odstepow normatywnych, stosowaé ostony rurowe.

Pod jezdniami i wjazdami kabel uktada¢ w rurach stalowych SRS 50. Na skrzyzowaniach i zblizeniach z
innymi instalacjami kabel chroni¢ rura SRS.

Przy przepustach kablowych i na koncach linii kablowych pozostawi¢ zapas kabla. Na trasie linii kablowych
i na koncach linii co 10 m wykona¢ znaczniki kablowe.

Kable powinny by¢ ulozone linia falista z zapasem 3% dlugosci wykopu wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu.

Roboty ziemne wykonywac recznie, zachowujac odpowiednie przepisy BHP.

Roboty ziemne w strefie istniejacego uzbrojenia podziemnego nalezy wykonywac¢ pod nadzorem wilascicieli
danych sieci.

5.1.4 Stupy oswietleniowe

Nalezy zabudowac stupy typu S-60P 1 M100SE. Stupy wyposazy¢ w tabliczki zaciskowe. Oprawy
o$wietleniowe OUSe-70 firmy ELGO oraz naswietlacze TEMPO3 montowa¢ po ustawieniu slupa.
Stupy oswietleniowe montowa¢ na fundamentach prefabrykowanych. Fundamenty stupow
montowac zgodnie z wytycznymi producenta.
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5.1.5 Pomiary elektryczne,

Pomiary elektryczne nalezy wykona¢ zgodnie z PN-IEC 60364-6-61, N-SEP-004.
- pomiar rezystancji poszczeg6lnych odcinkow kabla

- pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

- pomiar rezystancji przewodow

5.1.6 Uruchomienie oSwietlenia

Uruchomienie o$wietlenia moze nastapi¢ po: zamontowaniu wszystkich elementow sieci
o$wietleniowej, wykonaniu pomiaréw elektrycznych podtaczeniu do szaftki RG.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

Kontroli jakos$ci wykonanych Robot nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie z DP 1 warunkami
technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

- zgodno$¢ z DP,

- zgodno$¢ z wymaganiami norm,

- utozenie kabla (roboty ulegajace zakryciu)
glebokos¢ utozenia kabla (lecz nie zasypanego),
ustawienie fundamentow
uziomy przed ich zasypaniem

- kontrola polaczen tabliczek stupowych,

- wizualne sprawdzenie stanu przewodow,

- kontrola montazu opraw o$wietleniowych,

- kontrola posadowienia stupow

Realizacja kontroli jako$ci na budowie powinna odbywac si¢ w postaci kontroli biezacej lub
odbioru, dokonywanego przy udziale Inspektora Nadzoru, komisyjnie, z obowiazkiem sporzadzenia
odpowiedniego protokotu i wniesienia wpisu do Dziennika Budowy.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci, obejmujacej prawidlowos¢ i
poprawnos¢ wykonania. Oceny prawidtowosci wykonania nalezy wykonywa¢ na podstawie
wynikow przeprowadzonych bezposrednio pomiarow lub na podstawie dokumentu, zawierajacego
wyniki wczesniej zrealizowanych pomiarow.

Poprawno$¢ wykonania jednej czynnosci montazowej nalezy uznac¢ za osiagnigta, jesli
wykonanie przebiega zgodnie z projektem i zasadami montazu, z zasadami sztuki montazowej oraz
z wymaganiami warunkéw technicznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca winien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru. Wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosownych materialow i urzadzen, ze spetniaja one wymagane normami warunki
techniczne.
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7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST — 00.00 ,,Wymagania
Ogo6lne”.

Jednostkami obmiaru sa:

m:  ulozenie projektowanych kabli i rur ochronnych — na podstawie DP 1 pomiaru w terenie,
szt.: montaz fundamentoéw, stupow, opraw o§wietleniowych, tabliczek stupowych na podstawie
DP,
m’:  podsypki, obsypki — na podstawie DP i pomiaru w terenie.

8 ODBIOR ROBOT

Odbior oswietlenia nalezy prowadzi¢ zgodnie z norma PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzenia
odbiorcze, N-SEP 004 Elektroenergetyczne linie kablowe 1 sygnalizacyjne, PN-76/E-02032
Oswietlenie drog publicznych,

Elementy podlegajace odbiorowi:
- potaczenia ,
- posadowienie stupow
- ulozenie linii kablowej
- pomiary elektryczne

Przy odbiorze winny by¢ dostarczone n/w dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z wszelkimi naniesionymi zmianami i uzupetnieniami, wyniktymi w
trakcie wykonywania robot

- Dokumenty uzasadniajace wprowadzone zmiany jw.,

- Dokumenty dotyczace jako$ci wprowadzonych materiatow,

- Protokoty czg$ciowych odbioréw poszczegdlnych faz robot,

- Protokoty przeprowadzonych pomiaréw elektrycznych,

- Oswiadczenie wykonawcy zakonczeniu robot i gotowosci do pracy,

- Swiadectwa jako$ci wydane przez producentéw materiatow,

- Inwentaryzacja geodezyjna linii kablowej i lokalizacji shupow oswietlenia drogowego obiektow z
aktualizacja mapy zasadniczej, wykonana przez uprawnionego geodete.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady podstawy platnosci ujgto w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Platnos¢ za:

m - wykonanej linii kablowej, zgodnie z Dokumentacja projektowa, obmiarem robot, atestami
producentéw oraz ocena jakosci wykonania robot
szt. — zamontowania fundamentoéw, stupdw, opraw oswietleniowych, tabliczek stupowych na
podstawie DP,

Podstawa ptatno$ci wg zawartej umowy.

10 PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

Wykonawca obowiazany jest przestrzega¢ przepisow i norm dotyczacych wykonywanych
Robot.

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
oraz normami zharmonizowanymi UE tj. PN-EN i PN-IEC
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10.1 Normy i przepisy ogéine
o Ustawa z 7 lipca 1994r. Prawo budowlane z nowelizacja z 22 sierpnia 1997r. (Dz.U. Nr 88),

e Warunki Techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych,
e Prawo ochrony $§rodowiska z 27.04.2001r. ( Dz. U. Nr 100 poz. 1086).

10.2 Normy i przepisy dotyczace oswietlenia

e N-SEP 004 -, Linie kablowe elektroenergetyczne i sygnalizacyjne”.
e PN -IEC 60364-6-61 - ,,Badania odbiorcze”
e PN-76/E-02032 ,,O8wietlenie drég publicznych”
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST —-10.0

ROBOTY MONTAZOWE
SIECI WODOCIAGOWEJ
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z montazem sieci wodociagowej- przylacza i instalacji zewnetrznej w
ramach inwestycji pn.” PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU”.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i ustawowy przy
zlecaniu Robdt wymienionych w p-kcie 1.1.

1.3  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng ST-06.01 wg Wspdlnego
Stownika Zamowien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia.)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot i wszystkich
czynnosci zwiazanych z:

» Uktadaniem rurociagow

» Montazem ksztattek i armatury

» Wlaczeniem do istniejacej sieci wodociagowe;j

» Montaz studzienek wodomierzowych i czerpnych

1.3.1 Klasyfikacja robot budowlanych objetych ST-10.0

45000000-7 — Roboty budowlane

45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych,

45231100-6 — Ogolne roboty budowlane zwiazane z budowa rurociagéw

45231110-9 — Ktadzenie rurociagow

45231113-0 — Poziomowanie rurociagdéw

45231300-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdéw i rurociagéw do odprowadzania
Sciekow

45500000-2 — Wynajem maszyn i urzadzen wraz z obstuga operatorska do prowadzenia robodt z
zakresu budownictwa oraz inzynierii wodnej i ladowe;j

74000000-9 — Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, inzynierii, budowy , prawa,
ksiggowosci oraz inne
74313130-6 Uslugi technicznego nadzoru budowlanego

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢sci ST — 00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Sie¢ wodociagowa- uktad wodociagowy przewodow znajdujacy si¢ poza budynkiem

1.5 Ogoéblne wymagania
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z DP,
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ST, obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona Roboty zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” p-kt 1.5 .

2. MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

Materialy uzyte do budowy winny spetnia¢ warunki okreslone w stosownych normach
Przedmiotowych, a w przypadku braku normy winny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 Rurociggi:

Sie¢ wodociagowa.
- rury PE-HD PE80 SDR11 PN10 wg PN-EN 12201-2:2003 (U) o $rednicy Dz63,40,32 *laczone
za pomoca zgrzewania doczotowego, ksztattek elektrooporowych
- ksztattki: tuki, kolana, trojniki , mufy z PES8O SDR11 PN10 do zgrzewania elektrooporowego
- ksztaltki zaciskowe

2.2.2 Armatura wodociggowe.

Zasuwy kolnierzowe DN50 PN 16 wraz z wyposazeniem
Cechy techniczne oferowanej armatury:
1. Zasuwy kotierzowe: zabudowa dtuga F5 (DN + 200mm),
2. Ci$nienie nominalne: min. PN 10,
3. Gladki przelot korpusu zasuwy, bez gniazda,
4. Migkko uszczelniajacy kim pokryty elastomerem, dopuszczony do kontaktu z woda pitna,
5. Korpus i pokrywa wykonana z zeliwa min. GGG — 40,
6. Sruby taczace pokrywe z korpusem wpuszczone i zabezpieczone masa zalewowa lub potaczenia
bezgwintowe,
7. Wrzeciono wykonane ze stali nierdzewnej,
8. Uszczelnienie wrzeciona uszczelkami typu o-ring (min. 2),
9. Wrzeciono powinno posiada¢ niskotarciowe podktadki slizgowe lub tozysko,
10. Uszczelka zwrotna zabezpieczajaca tulejg wrzeciona,
11. Owiercenie kotnierzy PN 10,
12. Zabezpieczenie antykorozyjne (zewngtrzne i wewngtrzne) poprzez pokrycie zywica
epoksydowa zapewniajace minimalna grubo$¢ warstwy
= Obudowa teleskopowa do zasuw
= Skrzynka uliczna sztywna z Zeliwa szarego, bituminizowane, wykonana wg DIN 4056/38
= Krazek betonowy osadczy z betonu B-20 , o wymiarach ¢400/¢180 i grubosci 100mm

Wodomierz wielostrumieniowy klasy C DN40

Zawor antyskazeniowy typ EA G13%”, G1”

Zawory kulowe odcinajace G 13%”,1”

Zawory kulowe odcinajace z odwodnieniem G 1 3%”,1”
Kompensator DN40

Szybkozlaczka G 3/4”
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2.2.3 Obiekty- studnie wodomierzowa i poboru wody.
Cechy techniczne studzienek prefabrykowanych typu BS :

e clementy studni:
- dno studzienki zelbetowe DN 1000, 1200 mm,
- kregi zelbetowe DN 1000, 1200 mm,
- zwezka redukcyjna zelbetowa DN 1000(1200)/625 mm,
- ptyta pokrywowa
- pierscien dystansowy betonowy DN 625 mm,
- wlaz zeliwny kanatowy klasy D400 DN600 mm z wypehieniem betonowym,
niewentylowany

e clementy studni wykonane z betonu B-45 wodoszczelnosci W8 malonasigkliwego o
nw<4% 1 mrozoodpornego F-50,

e studzienki taczone na uszczelki , fabrycznie zabezpieczone wewngtrznie i zewngtrznie
przeciwwilgociowo,

e w studzienkach fabrycznie osadzone stopnie zlazowe z pretéw stalowych @30 mm w
otulinie z tworzywa sztucznego, w uktadzie drabinkowym co maks. 30 cm, szerokosci
30 cm i glgbokosci 15 cm,

e w studzienkach fabrycznie osadzone przejscia szczelne dla rurociagéw PE

2.2.4 Materiaty pozostafe.

- w przypadku skrzyzowania z kablami energetycznymi i teletechnicznymi, na kable natozy¢ rury
ostonowe dwudzielne AROTA typ PS o $rednicy min. 110mm

- nad trasa rurociagéw nalezy uktada¢ tasme lokalizacyjna koloru niebieskiego o szerokosci 200mm
z wtopiong wktadka metalowa

- podsypka gr.10cm i zasypka do wysokosci 30cm z piasku zageszczonego. Zageszczenie : ubijanie
gruntu r¢cznie lub lekkim sprzgtem mechanicznym.

- obrukowanie kostka betonowa lub obetonowanie hydrantow i skrzynek zasuw

- miejsca usytuowania zasuw nalezy oznakowac tablicami umieszczonymi na wys. 2,0m zgodnie z
norma PN-86/B-09700

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom
zawartym w ST lub Projekcie Organizacji Roboét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Umowa (Umowa).

Sprzet bedacy wlasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzywania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzywania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Roboty prowadzone i zwiazane z prowadzeniem sieci b¢da prowadzone rgcznie i przy

uzyciu nastepujacych urzadzen i narzedzi:

- Zgrzewarka do rur PE z rejestratorem,

- Narzedzia tnace do ciecia rur,

- Szlifierki katowe,

- Gietarki, spawarki 1 lutownice,

- Zaggszczarka do gruntu,

- Sprzet do proby szczelnosci,

- Zuraw samochodowy,

- Agregat pradotworczy,

- Koparki,

- Rowniarki,

- Spycharki,

- Ubijakow recznych,

- Betoniarki,

- mioty mechaniczne,

- innego sprzg¢tu mechanicznego.

Sprzet do zgrzewania rur PE musi by¢ obstugiwany przez pracownikow posiadajacych
uprawnienia na ten sprzet oraz musi posiadac aktualne $wiadectwo legalizacji.
Zastosowany sprz¢t powinien by¢ zgodny z podanym w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Wybdr srodkéw transportu oraz metod srodkdéw transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu, jego objgtosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglo$ci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzegtu
uzywanego do wykonywania wykopow.

Do transportu materiatéw stosowane beda n/w $rodki transportu:
- Samochod skrzyniowy,
- Samochodd dostawczy,
- Samochod samowytadowczy.

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw.
Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem, rury nalezy przewozic¢
zgodnie z instrukcja Producenta.

Wytadunek materialéw musi odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci,
uniemozliwiajacych ich uszkodzenie. Transport winien by¢ jak w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru, rury nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja Producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zarys metodologii Robét i ich
Harmonogram, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana sie¢. Zwroci on
szczegOlng uwage na wpigcia do istniejacych, ezynnych sieci 1 na ustalenie kolejnosci
wykonywania poszczego6lnych prac i czynno$ci w tych warunkach. Przed wykonaniem wpigé
Wykonawca skoordynuje ich przebieg i wykonanie wpig¢ z zainteresowanymi stronami.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, dokumentacji projektowej i ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni
wyniki badan materialéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatléw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.1.1 Zasady wykonywania poszczegolnych rodzajow robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami.

Przed przystapieniem do robdt nalezy bezwzglednie powiadomi¢ uzytkownikéw sieci innego
uzbrojenia, z ktorymi budowana sie¢ wodociagowa moze kolidowaé (zgodnie z warunkami
zataczonych uzgodnien).

Trase¢ rurociagdw nalezy wytyczy¢ zgodnie z planami zagospodarowania terenu, wytyczenia
osi w terenie powinna dokona¢ stuzba geodezyjna.

Projektowane rurociagi nalezy utozy¢ zgodnie z warunkami posadowienia ujetymi w
projekcie; w miejscach kolizji z istniejacym uzbrojeniem roboty nalezy prowadzi¢ recznie.
Szczegdty oznakowania, zabezpieczenia i terminow robdt przy kolizjach z uzbrojeniem — ustali¢ z
zainteresowanymi jednostkami, w nawiazaniu do warunkéw przedstawionych w zataczonych do
projektu uzgodnieniach.

5.1.2 Roboty przygotowawcze

Projektowana o$ rurociagu winna by¢ wyznaczona w terenie przez uprawnionego geodetg.
Os$ nalezy wyznaczy¢ w terenie w sposob trwaty i widoczny, z zatozeniem ciagu reperéw
roboczych. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw. Kotkow
osiowych z gwozdziami. Kolki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach
prostych co 30+50 m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki
»swiadki” wbija si¢ po dwoch stronach wykopu tak, by istniata mozliwo$¢ odtwarzania jego osi
podczas prowadzenia Robot. W terenie zabudowanym repery robocze mozna osadzi¢ w $cianach
budynkéw w postaci hakow lub bolcow, o ile brak jest innych mozliwosci. Ciag reperow roboczych
nalezy nawiaza¢ do reperéw panstwowych.
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5.1.3 Uktadanie rurociggow

Sieci uktadane w ziemi winny mie¢ podtoze naturalne, stanowiacy nienaruszony rodzimy
grunt sypki, naturalnej wilgotnos$ci o wytrzymatosci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480, dajacy
si¢ wyprofilowa¢ wg ksztattu spodu przewodu ( w celu zapewnienia jego oparcia na dnie wzdtuz
dtugosci na % obwodu), nie wykazujace zagrozenia korozyjnego. Grubo$ci warstwy
zabezpieczajacej naturalne podtoze przed naruszeniem struktury gruntu powinny wynosi¢ 0,10 m.
Odchylenie grubosci warstwy nie moze przekracza¢ = 3 cm. Zdjgcie tej warstwy winno by¢
wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodu.

Uwaga: na rysunkach szczegdtowych profili projektowanych sieci podano przyktadowy sposob
uktadania przewodow, z zastosowaniem podsypki, jednakze nalezy kazdorazowo stosowac si¢ do
»Instrukcji montazowej” Producenta rur.

Przed zasypaniem przewoddéw, po ich zmontowaniu, nalezy dokona¢ pomiaru geodezyjnego.
Zabudowana armaturg i uzbrojenie nalezy oznakowac tablicami informacyjnymi wg PN-86/B-
09700.

5.1.4 Zasypka i zageszczenie gruntu

Przed zasypaniem dna wykopu nalezy go osuszy¢ i oczy$ci¢ z zanieczyszczen pozostatych
po montazu przewodu. Uzyty materiat i sposdb zasypania przewodu powinien by¢ zgodny z
»Instrukcja montazowa” producenta rur i nie powinien powodowac uszkodzenia potozonego
przewodu, jego izolacji i obiektow na sieci. Najistotniejsze jest zaggszczenie i podbijanie gruntu w
tzw. pachwinach przewodu.

5.1.5 Roboty instalacyjne montazowe

Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z normami. Technologia uktadania przewod6éw powinna
zapewni¢ utrzymanie trasy spadkoéw, zgodnie z DP. Dla zapewnienia prawidlowego ulozenia
przewodu zgodnie z projektowang osia, przez punkty osiowo trwale oznakowane na tawach
celowniczych, nalezy przeciagna¢ sznurek lub drut, na ktérym zawieszony jest cigzarek pionu
migdzy dwoma celowniczymi. Wskazane jest uzycie niwelatora laserowego, zapewniajacego
zachowanie poprawnosci kierunkéw i niwelety.

Spadek przewodu nalezy kontrolowac za pomoca niwelatora w odniesieniu do reperéw
stalych, znajdujacych si¢ poza wykopem oraz reperéw pomocniczych, ktére moga stanowi¢ np.
kotki drewniane wbite w dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur na dno wykopu nalezy sprawdzi¢ czy nie maja one widocznych
uszkodzen, powstatych w trakcie transportu i skladowania. Nalezy rowniez starannie rury oczyscic,
zwracajac szczegolna uwage na konce rur. Rury uszkodzone nalezy usunacd.

Rury nalezy opuszcza¢ do wykopu powoli i ostroznie, mechanicznie za pomoca krazkéw,
wielokrazkow lub dzwigow. Niedopuszczalne jest wrzucanie rur do wykopu. Rury cigzkie,
opuszczane mechanicznie, nalezy umieszcza¢ we wlasciwym polozeniu gdy saq podwieszone i
dopiero wtedy zwolni¢ podwieszenie. Opuszczanie odcinkoéw przewodow do wykopu powinno by¢
prowadzone na przygotowanym i wyréwnanym ze spadkiem podtozu.

Kazda rura powinna by¢ utozona w wykopie zgodnie z projektowana osia, spadkiem i
rzedna oraz przylega¢ do podtoza na calej swej dtugos$ci co najmniej ¥4 swego obwodu,
symetrycznie do swej osi. Dla wykonania ztaczy przewodow nalezy wykona¢ w wykopie
odpowiednie gniazda (podkopy), wymiary gniazd nalezy dostosowa¢ do wymiaréw przewodu i
rodzaju ztaczy.

Odchylenie osi utozonego przewodu nie moze przekracza¢ £ 10 mm.

Roznice rzednych utozonego przewodu od ujgtych w DP nie moga przekroczy¢ £5 mm i nie
moga powodowac na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani jego zmniejszenia do zera.
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5.1.6 Montaz przewodow i armatury.

Rury z PE-HD nalezy montowa¢ w temperaturze otoczenia od 0+30°C, jednakze z

uwagi na zmniejszona elastyczno$é, zaleca si¢ montowanie w temp. >+5°C.
Wszystkie polaczenia winny by¢ wykonane tak, by zapewniona byta ich szczelno$¢.
Szczegotowe warunki montazu podajq Producenci rur.
Rury PE-HD nalezy laczy¢ przez zgrzewanie doczotowe lub elektrooporowe. Armatura
kolnierzowa na sieci z PE montowana jest za posrednictwem tulei kotnierzowych, luznych
kotierzy stalowych galwanizowanych.

Zasuwy nalezy mocowac¢ do fundamentow betonowych, skrzynki uliczne posadawia¢ na
krazkach betonowych. Skrzynki zasuw nalezy obrukowac¢ lub obetonowaé w promieniach 0,5m.

Proby szczelnosci, oznakowanie rurociggow .

o Prébe szczelnosci (hydrauliczna) nalezy wykonac i odebra¢ zgodnie z PN-B-10725, PN-
92/M-34503.

o Armaturg zabudowana na rurociagach nalezy oznakowac¢ tabliczkami na murze lub
stupkach stalowych zgodnie z PN-86/B-09700

o Tabliczki znamionowe musza by¢ emaliowane 1 wypalane

o Na zamontowanych rurociagach nalezy trwale oznaczy¢ kierunki przeptywu i media

o Na zamontowanych zasuwach nalezy trwale oznaczy¢ potozenie otworz-zamknij.

Uruchomienie sieci
o Plukanie i dezynfekcja rurociagu. Po uzyskaniu pozytywnych wynikow proby szczelnosci
nalezy przewod poddac ptukaniu, uzywajac w tym celu czystej wody wodociagowe;.
Nastgpnie rurociag nalezy podda¢ dezynfekcji .Proces ten nalezy prowadzi¢ przy uzyciu
wody chlorowej o zawartos$ci czynnego chloru 30g/m3. Woda chlorowa powinna
pozostawacé w rurociagu 48 godzin, a koncowa ilo$¢ chloru pozostatego nie powinna by¢
mniejsza niz 0,5 mg C12/m3.

Po dokonaniu dezynfekcji 1 przeptukaniu sieci powinna by¢ dokonana analiza
bakteriologiczna wody przez Laboratorium Terenowej Stacji Sanitarno-Epidemiologiczne;.

Po dezynfekcji, zachlorowana wodg przed odprowadzeniem do odbiornika nalezy poddac
dechloracji tiosiarczanem sodu przyjmujac 3,5kg tiosiarczanu na kazdy kilogram chloru
pozostatego.

o Napetnienie rurociagéw woda,
Doktadne odpowietrzenie uktadu,
Uruchomienie przeptywu,
Obserwacja pracy sieci przez 72h,
Ewentualne usuniecie usterek.

O O O O

Skrzyzowania

Wzdhuz calej trasy projektowany wodociag krzyzuja sig z istniejacym uzbrojeniem
podziemnym :

e przewodami telekomunikacyjnymi

e kablami elektroenergetycznymi

[

W ramach Robot nalezy wykona¢ ponizsze sieci:
1. Sie¢ wodociagowa z rur PES0 SDR11 PN10:
° srednicy Dz63,40,32mm
2. Wpigcia do istniejacej sieci wodociagowej Dz110 PE
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3. Montaz armatury
4. Montaz studni wodomierzowej i poboru wody

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

Kontroli jakos$ci wykonanych Robot nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie z DP 1 warunkami
technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
- zgodnos$¢ z DP,
- zgodno$¢ z wymaganiami norm,
- ulozenie przewodow:
- gleboko$¢ utozenia,
- podtoze pod utozonym przewodem,
- odchylenie osi przewodu,
- odchylenie spadku,
- zmiany kierunkow przewodow
- kontrola potaczen przewodow,
- kontrola szczelnosci przewodu,
- prawidtowe zamontowanie uzbrojenia,
- wykonanie odpowiedniego zaggszczenia podsypek i obsypek,
- kontrola oznakowania rurociagow.

Realizacja kontroli jako$ci na budowie powinna odbywac si¢ w postaci kontroli biezacej lub
odbioru, dokonywanego przy udziale Inspektora Nadzoru, komisyjnie, z obowiazkiem sporzadzenia
odpowiedniego protokotu i wniesienia wpisu do Dziennika Budowy.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci, obejmujacej prawidlowos¢ i
poprawnos¢ wykonania. Oceny prawidtowosci wykonania nalezy wykonywac na podstawie
wynikow przeprowadzonych bezposrednio pomiarow lub na podstawie dokumentu, zawierajacego
wyniki wczesniej zrealizowanych pomiarow.

Poprawno$¢ wykonania jednej czynnos$ci montazowej nalezy uznac¢ za osiagnigta, jesli
wykonanie przebiega zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z zasadami sztuki
montazowej oraz z wymaganiami warunkoéw technicznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca winien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru . Wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosownych materialow i urzadzen, ze spetniaja one wymagane normami warunki
techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST — 00.00 ,,Wymagania
Ogolne”.
Jednostkami obmiaru sa:
m: ulozenie projektowanych przewoddw, rur ochronnych — na podstawie DP i pomiaru w
terenie,
szt.: montaz armatury na podstawie pomiardw w terenie 1 DP,

m’:  podsypki, obsypki, rurociagéw — na podstawie DP i pomiaru w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST — 00.00 ,,Wymagania
Ogdlne”.
Odbidr przewoddéw wodociagowych nalezy prowadzi¢ zgodnie z norma PN-B-10725
»Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania”.

Elementy podlegajace odbiorowi:
- potaczenia zgrzewane, kotnierzowe
- proba cisnienia,

Przy odbiorze winny by¢ dostarczone n/w dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z wszelkimi naniesionymi zmianami i uzupetnieniami, wyniktymi w
trakcie wykonywania robot oraz schematy w¢ztow z domiarami do punktow statych,

- Dokumenty uzasadniajace wprowadzone zmiany jw.,

- Dokumenty dotyczace jakosci wprowadzonych materiatow,

- Protokoty czg$ciowych odbioréw poszczegdlnych faz robot,

- Protokoty badan radiologicznych — karty zgrzewu,

- Protokotly przeprowadzonego badania catosci przewodu,

- Protokoty przeprowadzenia ptukan i dezynfekcji, tacznie z wynikami analiz fizykochemicznych i
bakteriologicznych,

- Swiadectwa jako$ci wydane przez producentéw materiatow,

- Inwentaryzacja geodezyjna przewodow 1 obiektow z aktualizacja mapy zasadniczej, wykonana
przez uprawnionego geodetg.

Odbidr koncowy nalezy przeprowadzi¢ sprawdzajac zgodno$¢ wykonania z DP, zapisami w
Dzienniku Budowy i ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych”.

W szczegolnosci nalezy zwrdci¢ uwage na:

1) szczelno$¢ przewodow,

2) spadek rurociagow

3) staranno$¢ wykonania posadowienia przewodow i obrobki w strefie rury wraz z zasypka wykopu
Z wymaganym stopniem zaggszczenia,

4) protokoty z odbioréw czegsciowych,

5) protokoty z przeprowadzonego plukania i dezynfekcji, tacznie z wynikami analiz

fizykochemicznych i bakteriologicznych,
6) protokoly przeprowadzonego badania catosci przewodu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady podstawy platnosci ujgto w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Platnos¢ za:

m - wykonanego rurociagu, zgodnie z Dokumentacja projektowa, obmiarem robot, atestami
producentéw oraz ocena jakosci wykonania robot

szt. — zamontowania studzienki kanalizacyjne;j;

szt. — zamontowanej ksztattki

Podstawa ptatno$ci wg zawartej umowy.
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10.PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

Wykonawca obowiazany jest przestrzegac¢ przepisoOw i norm dotyczacych wykonywanych

Robot.
Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, w zgodzie z Polskimi Normami (PN)

oraz normami zharmonizowanymi UE tj. PN-EN.

Normy i przepisy ogolne

Ustawa z 7 lipca 1994r. Prawo budowlane z nowelizacja z 22 sierpnia 1997r. (Dz.U. Nr 88),

Warunki Techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych (Arkady 1990),

Prawo ochrony §rodowiska z 27.04.2001r. ( Dz. U. Nr 100 poz. 1086).

Normy i przepisy dotyczace robdt ziemnych

PN-74/B-04452 - Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-044811 - Grunty budowlane . Badanie probek gruntu.

BN-77/89671-12 - Oznaczenie wspolczynnika zaggszczenia gruntu.

PN-86/B-02480 — Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-68/B-06050 — Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

BN-62/8836-01 — Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewodow wodociagowych 1
kanalizacyjnych . Warunki techniczne wykonania.

BN-83/8836-02 — Przewody podziemne . Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-10736:1999 — Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociagowych 1
kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania.

PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowienie.

BN-66/6774-01 - Zwir i pospoika.

PN-B-06050 — Geotechnika. Roboty ziemne.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Czes¢ Il — instalacje
sanitarne i przemystowe.

BN-62/8836-02 — Wykopy otwarte pod przewody wodociagowe i kanalizacyjne. Warunki
techniczne wykonania.

BN-83/8836-02 — Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociqgow z PE — wydana przez Producenta rur,

Normy i przepisy dotyczace rurociggow

PN-B-01700:1999 — Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sieci zewngtrzna. Oznaczenia

graficzne.
PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania
PN-B-10715 Wodociagi. Szczelnos¢ przewodow. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.
PN-B-09700 — Tablice orientacyjne dla oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociagowych”.

Kolorystyke przewodow nalezy zrealizowa¢ zgodnie z norma: PN-N-01270.

Nalezy rowniez uwzgledni¢ zalecenia zawarte w ,, Wymaganiach BHP w projektowaniu, rozruchu i
eksploatacji obiektow i urzqdzen wodno-sciekowych w gospodarce komunalnej” (CTK WARSZAWA
1989 1.).
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1  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwigzanych z uktadaniem sieci kanalizacji sanitarnej — przytacza i sieci wewngtrznej
w ramach inwestycji pn.” PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU”
Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu Robdt wymienionych w p-keie 1.1.

1.2 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna ST-06.01 wg Wspodlnego
Stownika Zamowien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia.)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot i wszystkich
czynnosci zwiazanych z:

» Uktadaniem kanatow .
> Montazem studzienek .

1.2.1 Klasyfikacja robot budowlanych objetych ST-05.00

45000000-7 — Roboty budowlane

45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych,

45231100-6 — Ogolne roboty budowlane zwiazane z budowa rurociagow

45231110-9 — Ktadzenie rurociagdéw

45231113-0 — Poziomowanie rurociaggow

45231300-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdéw i rurociagéw do
odprowadzania $ciekow

45232410-9 — Roboty w zakresie kanalizacji §ciekowe;j

45232411-6 — Rurociagi wody Sciekowej

45232420-2 — Roboty w zakresie §ciekow

45232440-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw do odprowadzania
Sciekow

45500000-2 — Wynajem maszyn i urzadzen wraz z obsluga operatorska do prowadzenia
rob6t z zakresu budownictwa oraz Inspektor Nadzoruii wodnej i ladowej

74000000-9 — Ustugi profesjonalne w zakresie architektury, Inspektor Nadzoruii, budowy , prawa,
ksiggowosci oraz inne
74313130-6 Uslugi technicznego nadzoru budowlanego

1.3  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢séci ST — 00.00 ,, Wymagania ogo6lne”.
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Elementy studzienek:

e Komora robocza — zasadnicza czg$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych . Wysokos$¢ komory roboczej , jest to odlegto$¢ pomigdzy rzedna dolnej
powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki a rzedna spocznika lub
studzienki.

e Plyta przykrycia studzienki — ptyta przykrywajaca komore¢ lub studzienke.

e Wiaz kanalowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek rewizyjnych
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

e Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta, a §ciana
komory robocze;.

e Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki , przeznaczony do przeptywu w nim
Sciekow .

1.4 Ogdblne wymagania
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z DP,
ST, obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona Roboty zgodnie z poleceniami

Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogdlne” p-kt 1.5 .

2 MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiaty uzyte do budowy winny spetnia¢ warunki okreslone w stosownych normach
Przedmiotowych, a w przypadku braku normy winny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.

2.2 Rodzaje materiatow
2.2.1 Kanaty

Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
e rury kielichowe grawitacyjne z PVC DZ160 SN8

2.2.2 Studzienki kanalizacyjne.

Studzienki kanalizacji sanitarnej DN 1000 mm :

Cechy techniczne oferowanych studzienek prefabrykowanych typu BS :

e clementy studni:
- dno studzienki zelbetowe DN 1000 mm,
- kregi zelbetowe DN 1000 mm,
- zwezka redukcyjna zelbetowa DN 1000/625 mm,
- ptyta pokrywowa
- pierscien dystansowy betonowy DN 625 mm,
- wlaz zeliwny kanatowy klasy D400 DN600 mm z wypehieniem betonowym,
niewentylowany
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e clementy studni wykonane z betonu B-45 wodoszczelnosci W8 matonasiakliwego o
nw<4% 1 mrozoodpornego F-50,

e studzienki taczone na uszczelki , fabrycznie zabezpieczone wewngtrznie i zewngtrznie
przeciwwilgociowo,

e w studzienkach fabrycznie osadzone stopnie ztazowe z pretow stalowych @30 mm w
otulinie z tworzywa sztucznego, w uktadzie drabinkowym co maks. 30 cm, szerokosci
30 cm i glebokosci 15 cm,

e w studzienkach fabrycznie osadzone:
- krééee dla rur z PVC Dz160 .

2.2.3 Materiaty pozostate.

1. w przypadku skrzyzowania z kablami energetycznymi i teletechnicznymi, na kable natozy¢
rury ostonowe dwudzielne AROTA typ PS o $rednicy min. 110 mm ,

2. posadowienie kanaléw na podsypce gr.15 cm z piasku zaggszczonego. Zaggszczenie:
ubijanie gruntu recznie lub lekkim sprz¢tem mechanicznym,

1. - w strefie zalegania gruntow piaszczystych podsypke wykonac¢ z gruntu
rodzimego, w razie przegl¢bienia wykopu stosowac warstwg wyrownawcza
gr. 10 cm,

ii. - w strefie zalegania gruntow migkkoplastycznych podbudowe wzmocnic¢
tawa zwirowa gr. 20 cm ze zwiru sortowanego i ptukanego o granulacji 8/12
mm z zaggszczeniem,
iii. - w razie stwierdzenia wlasnosci pecznienia pod wptywem zawilgocenia
podbudowe wzmocni¢ fawa zwirowa gr. 20 cm ze zwiru sortowanego i
ptukanego o granulacji 8/12mm z zaggszczeniem i1 z geowldkning filtracyjna,
3. obsypke i zasypke kanatéw wykonaé z gruntu piaszczystego, rodzimego lub dowozonego,
zaggszczonego,
4. posadowienie studzienek na podsypce gr.15 cm z piasku zaggszczonego ( zwiru) i ptycie
betonowej o grubosci 10cm.

3  SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprze¢t uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom
zawartym w ST lub Projekcie Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Kontraktem (Umowa).

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzywania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzywania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Roboty prowadzone i zwigzane z prowadzeniem sieci beda prowadzone r¢cznie 1 przy

uzyciu nastgpujacych urzadzen i narzedzi:

- Szlifierki katowe,

- Zaggszczarka do gruntu,

- Sprzet do proby szczelnosci,

- Zuraw samochodowy,

- Agregat pradotworczy,

- Koparki,

- Réwniarki,

- Spycharki,

- Ubijakow recznych,

- mioty mechaniczne,

- innego sprzetu mechanicznego.

Zastosowany sprzet powinien by¢ zgodny z podanym w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru.

4 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

Wybor srodkéw transportu oraz metod srodkdéw transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu, jego objgtosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odlegto$ci transportu.
Wydajnos¢ srodkow transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
uzywanego do wykonywania wykopow.

Do transportu materiatéw stosowane beda n/w §rodki transportu:
- Samochod skrzyniowy,
- Samochodd dostawczy,
- Samochod dtuzycowy,
- Samochod samowyladowczy.

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw.
Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem, rury nalezy przewozié
zgodnie z instrukcja Producenta.

Wytadunek materialdéw musi odbywacé si¢ z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci,
uniemozliwiajacych ich uszkodzenie. Transport winien by¢ jak w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru, rury nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja Producenta.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zarys metodologii Robot i ich
Harmonogram, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana sie¢. Zwrdci on
szczegdlna uwage na wpigcia do istniejacych, ezynnych sieci i na ustalenie kolejnosci
wykonywania poszczego6lnych prac i czynno$ci w tych warunkach. Przed wykonaniem wpigé
Wykonawca skoordynuje ich przebieg i wykonanie wpie¢ z zainteresowanymi stronami.

Inwestycja : PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ST-11.0 Roboty montazowe sieci kanalizacyjnej
Str. 147

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawceg na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow
robdt beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Umowie, dokumentacji projektowej i ST, a
takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.1.1 Zasady wykonywania poszczegolnych rodzajow robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami.

Przed przystapieniem do robot nalezy bezwzglednie powiadomi¢ uzytkownikow sieci innego
uzbrojenia, z ktérymi budowana sie¢ kanalizacyjna moze kolidowa¢ (zgodnie z warunkami
zataczonych uzgodnien).

Tras¢ kanalow nalezy wytyczy¢ zgodnie z planami zagospodarowania terenu, wytyczenia
osi kanatu w terenie powinna dokona¢ stuzba geodezyjna.

Projektowane kanaty nalezy utozy¢ zgodnie z warunkami posadowienia ujgtymi w
projekcie; w miejscach kolizji z istniejacym uzbrojeniem roboty nalezy prowadzi¢ recznie.
Szczegoty oznakowania, zabezpieczenia i termindw robot przy kolizjach z uzbrojeniem — ustali¢ z
zainteresowanymi jednostkami, w nawiazaniu do warunkow przedstawionych w zataczonych do
projektu uzgodnieniach.

5.1.2 Roboty przygotowawcze

Projektowana o$ kanatu winna by¢ wyznaczona w terenie przez uprawnionego geodetg.
Os$ 1 dno kanatu nalezy wyznaczy¢ w terenie w sposob trwaty 1 widoczny, z zatozeniem ciagu
reperow roboczych. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw.
Kotkoéw osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zalamaniu trasy, a na
odcinkach prostych co 30+50 m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3
punkty. Koftki ,,§wiadki” wbija si¢ po dwdch stronach wykopu tak, by istniata mozliwos¢
odtwarzania jego osi podczas prowadzenia Robdt. W terenie zabudowanym repery robocze mozna
osadzi¢ w $cianach budynkéw w postaci hakoéw lub bolcow, o ile brak jest innych mozliwosci. Ciag
reperdéw roboczych nalezy nawiaza¢ do reperdw panstwowych.

5.1.3 Uktadanie kanatow

Sieci uktadane w ziemi winny mie¢ podtoze naturalne, stanowiacy nienaruszony rodzimy
grunt sypki, naturalnej wilgotnosci o wytrzymatosci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480, dajacy
si¢ wyprofilowa¢ wg ksztattu spodu przewodu ( w celu zapewnienia jego oparcia na dnie wzdtuz
dtugosci na % obwodu), nie wykazujace zagrozenia korozyjnego. Grubosci warstwy
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zabezpieczajacej naturalne podtoze przed naruszeniem struktury gruntu powinny wynosi¢ 0,10 m.
Odchylenie grubosci warstwy nie moze przekracza¢ = 3 cm. Zdjgcie tej warstwy winno by¢
wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodu.
Uwaga: na rysunkach szczegdtowych profili projektowanych sieci podano przyktadowy sposob
uktadania przewodow, z zastosowaniem podsypki, jednakze nalezy kazdorazowo stosowac si¢ do
»Instrukeji montazowej” Producenta rur.

Przed zasypaniem przewodow, po ich zmontowaniu, nalezy dokona¢ pomiaru
geodezyjnego.

5.1.4 Zasypka i zageszczenie gruntu

Przed zasypaniem dna wykopu nalezy go osuszy¢ i oczy$ci¢ z zanieczyszczen pozostatych
po montazu kanatu. Uzyty materiat i sposob zasypania kanatu powinien by¢ zgodny z ,,Instrukcja
montazowa” producenta rur i nie powinien powodowac uszkodzenia potozonego kanatu, jego
izolacji 1 obiektow na sieci. Najistotniejsze jest zaggszczenie 1 podbijanie gruntu w tzw.
pachwinach kanatu.

5.1.5 Roboty instalacyjne montazowe

Kanaly nalezy uktada¢ zgodnie z normami. Technologia uktadania kanatéw powinna
zapewni¢ utrzymanie trasy spadkow, zgodnie z DP. Dla zapewnienia prawidlowego utozenia
kanatu zgodnie z projektowana osia, przez punkty osiowo trwale oznakowane na fawach
celowniczych, nalezy przeciagna¢ sznurek lub drut, na ktorym zawieszony jest ci¢zarek pionu
migdzy dwoma celowniczymi. Wskazane jest uzycie niwelatora laserowego, zapewniajacego
zachowanie poprawnosci kierunkow i niwelety.

Spadek kanatu nalezy kontrolowaé za pomoca niwelatora w odniesieniu do reperéw statych,
znajdujacych si¢ poza wykopem oraz reperéw pomocniczych, ktére moga stanowi¢ np. kotki
drewniane wbite w dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur na dno wykopu nalezy sprawdzi¢ czy nie maja one widocznych
uszkodzen, powstatych w trakcie transportu i sktadowania. Nalezy rdwniez starannie rury oczyscic,
zwracajac szczegbdlna uwagg na konce rur. Rury uszkodzone nalezy usuna¢.

Rury nalezy opuszcza¢ do wykopu powoli 1 ostroznie, mechanicznie za pomoca krazkow,
wielokrazkéw lub dzwigoéw. Niedopuszczalne jest wrzucanie rur do wykopu. Rury cigzkie,
opuszczane mechanicznie, nalezy umieszcza¢ we wlasciwym potozeniu, gdy sa podwieszone i
dopiero wtedy zwolni¢ podwieszenie. Opuszczanie odcinkdéw przewodow do wykopu powinno by¢
prowadzone na przygotowanym i wyrownanym ze spadkiem podtozu.

Kazda rura powinna by¢ utozona w wykopie zgodnie z projektowana osia, spadkiem i
rzedna oraz przylega¢ do podtoza na calej swej dtugosci, co najmniej 4 swego obwodu,
symetrycznie do swej osi. Dla wykonania ztaczy przewodow nalezy wykonaé¢ w wykopie
odpowiednie gniazda (podkopy), wymiary gniazd nalezy dostosowa¢ do wymiarow przewodu 1
rodzaju zlaczy.

Odchylenie osi utozonego przewodu nie moze przekracza¢ + 10 mm.

Réznice rzednych utozonego kanatu od ujgtych w DP nie moga przekroczy¢ £5 mm i nie
moga powodowaé na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani jego zmniejszenia do zera.

5.1.6 Proby szczelnosci,
Probg szczelnosci (hydrauliczna) nalezy wykonac i odebra¢ zgodnie z PN-92/B-10735.
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5.1.7 Uruchomienie sieci

Uruchomienie sieci moze nastapic¢ po: zamontowaniu wszystkich elementow sieci.
doktadnym oczyszczeniu wngtrza kanaléw i wykonaniu préby szczelno$ci, przy zapewnieniu
wlaczenia do istniejacych, ezynnych sieci.

5.1.8 Technologia posadowienia projektowanych przewodow

Zaprojektowano posadowienie przewodow w zaleznosci od rozpoznanych warunkow
geologicznych terenu inwestycji.
Nalezy przewidzie¢ podsypke z piasku o wysokosci 10 oraz obsypke do wysokosci 30cm
ponad wierzch rury. Zaggszczanie : ubijanie gruntu r¢czne lub lekkim sprzgtem mechanicznym.
Posadowienie studzienek typu BS na podsypce gr.15 cm z piasku zaggszczonego (zwiru) 1
ptycie betonowej gr. 10cm.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

Kontroli jakos$ci wykonanych Robot nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie z DP 1 warunkami
technicznymi.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:

- zgodno$¢ z DP,
- zgodno$¢ z wymaganiami norm,
- utozenie kanatow:
glebokos¢ utozenia,
podtoze pod utozonym kanatem,
obsypka i zasypka kanatu
odchylenie osi kanatu,
odchylenie spadku,
zmiany kierunkéw kanatow,
- kontrola potaczen kanatow,
- kontrola szczelnosci kanatu,
- kontrola posadowienia studzienek,
- kontrola prawidtowego zamontowanie studzienek,
- wykonanie odpowiedniego zaggszczenia podsypek i obsypek,

Realizacja kontroli jako$ci na budowie powinna odbywac si¢ w postaci kontroli biezacej lub
odbioru, dokonywanego przy udziale Inspektora Nadzoru, komisyjnie, z obowiazkiem sporzadzenia
odpowiedniego protokotu i wniesienia wpisu do Dziennika Budowy.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci, obejmujacej prawidlowos¢ i
poprawnos¢ wykonania. Oceny prawidtowosci wykonania nalezy wykonywac na podstawie
wynikow przeprowadzonych bezposrednio pomiarow lub na podstawie dokumentu, zawierajacego
wyniki wczesniej zrealizowanych pomiarow.

Poprawno$¢ wykonania jednej czynnosci montazowej nalezy uznac¢ za osiagnigta, jesli
wykonanie przebiega zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z zasadami sztuki
montazowej oraz z wymaganiami warunkoéw technicznych wykonania i odbioru robot.
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Wykonawca winien przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru Wszystkie proby 1 atesty gwarancji
producenta dla stosownych materiatléw i urzadzen, ze spelniaja one wymagane normami warunki
techniczne.

7 OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST — 00.00 ,,Wymagania
Ogdlne”.
Jednostkami obmiaru sa:
m: ulozenie projektowanych kanalow, rur ochronnych — na podstawie DP i pomiaru w terenie,
szt.: montaz studzienek na podstawie pomiaréw w terenie i DP,
m’:  podsypki, obsypki, kanatéw — na podstawie DP i pomiaru w terenie.

8 ODBIOR ROBOT
Odbidr sieci kanalizacyjnej nalezy prowadzi¢ zgodnie z norma PN-92/B-10735 ,,Przewody
kanalizacyjne. Wymagania i1 badania przy odbiorze”.

Elementy podlegajace odbiorowi:
- polaczenia kielichowe,
- posadowienie kanatow i studzienek, obrobka w strefie rury wraz z zasypka wykopu z wymaganym
stopniem zaggszczenia,
- spadek kanatow,
- osadzenie wtazéw i pokryw,
- proba ci$nienia.

Przy odbiorze winny by¢ dostarczone n/w dokumenty:

- Dokumentacja Projektowa z wszelkimi naniesionymi zmianami i uzupeknieniami, wyniktymi w
trakcie wykonywania robot

- Dokumenty uzasadniajace wprowadzone zmiany jw.,

- Dokumenty dotyczace jako$ci wprowadzonych materiatow,

- Protokoty czg$ciowych odbioréw poszczegdlnych faz robot,

- Protokoty przeprowadzonego badania catosci przewodu,

- Swiadectwa jako$ci wydane przez producentéw materiatow,

- Inwentaryzacja geodezyjna przewoddw i obiektéw z aktualizacja mapy zasadniczej, wykonana
przez uprawnionego geodete.

Odbidr koncowy nalezy przeprowadzi¢ sprawdzajac zgodno$¢ wykonania z DP, zapisami w
Dzienniku Budowy i ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych”.

W szczegolnosci nalezy zwrdci¢ uwage na:

1) szczelnos¢ kanaldéw i studzienek,

2) spadek kanatow,

3) staranno$¢ wykonania posadowienia kanatow i obrobki w strefie rury wraz z zasypka wykopu z
wymaganym stopniem zaggszczenia,

4) protokoty z odbioréw czesciowych,

5) protokoty przeprowadzonego badania catosci przewodu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady podstawy platnosci ujgto w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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Ptatno$¢ za:

m - wykonanego kanatu, zgodnie z Dokumentacjq projektowa, obmiarem robot, atestami
producentéw oraz ocena jakos$ci wykonania robot

szt. — zamontowania studzienki kanalizacyjne;j;

szt. — zamontowanej ksztattki

Podstawa ptatnosci wg zawartej umowy.

10 PRZEPISY | NORMY ZWIAZANE

Wykonawca obowiazany jest przestrzega¢ przepisow i norm dotyczacych wykonywanych
Robot.

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
oraz normami zharmonizowanymi UE tj. PN-EN.

10.1 Normy i przepisy ogéine
o Ustawa z 7 lipca 1994r. Prawo budowlane z nowelizacja z 22 sierpnia 1997r. (Dz.U. Nr 88),

e Warunki Techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (Arkady 1990),
e Prawo ochrony $rodowiska z 27.04.2001r. ( Dz. U. Nr 100 poz. 1086).

10.2 Normy i przepisy dotyczace kanatéw

e PN -81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli”.

e PN-68/B-06050 - ,,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i
badania

e przy odbiorze”.

e PN-B-10736:1999 — Roboty ziemne- Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociagowych i
kanalizacyjnych — Warunki techniczne.

e PN-92/10729:1999 -, ,Studzienki kanalizacyjne”

e PN-B-01700:1999 — ,, Wodociagi i kanalizacja — Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna — Oznaczenia

graficzne

e Instrukcja montazowa uktadania w gruncie kanatow z kamionki - wydana przez Producenta
rur

e  Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociagéw z PE” - wydana przez Producenta
rur

e Instrukcja montowania i stosowania studni kanalizacyjnych producenta studzienek.
e Nalezy rowniez uwzgledni¢ zalecenia zawarte w ,, Wymaganiach BHP w projektowaniu,

rozruchu i eksploatacji obiektow i urzqdzen wodno-sciekowych w gospodarce komunalnej”
(CTK WARSZAWA 1989 1.).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST —12.0

ROBOTY MONTAZOWE
INSTALACJI WOD-KAN.
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1  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem instalacji wod-kan wewnatrz hangaru w ramach
inwestycji pn.” PRZYSTAN RZECZNA W BRZEGU”
Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu Robot wymienionych w p-kcie 1.1.

1.2 Zakres robo6t objetych Specyfikacjq Techniczna ST-12.0 wg Wspdlnego
Stownika Zaméwien (zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudhnia.)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot 1 wszystkich
czynnos$ci zwigzanych z:

» Montazem rurociagow i kanatow
» Montaz ksztattek
» Montaz armatury .

1.2.1 Klasyfikacja robot budowlanych objetych ST-12.00

CPV 45332200-5- instalacje wod-kan

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami w
obowiazujacych odpowiednich Polskich Normach oraz w cz¢éci ST — 00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Instalacja wodociagowa - Instalacje wodociagowa stanowi uklady potaczonych przewodow,
armatury i1 urzadzen, stuzace do zaopatrywania budynku w zimna i ciepla wodg, spetniajaca
wymagania jakosciowe okreslone w przepisach odregbnych dotyczacych warunkow, jakim powinna
odpowiada¢ woda do spozycia przez ludzi.

Woda do spozycia przez ludzi - Woda spetniajaca wymagania jakosciowe okreslone w
rozporzadzeniu

Instalacja wodociagowa wody zimnej - Instalacja zimnej wody doprowadzanej z sieci
wodociagowej rozpoczyna si¢ bezposrednio za zestawem wodomierza gldéwnego, a instalacja
zimnej wody pochodzacej z wlasnego ujecia (studni) - od urzadzenia, za pomoca ktdrego jest
pobierana woda z tego ujgcia

Cisnienie robocze instalacji, prop. (lub p oper) - Obliczeniowe (projektowe) cisnienie pracy instalacji
przewidziane w dokumentacji projektowej, ktore dla zachowania zaktadanej trwatosci instalacji nie
moze by¢ przekroczone w zadnym jej punkcie.

Cisnienie dopuszczalne instalacji - Najwyzsza warto$¢ ci$nienia statycznego wody w najnizszym
punkcie instalacji.

CiSnienie probne, Pprspne - CiSnienie w najnizszym punkcie instalacji, przy ktorym dokonywane jest
badanie jej szczelnoSci.
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Cisnienie robocze instalacji, pron (Iub poper) - Obliczeniowe (projektowe) cienienie pracy
instalacji przewidziane w dokumentacji projektowej, ktére dla zachowania zaktadanej trwatosci
instalacji nie moze by¢ przekroczone w zadnym jej punkcie.

Cisnienie dopuszczalne instalacji. - Najwyzsza warto$¢ ci$nienia statycznego wody w najnizszym
punkcie instalacji.

Ci$nienie prébne - Ci$nienie w najnizszym punkcie instalacji, przy ktérym dokonywane jest
badanie jej szczelnosci.

Cisnienie nominalne PN - Cis$nienie charakteryzujace wymiary i wytrzymatos$¢ elementu
instalacji w temperaturze odniesienia rownej 20 °C.

Srednica nominalna DN lub d,,_ Srednica, ktora jest dogodnie zaokraglona liczba, w przyblizeniu
rowna $rednicy rzeczywistej ( dla rur-§rednicy zewngtrznej, dla kielichow i ksztattek — srednicy
wewngtrznej) wyrazonej w milimetrach.

Temperatura robocza t.o, (lub t,,..) -Obliczeniowa (projektowa) temperatura pracy instalacji
przewidziana w dokumentacji projektowej, ktora dla zachowania zaktadanej trwato$ci instalacji nie
moze by¢ przekroczona w zadnym jej punkcie.

Temperatura robocza instalacji wody zimnej wynosi 20 °C, a instalacji wody cieptej 60 °C.

Nominalna grubos¢ Scianki rury (e,) - Grubos¢ $cianki, ktora jest dogodnie zaokraglona, liczba,
w przyblizeniu rOwna rzeczywistej grubos$ci $cianki rury wyrazonej w milimetrach.

Szereg rur (S) - dla rur z tworzywa sztucznego - Liczbowe oznaczenie szeregu rur, ktore jest
bezwymiarowa, zaokraglona liczba zwiazana z geometria rur. Jest on wyrazony zaleznoscia:
S =dy-e./2e, (1)

gdzie:
d- - $rednica nominalna zewnetrzna,
e - nominalna grubos$¢ Scianki.

Znormalizowany wspolczynnik wymiarow (SDR) - dla rur z tworzywa sztucznego - Liczbowe
oznaczenie szeregu rur, ktore jest zaokraglona liczba w przyblizeniu réwna stosunkowi nominalne;j
srednicy do nominalnej grubosci $cianki.
SDR =d, /e,
gdzie oznaczenia jak we wzorze (1).
UWAGA: relacja migdzy S 1 SDR jest nastgpujaca:

SDR =2S+1

Temperatura awaryjna, t, (lub ta,) - dla instalacji wykonanej z przewodow z tworzywa
sztucznego - Najwyzsza dopuszczalna temperatura czynnika przekraczajaca temperaturg robocza,
jaka moze wystapi¢ w czasie pracy instalacji w ktorej nastapito uszkodzenie systemu sterujacego i
zabezpieczajacego instalacjg, ktora dla zachowania zakltadanej trwatosci instalacji nie moze by¢
przekroczona w zadnym jej punkcie.

Trwalos¢ instalacji - wykonanej z przewodéw z tworzywa sztucznego - Dla przewodow z
tworzyw sztucznych zalezno$¢ zakladanej trwatosci instalacji od ci$nienia i temperatury podano w
ZAT - Zaleceniach do udzielania aprobat technicznych (patrz p. 2 WTWiO). Przyjmuje si¢ ja przy
zatozeniu 50-letniego okresu eksploatacji instalacji, z uwzglednieniem sum czaséw pracy w
temperaturach o okreslonych wartosciach. Temperatura awaryjna instalacji wykonanej z przewodow
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z tworzywa sztucznego moze wystepowac sumarycznie przez 100 godzin w czasie 50-letniego
okresu eksploatacji instalacji, przy czym jednorazowy czas temperatury awaryjnej nie moze
przekroczy¢ trzech godzin. Dluzsze okresy wystgpowania temperatury awaryjnej moga spowodowac
ograniczenie trwatosci instalacji wykonanej z przewodow z tworzywa sztucznego.

1.4 Ogdlne wymagania

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z DP,
ST, obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona Roboty zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” p-kt 1.5 .

2 MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiaty uzyte do budowy winny spetnia¢ warunki okre§lone w stosownych normach
Przedmiotowych, a w przypadku braku normy winny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.

2.2  Odbiér materiatow na budowie

Materiaty takie jak rur , zawory, urzadzenia sanitarne — umywalki, ptuczki, ustgpy, baterie,
nalezy dostarczy¢ na budowe ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego, atestami.
Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi Wytworcey. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny stanu technicznego materiatow.
W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jako$¢
wykonywanych robot, materiaty nalezy przed wbudowaniem podda¢ badaniom sprawdzajacym
okreslonym przez Inspektora Nadzoru.

2.3 Skftadowanie materiatow na budowie

Rury do wody, rury do kanalizacji, baterie, umywalki, pluczki zbiorniczkowe, muszle
klozetowe, zawory kulowe, izolacje do rur nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniu zamknigtym.

Materiafy stosowane przy wykonywaniu instalacji wody zimnej.
e Do budowy instalacji wody zimnej 1 cieptej stosowac rury z polietylenu sieciowanego
e PE-X/AL, PE-RT taczonych za pomoca zlaczek potaczenie z armatura odcinajaca przez
skrecanie.

2.4 Materialy stosowane przy wykonywaniu instalacji kanalizacji sanitarnej

Do budowy kanalizacji sanitarnej przyjgto rury z PVC wg. PN-80/C-89205,EN1329 lub PP-
B wg. EN-1451 szeregu S16 taczone na wcisk za pomoca ksztattek kanalizacyjnych szeregi S14 z
uszczelnieniem uszczelka gumowa. Przyjeto Srednice rur : ¢$32,50,75,110,160mm
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2.5 Armatura odcinajaca
Zawory kulowe o polaczeniu gwintowanym o $rednicy ¢10,15,20mm.

2.6 Armatura — baterie

Przyjeto baterie montowane na urzadzeniach — stojace chromowane z mieszaczem
montowanym w glowicy.

2.7 Urzadzenia

Przyjeto wyposazenie w urzadzenia sanitarne :

- umywalki - ceramiczne

- ustgpy — ceramiczne

- phuczka zbiorniczkowa z tworzywa sztucznego

2.8 Izolacja rur

Do izolowania rur zastosowaé pianke typu Thermaflex FRZ grubosci 25mm i
Thermacompact S o grubosci 6 mm

2.9 Wszystkie materialy

Powinny posiada¢ wymagane odrgbnymi przepisami aprobaty techniczne, atesty i badania.
Wykonawca przedtozy je do akceptacji Kierownikowi Projektu przed sprowadzeniem materiatéw
na plac budowy.

Materialy nie posiadajace niezbednych zaswiadczen i badan lub nie odpowiadajace wymogom
okreslonym w aprobatach technicznych nie moga by¢ wbudowane i powinny by¢ usunigte z
placu budowy na koszt wykonawcy.

3  SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom
zawartym w ST lub Projekcie Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Kontraktem (Umowa).

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzywania.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzywania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

3.2 Do prac montazowych mozna uzy¢ nastepujacego sprzetu:

nozyce do rur w zakresie $rednic ¢16-20mm
obcinaki do rur w zakresie §rednic $25-50mm,
milot do kucia,,

urzadzenia do kalibrowania i fazowania rur,
zaciskarka do rur reczna lub mechaniczna
sprzet pomocniczy do montazu rur,

Zastosowany sprzet powinien by¢ zgodny z podanym w ST lub inny, zatwierdzony przez
Inspektora Nadzoru.

4 TRANSPORT

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Wybdr srodkéw transportu oraz metod srodkdéw transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu, jego objgtosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzegtu
uzywanego do wykonywania wykopow.

Materiaty powinny by¢ przewozone w sposéb zgodny z instrukcja producenta. Mozna uzy¢
dowolnego $rodka transportu spetniajacego wymagania okre$lone przez producenta.

Materiat nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ oraz uktada¢ w warstwach
wedhug wytycznych producenta oraz w zaleznos$ci od $rodka transportu i wytrzymatosci
palety.

Wytadunek materiatow musi odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci,

uniemozliwiajacych ich uszkodzenie. Transport winien by¢ jak w ST lub inny, zatwierdzony przez

Inspektora Nadzoru, rury nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja Producenta.

WYKONANIE ROBOT

5
5.1 Zakres robét przy wykonywaniu instalacji wod - kan

montaz instalacji wody zimnej z rur PE-X/AL lub PE-RT,

montaz zaworéw odcinajacych kulowych ,

montaz urzadzen sanitarnych , umywalek, ustgpow

montaz baterii umywalkowych, wannowych, zlewozmywakowych
montaz instalacji kanalizacji sanitarnej z rur PP-B, lub PVC
wykonanie proby szczelnosci zgodnie z PN-B-02413,

izolacja termiczna pianka Termaflex FRZ, Termacompact S
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie zgodnosci wykonanych robdt z dokumentacja techniczna i wskazaniami ST.
Badanie materialow uzytych do budowy na podstawie atestow producentéw, poréwnanie ich cech z
normami przedmiotowymi, ogledziny zewngtrzne.

Kontrola w zakresie budowy :

Sposob badan przeprowadzanych dla poszczegolnych robot lub ich fragmentéw musi doktadnie
odpowiada¢ wymaganiom podanym w warunkach technicznych wykonania i odbioru instalacji
wodociagowych zeszyt nr 7.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru dla poszczegolnych elementdéw sa:
Rury do wody zimnej - metr (m),

Rury do kanalizacji sanitarnej — metr (m)

Urzadzenia sanitarne i zawory - komplet (kpl.),
Izolacja — metr (m)

8 ODBIOR ROBOT

Roboty objete ST-12.0 odbiera Kierownik Projektu na podstawie przedstawionych przez
Wykonawcg szkicow i protokotéw wg zasad okreslonych w ST- 00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Odbioér wykonanych Roboét powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych Robdt bez hamowania ich postgpu.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawq ptatnosci jest komplet (kpl.) wykonanej kompletnej instalacji wod-kan:
Cena jednostkowa stanowi ceng usredniong dla przyjetego sposobu wykonania i obejmuje
wykonanie wszystkich elementow sktadowych instalacji wod-kan.

Cena jednostkowa wykonania instalacji wod-kan obejmuje:

e wykonanie harmonogramu robdt na wykonanie instalacji wod-kan,
e zakupienie i dostarczenie materiatow na plac budowy oraz ich sktadowanie z
zabezpieczeniem przed kradzieza (ubezpieczenie placu budowy),
e montaz instalacji wody zimnej z rur PE-X/AL, lub PE-RT,
e montaz instalacji kanalizacji sanitarnej z rur PP-B lub PVC,
montaz urzadzen sanitarnych , umywalek, ustepow, zlewozmywakow
montaz baterii umywalkowych, zlewozmywakowych ,
e montaz zawordéw odcinajacych
e montaz izolacji rur z pianki Termaflex FRZ, Termacompact S
» wykonanie proby szczelnosci instalacji wodociagowej zimnej wody,
e wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiardéw, prob i badan,
e oczyszczenie terenu Robot
e oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzymanie.
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 1333:1998  Elementy rurociagdw. Definicja i dobér PN
PN-EN 1452-1:2002 Systemy przewodow z tworzyw sztucznych. Systemy przewodow z
niezmigkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesytania
wody. Wymagania ogolne
PN-EN 1452-2:2002 Systemy przewoddéw z tworzyw sztucznych. Systemy przewodow z
niezmigkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesylania
wody. Rury
PN-EN 1452-3:2002 Systemy przewodow z tworzyw sztucznych. Systemy przewodow z
niezmigkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przestania wody.
Ksztattki
PN-EN 1452-4:2002 Systemy przewoddw z tworzyw sztucznych. Systemy przewodow z
niezmigkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesylania
wody. Zawory 1 wyposazenie pomocnicze
PN-EN 1452-5:2002 Systemy przewodow z tworzyw sztucznych. Systemy przewodow z
niezmigkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesytania
wody. Przydatno$¢ do stosowania w systemie
PN-EN ISO 6708:1998 Elementy rurociagéw. Definicje i dobér DN (wymiaru nominalnego)
PN-ISO 7-1:1995 Gwinty rurowe potaczen ze szczelnoscia uzyskiwana na gwincie. Wymiary,
tolerancje i oznaczenia
PN-ISO 228-1:1995 Gwinty rurowe potaczen ze szczelnoscia nie uzyskiwana na gwincie.
Wymiary, tolerancje i oznaczenia
,PN-ISO 4064-2+Ad 1: 1997 Pomiar obj¢tosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnej
zimnej. Wymagania instalacyjne
PN-88/B-01058 Budownictwo mieszkaniowe. Pomieszczenia sanitarne w
mieszkaniach. Wymagania koordynacyjne elementéw wyposazenia i
powierzchni funkcjonalnych

PN-84/B-01701 Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne. Oznaczenia na
rysunkach
PN-92B-01706 Instalacje wodociagowe. Wymagania w projektowaniu PN-B-01706:1992/Az1
:1999  Instalacje wodociagowe. Wymagania w projektowaniu. Zmiana

Azl

PN-87B-02151.01  Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczen w
budynkach. Wymagania ogolne i $rodki techniczne ochrony
przed hatasem

PN-87B-02151.02 Akustyka budowlana. Ochrona przed halasem pomieszczen w
budynkach. Dopuszczalne warto$ci poziomu dzwigcku w pomieszczeniach
PN-87B-02151.03 Akustyka budowlana. Ochrona przed ha*asem pomieszczeh w

budynkach. Izolacyjnos¢ akustyczna przegrod w budynkach oraz izolacyjnos¢ akustyczna
elementow budowlanych. Wymagania

PN-76/B-02440 Zabezpieczenie urzadzen ciep’ej wody uzytkowej. Wymagania
PN-71B-10420 Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-81B-10700.00 Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wsp6lne wymagania i badania

PN-81B-10700.02 Instalacje wewngetrzne wodociagowe i kanalizacyjne.
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Wymagania i1 badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej i cieptej z rur stalowych
ocynkowanych
PN-81B-10700.04 Instalacje wewngetrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej z
poli(chlorku winylu) i polietylenu
PN-B-10702:1999 Wodociagi i kanalizacja. Zbiorniki. Wymagania i badania
PN-B- 10720:1998 Wodociagi. Zabudowa zestawoéw wodomierzowych

w instalacjach wodociagowych. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-71/H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej
srodowisk
PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem gwintowane
PN-70/N-01270.01 Wytyczne znakowania rurociaggéw. Postanowienia ogolne
PN-70/N-01270.03 ~ Wytyczne znakowania ruroci'géw. Kod barw rozpoznawczych dla
przesytanych czynnikow
PN-70/N-0 1270.14 Wytyczne znakowania rurociagéw. Podstawowe wymagania
prPN-EN 806-1 Wymagania  dotyczace instalacji wodociagowych
(wewnetrznych). Czeg$¢ 1: Wymagania ogolne
prPN-EN 1717 Zabezpieczenie przeciw zanieczyszczeniu wody uzytkowej w

instalacjach wodociagowych i ogdlne wymagania dotyczace urzadzen zabezpieczajacych przed

przeptywem zwrotnym

prEN 12502-3 Ochrona materiatow metalowych przed korozji. Ryzyko korozji w

systemach przewodzacych wodg. Cz¢$¢ 3: Przeglad czynnikow wptywajacych na ogniowo

cynkowane materialy zelazne

ZAT/97-01-010 Zalecenia do udzielania aprobat technicznych. Ksztaltki i elementy laczace w
rurociagach z polipropylenu (PP) i jego kopolimeréw. Centralny Os$rodek
Badawczo - Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL. Warszawa, 1997

ZAT/99-02-013 Zalecenia do udzielania aprobat technicznych. Rury 1 ksztaltki z tworzyw
termoplastycznych w instalacjach cieptej wody uzytkowej 1 centralnego
ogrzewania. Zalecenia dotyczace zakresu stosowania, wymagan i badan.
Centralny Osrodek Badawczo - Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL.
Warszawa, czerwiec 1999 r.

10.2 Inne dokumenty

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r (Dz.U. Nr 106/00 poz.. 1126, Nr 109/00 poz.. 1157,
Nr 120/00 poz. 1268, Nr 5/01 poz. 42, Nr 100/01 poz. 1085, Nr 110/01 poz. 1190, Nr 115/01
poz. 1229, Nr 129/01 poz. 1439, Nr 154/01 poz. 1800, Nr 74/02 poz. 676, Nr 80/03 poz.
718)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 poz.
690, Nr 33/03 poz. 270)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 16 sierpnia 1999 r. w
sprawie warunkoéw technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych (Dz.U. Nr 74/99
poz. 836)

Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. o zbiorowym zaopatrzeniu w wodg 1 zbiorowym

odprowadzaniu §ciekow (Dz.U. Nr 72/01 poz. 747)

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 19 listopada 2002 r. w sprawie wymagan dotyczacych
jako$ci wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz.U. Nr 203/02 poz. 1718)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. Nr 47/03 poz. 401)
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